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1.1

GENEL GUVENLIK UYARILARI VE
ONLEMLERI

GENEL UYARILAR

DIKKAT! Giivenlik ile ilgili 5nemli talimatlar. Hatal gercek-
lestirilen bir kurulum ciddi hasarlara neden olabilecegin-
den tiim talimatlar uyun.

DIKKAT! Giivenlik ile ilgili nemli talimatlar. Kisilerin gii-
venligi icin bu talimatlara uyulmasi 6nemlidir. Bu talimat-
lani dikkatle muhafaza edin.

DIKKAT! Asagidaki uyarilan dikkate alin:

Kuruluma baslamadan énce "Ur(intin teknik ézelliklerini, dzellik-
le de bu Urlintn kilavuzlu parcanizin otomasyonu i¢in uygun olup
olmadigini kontrol edin. Eger uygun degilse, kurulumu GERCEK-
LESTIRMEYIN.

Urlin, "Test ve devreye alma" boliminde belirtildigi gibi devreye
alinmadan kullanilamaz.

En son Avrupa mevzuatina goére, bir otomasyonun olus-
turulmasi, otomasyonun varsayilan uygunlugunun beyan
edilmesine olanak taniyan, yiiriirliikteki Makine Emniyeti
Direktifi tarafindan belirlenen uyumlastiriimis standartla-
ra uygun olmalidir. Bu dikkate alinarak, iriiniin elektrik
sebekesine baglanmasi, test edilmesi, devreye alinmasi
ve bakimi ile ilgili tiim islemler yalnizca kalifiye ve yetkin
bir teknisyen tarafindan gerceklestirilmelidir.

Uriiniin kurulumuna gegmeden énce kullanilacak tim malzeme-
nin mikemmel durumda ve kullanima uygun oldugunu kontrol
edin.

Urlin, fiziksel, duyusal veya zihinsel yetenekleri eksik veya de-
neyim veya bilgi eksikligi olan kisiler (cocuklar dahil) tarafindan
kullanilamaz.

Cocuklar cihazla oynamamalidir.

Cocuklarin Grindn kontrol cihazlarlyla oynamalarina izin verme-
yin. Uzaktan kumandalar ¢ocuklarin erisemeyecegi bir yerde
muhafaza edin.

Termal kesme cihazinin kazara etkin duruma getirilmesi
nedeniyle herhangi bir tehlikeyi dnlemek i¢in, bu cihaza
zamanlayici gibi harici bir anahtarlama cihaziyla gtic veril-
memeli veya diizenli olarak hizmet tarafindan giic verilen
veya giicii kesilen bir devreye baglanmamalidir.

Sistemin gui¢ hatti Uzerinde, ana elektrik sebekesinden sebekeyi
kesebilecek bir salter cihazi (makine ile birlikte tedarik edilmez)
takin ve temas devreleri arasinda kategori Il asir voltaj durumia-
rinda cihazin elektrik baglantisinin tamamen kesilmesini saglayan
bir bosluk birakin.

Kurulum sirasinda trinu dikkatli bir sekilde tutun; carpmalar-
dan, darbelerden, dismelerden veya her tlrli siviyla temastan
kacinin. UrlinU 1sI kaynaklarinin yanina yerlestirmeyin ve serbest
aleve maruz birakmayin. Tum bu eylemler Urline hasar verebilir
ve Urlinuin bozulmasina neden olarak tehlikeli durumlar yaratabi-
lir. Bu gibi durumun meydana gelmesi halinde, derhal kurulumu
durdurun ve Teknik Servise bagvurun.

1.2

Uretici, montaj talimatlarina uyuimamasi nedeniyle mallara, esya-
lara veya insanlara gelebilecek zararlardan dolay! higbir sorum-
luluk kabul etmez. Bu durumlarda malzeme kusurlarina iliskin
garanti kapsam disindadir.

A-agirlikl emisyon ses basing seviyesi 70 dB(A)'dan azdrr.
Kullanici tarafindan yapimasi amaglanan temizlik ve bakim, go-
zetimsiz gocuklar tarafindan yapimamalidir.

Sistem Uzerinde galismaya baglamadan 6nce (bakim, temizlik),
daima Urlnln glc kaynagindan ve tim akdlerden baglantisini
kesin.

Sistemi sik araliklarla denetleyin, ézellikle kablolarda, yaylarda ve
desteklerde olasi dengesizlik veya asinma ya da hasar belirtile-
rinin bulunup bulunmadigini kontrol edin. Kurulum hatasi veya
yanlis otomasyon dengesi yaralanmaya yol agabileceginden
onarim veya ayarlama gerekiyorsa kullanmayin.

Urliniin ambalajlama materyali yerel normlara uygun olarak imha
edilmelidir.

Otomasyon kontrol elemanlar kullanilarak hareket ettirildiginde
insanlarin otomasyondan uzak durmasini saglayin.

Hareketin gerceklestiriimesi sirasinda otomasyonu kontrol edin
ve hareket bitene kadar insanlar oradan uzak tutun.

Yakinda otomasyon Uzerinde calisan kisiler varsa Urind calis-
tirmayin; bu isleri yapmadan 6nce gl¢ kaynaginin baglantisini
kesin.

GU¢ kablosunun hasar gérmesi durumunda, herhangi bir riski
Onlemek amaciyla Uretici firma veya teknik destek servisi veya
her durumda benzer vasiflara sahip bir kisi tarafindan degisti-
rilmelidir,

Dikkat! UrGin tagimak icin uygun koli arabasini ve ambalaj Uze-
rindeki tutma yerlerini kullanarak islemleri gvenli bir sekilde ger-
ceklestirin.

KURULUM UYARILARI
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Hareket motorunu monte etmeden dnce kapinin mekanik duru-
munun iyi oldugunu, dengesinin dogru oldugunu ve yeterli sekil-
de acilip kapandigini kontrol edin.

Hareket motorunu kurmadan 6nce gereksiz halatlan veya zincir-
leri ¢ikarin ve kilitleme cihazlarn gibi calismasi igin gerekli olmayan
tim ekipmanlar devre digi birakin.

Otomasyon yapilacak kapinin yaya kapisi ile donatimis olmasi
durumunda sistemin, yaya kapisi acikken motorun galismasini
engelleyen bir kontrol sistemi ile donatimasi gerekmektedir
Manuel serbest birakma (manuel calistirma) icin calistirma me-
kanizmasini 1,8 m'den daha algak bir ylkseklige monte edin.
NOT: ¢ikarilabilir tipteyse, ¢alistirma mekanizmasi kapinin hemen
yakininda tutulmalidr.

Kontrol elemanlarinin hareketli pargalardan uzak tutuldugundan
ve bunlann dogrudan gorilebildiginden emin olun. Bir secici
anahtar kullanimadigi stirece kontrol elemanlari minimum 1,5 m
yUkseklige monte edilimeli ve erisilemez olmalidir.
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- Aciima hareketi bir yangin dnleme sistemi ile kontrol ediliyorsa,
200 mm'den blyUk pencerelerin kumanda elemanlari tarafindan
kapatildigindan emin olun.

- Hareketler sirasinda hareketli ve sabit pargalar arasinda her turld
sikismay! nleyin.

- Manuel galistrmaya iligkin etiketi, calismaya izin veren elemanin
yakinina sabit ve kalici bir sekilde yapistirin.

- Hareket motorunu monte ettikten sonra mekanizmanin, koruma
sisteminin ve manuel hareketlerin dogru ¢alistigindan emin olun.

- Dikey kaplilar ve gecitlerde dismeyi dnleyici bir fonksiyon veya
donanim gereklidir

- Monte edildikten sonra korunmasiz hareketli pargalara erigi-
me izin veren hareket motorlari igin, bu tUr pargalar yerden 2,5
m'den daha yUksek bir yikseklige veya bunlara erisime izin vere-
bilecek baska bir seviyenin tzerine monte edilmelidir.

- Kilavuzlu parganin aciima hareketi nedeniyle olusabilecek sikis-
malar dnlediginizden emin olun.

- Kurulumdan sonra mekanizmanin dogru ayarlandigindan ve ko-
ruma sisteminin ve manuel serbest birakmanin dogru galistigin-
dan emin olun.

Pilli cihazlar
- Pilleri gikarirken cihazin gli¢ kaynagiyla baglantisi kesilmelidir.
- Piller cihaz bertaraf edilmeden once cihazdan gikarimalidir.
- Piller gtvenli bir sekilde bertaraf edilmelidir.
- Piller sarj edilebilir degilse, sarj edilebilir pillerle degistirmeyin.

Led isikh cihazlar
- LED igi3a yakindan ve uzun sure bakmak gozlerinizi kamastira-
bilir. Gérmeyi gegici olarak azaltabilir ve kazalara neden olabilir.
- Led igiklara dogrudan bakmayin.

Radyo frekansl cihazlar

- Bu ekipmanin Ureticisi Nice S.p.A. 2014/53/AB Direktifine uygun
oldugunu beyan eder.

- Kullanm kilavuzu ve AB uygunluk beyaninin tam metni su in-
ternet adresinde mevcuttur: www.niceforyou.com "destek" ve
"indirme" bolima

- Vericiler igin: 433MHz: ERP < 10dBm - 868MHz: ERP < 14dBm;
alicllar igin: 433MHz, 868MHz.
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2 URUN ACIKLAMASI

ROBUS kayar kapilarin otomasyonu igin tasarlanmis, geri dontssiz elektromekanik rediktorlt motor serisidir.

Bu Urtnler, tip OXI veya OXIBD alicilar icin bir elektronik kontrol paneline ve "SM" tipi gecmeli konnektdre sahiptir (bkz. paragraf “SM tipi bir radyo
alicisinin baglantisi (istege bagl aksesuar)”).

Yalnizca 2 kabloyla birden fazla cihazi baglamaniza olanak taniyan bir teknik olan "BLUEBUS" kullanimi sayesinde harici cihazlara elektrik baglantilar
basitlestirilmistir.

ROBUS elektrik enerjisiyle galisir. Sebekeden elektrik kesilmesi durumunda, 6zel bir anahtar kullanilarak kilidin agiimasi ve otomasyonun manuel olarak
hareket ettirilmesi mimkin oldugu gibi, sebeke elektrigi oimadiginda bile bazi hareketlere izin veren opsiyonel PS124 tampon batarya aksesuarini kul-
lanmak da mumkundur.

Aciklananlarin disindaki ve bu kilavuzda belirtilenlerin disindaki cevre kosullarindaki her tirlii kullanim, uygunsuz kabul
edilmeli ve yasaklanmalidir!

Tablo 1
ROBUS 400 ROBUS 600 ROBUS 600 HS
Kanat limiti (m) 8 8 8
Agirlik limiti (kg) 400 600 600
230 (RB400) 230 (RB600) 230 (RBBOOHS)
Gii¢ beslemesi (V) 120 (RB400/V1) 120 (RB600/V1) 120 (RB6OOHS/V/1)
250 (RB400/AUOT) 250 (RBB00O/AUOT) 250 (RBBOOHS/AUOT)
Emilim (A) 1,1 2,1 3,1
Gig (W) 250 450 450
Hiz (m/s) 0,34 0,34 0,44
Hizh baglatmada maksimum tork (Nm) 9.3 9,3 9,3
kuvvete karsilik gelen (N) 310 310 310
Nominal tork (Nm) 3,6 9 5,9
kuvvete karsilik gelen (N) 120 300 196
Calisma cevrimi (devir/saat)
- 4 m’ye kadar kanat uzunlugu 35 40 40
- 8 m’ye kadar kanat uzunlugu 20 20 20
Koruma derecesi (IP) 44 44 44
Kullanim ortami sicakhigi (°C) -20...+55 -20...+55 -20...+55
Boyutlari (mm) 340 x 220 x 303 h 340 x 220 x 303 h 340 x 220 x 303 h
Agirlik (kg) 11,2 11,2 11,2
Merkezi MCU1 MCU1 MCU4
2.1 URUNU OLUSTURAN PARCALARIN LiSTESI
“Sekil 17 ROBUS'I meydana getiren temel parcalari gdstermektedir.
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3.1

KURULUM ONCESi KONTROLLER

& Kurulum mevcut yasalara, normlara ve diizenlemelere uy-

gun olarak kalifiyeli personel tarafindan yapiimalidir.

Urintin kurulumunu yapmadan énce:

6 - TURKCE

Urln0n eksiksiz bir sekilde teslim edildigi kontrol edilmeli

Kullanilacak tim malzemenin mikemmel durumda ve kullanima uygun
oldugunu kontrol edilmeli

Kayar kap! yapisinin otomasyona uygun oldugu kontrol edimeli

kayar kapi 6zelliklerinin “Uriindin kullanim limitleri* (sayfa 6) paragra-
finda belirtilen kullanma limitleri dahilinde oldugu kontrol edilmeli

kayar kapi’nin tim hareket kursu boyunca, hem kapanis hem de agllista,
daha fazla strtinmeye sahip hicbir noktanin bulunmadigi kontrol edilmeli
Disli motorun sabitleme alaninin kolay ve guvenli bir sekilde serbest bira-
kildigi ve manuel galismaya izin verdigi kontrol edilmeli

Kapinin raydan ¢ikma riskinin olmadigi ve kilavuzlardan ¢ikma riskinin
olmadigi kontrol edilmeli

Mekanik asirn hareket durdurucularinin saglamiigini kontrol edilmeli, kapi
durdurucuya kuvvetli bir sekilde carpsa bile herhangi bir deformasyon
olmadigi kontrol edilmeli

Kapinin iyi bir sekilde dengelendigi, herhangi bir konumda sabit birakil-
masi durumunda hareket etmedigi kontrol edilmeli

Disli motorun sabitleme alaninin su basmasina maruz kalmadigi kontrol
edilmeli; gerekiyorsa disli motorun yerden yeterince yiksege monte edil-
mesi saglanmali

Cesitli cihazlarin sabitleme noktalarinin darbelere karsi korunan alanlarda
oldugu ve ylzeylerin yeterince saglam oldugu kontrol edilmeli
Otomasyon pargalarinin suya veya diger sivi maddelere daldirimasi 6n-
lenmeli

Uriin alevlerin veya 1si kaynaklarinin yakinina; potansiyel olarak patlayici,
Ozellikle asidik veya tuzlu ortamlara konmamali; bu, Urline zarar verebilir
ve arizalara veya tehlikeli durumlara neden olabilir

Kontrol paneli glivenli topraklama baglantisina sahip bir elektrik glic kay-
nag! hattina baglanmall

Kapinin igerisinde gecis kapisi veya kapinin hareket alani Gzerinde kapi
mevcut ise, normal ilerlemeyi engellememesinin saglanmasi ve gereki-
yorsa uygun kilitleme sisteminin saglanmasi gerekir

Elektrik glic kaynagr hatti uygun bir manyetotermik ve diferansiyel cihaz-
la korunmall

Elektrik glic kaynagi hattinda, otomasyonun sebekeden tamamen kesil-
mesini saglayan bir cihaz bulunduruimalidir. Baglanti kesme cihazi, kuru-
lum kurallarina uygun olarak agsir gerilim kategorisi lll tarafindan belirle-
nen kosullarda baglantinin tamamen kesilmesine izin verecek bir acima
mesafesine sahip kontaklara sahip olmalidir. Gerektiginde bu cihaz, glic
kaynagi bagdlantisinin hizli ve glvenli bir sekilde kesilmesini garanti eder;
bu nedenle otomasyona gdre konumlandirimalidir. Bununla birlikte,
gériinmez bir konuma yerlestirimesi durumunda, herhangi bir tehlikeyi
Onlemek amaciyla, gic kaynaginin kazara veya yetkisiz olarak yeniden
baglanmasini engelleyen bir sisteme sahip olmasi gerekir. Baglant kes-
me cihazi Urlnle birlikte verimez.

3.2 URUNUN KULLANIM LiMITLERI

Uriin performansina iliskin veriler “TEKNIK OZELLIKLER” (sayfa 54) bo-
lUmUnde belirtiimektedir ve kullanima uygunlugun dogru sekilde degerlen-

diriimesine olanak taniyan yegane degerlerdir.

ROBUS ve takmayi planladiginiz aksesuarlarin kullanim limitlerini kontrol

ederek, dzelliklerinin ortamin ihtiyaclarina uygunlugunu ve asagida belirtilen
sinirlamalan degerlendirin:

- kayar kapi kapisinin agirig “Tablo 2”de belirtilen limiti asmamalidir.

- kayar kapi kapisinin uzunlugu 8 m’yi asmamalidir.

Tablo 2
ROBUS 400 | ROBUS 600 ROBIEI’S 600
Kanat limiti (m) 8 8 8
AGirlik limiti (kg) 400 600 600

“Tablo 2" dlgumler bilgilendirici niteligindedir ve yalnizca kaba bir tahmin
icin hizmet eder. Belirli bir kayar kapi'ni otomatiklestirmek icin ROBUS'nin
gercek uygunlugu slrtiinmeye ve 6rnegin kapinin hareketini engelleyebile-
cek buzun varligi gibi, ara sira da olsa meydana gelebilecek diger olaylara
bagldir.

Gergek bir kontrol igin, kapiyl tim hareketi boyunca hareket ettirmek icin
gereken kuvveti 6lcmek ve bunun “TEKNIK OZELLIKLER” (sayfa 54) b6-
[umUnde belirtilen "nominal torkun" yarsini asmadiginin kontrol ediimesi
kesinlikle dnemlidir.

Olumsuz hava kosullart strtinmeleri artirabileceginden 50% marjin dnerilir

"Dayanikliik" tahmini, yani Grintn ortalama ekonomik émri "Tablo 3"
(sayfa 7) boliminde belirtimektedir. Deger, hareketlerin ciddiyet endeksin-
den, yani asinmaya katkida bulunan tim faktorlerin toplamindan buytk 6l-
clde etkilenir. Tahmini yapmak icin "Tablo 3"nin tim ciddiyet indekslerinin
eklenmesi gerekir. Toplam sonugla grafikteki tanmini dayanikiiigr teyit edin.
Ornegin, diger yorulma 6geleri olmadan, 200 Kg'lik, 5 metre uzunlugunda-
ki ROBUS 400, 50%’e (30 + 20) esit bir yik endeksi elde eder. Grafikten

tahmini stire 80.000 ¢evrimdir.

Asiri 1Isinmayi 6nlemek icin, kontrol panelinde, motor ca-
basina ve cevrim siiresine bagh olarak maksimum limit
asildiginda miidahale eden bir hareket sinirlayici bulunur.

yayotomasyon.com
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HAREKETIN CIDDIYET iINDEKSINE GORE DAYANIKLILIK TAHMINi

Tablo 3

200’e kadar 30 10 20
200 + 400 60 30 30
400 + 500 - 40 40
500 + 600 - 60 60

Ortam sicakligi 40°C'nin {izerinde veya 0°C'nin

4’e kadar 10 15 15
4+6 20 25 25
6+8 35 40 40

Not: ciddiyet endeksinin %100'lU asmasi kosullarin kabul edilebilirlik sinirnin tesinde oldugu anlamina gelir; daha buytk boyutlu bir model kullanmanizi

dneririz.

yayotomasyon.com

altinda veya nem %80'in lizerinde 10 10 10
Toz veya kum varligi 15 15 15
Tuz varligi 20 20 20
Fotoselden hareket kesintisi 15 20 20
Alt’dan hareket kesintisi 25 30 30
"Hizli L4"{in Gizerinde hiz 20 25 25
Hizl baglama aktif 25 25 25
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3.4 URUNON TESLIM ALINMASI

Kitte bulunan tim bilesenler asagida gdsterilmis ve listelenmistir.

Metal parcalar (vidalar, rondelalar vb.)

Sabitleme braketleri
Temel plakasi
Aksesuar kutusu

Disli motor

A
B
Cc
D
E

3.3 TANIMLAMA VE TOPLAM BOYUTLAR

Uriintin toplam boyutlari “Sekil 2’de belirtilmistir.

ww g0¢

340 mm

ayotomasyon.com
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3.5 KURULUM HAZIRLAMA GCALISMALARI

Sekilde Nice bilesenleriyle olusturulan bir otomasyon sisteminin rnegdi gosterilmektedir.

/ o N
1
- )
A Disli motor Not1 Glg kablosunun uzunlugu 30 m'yi asarsa, daha buytk kesitli bir
B Fotoseller kablo kullanimasi (3 x 2,5 mm?) ve otomasyonun yakinina bir gu-
C Fotosel kolonlari venlik topraklamasi yapilmasi gerekir.
D Anahtarli segme digmesi . ) ,
E Antenli flagdr lamba Not2 “BLUEBUS kablosunun 30 m'den uzun olmasi durumunda,
F Kremayer disl maksimum 50 m'ye kadar 2 x 1 mm? kablo gereklidir.
Yukarida s6zU edilen bilesenler tipik ve olagan bir diizene gbre konumlan- Not3  Bu ik kablo tek bir 4 x 0,5 mm*lik kablo ile degistiriebilr
dinimistir. Referans 6rnegi olarak “Sekil 4’deki diyagrami kullanarak, sis- | Not4  Birden fazla kenar varsa, 6nerilen baglanti tir(i icin “Cihaz ekle-
temdeki her bir bilesenin takilacagi yaklasik konumu belirleyin. me veya kaldirma“ (sayfa 45) “STOP girisi” paragrafina bakin.
Tablo4 | Not 5 Kayar kapilarda hareketli kenarlarin birlestirimesi icin hareketli
kapi ile de baglantiya olanak saglayacak uygun cihazlarin kullanil-
Tanimlayici Kablonun 6zellikleri masi gerekmektedir.
DiSLi MOTORU GUC kablosu
1 1 kablo 3 x 1,5 mm? & Kurulumu gerceklestirmeden 6nce, sisteminiz icin gerekli
Maksimum uzuniuk 30 m [not 1] elektrik kablolarini, “Sekil 4”i ve “TEKNIK OZELLIKLER*
ANTENLI FLASOR LAMBA kablosu (sayfa 54) boliimiinde anlatilanlan referans alarak hazir-
1 kablo 2 x 0,5 mm? layin.
2 Maksimum uzunluk 20 m
bgggﬁ?ﬁﬁ;ﬂﬁﬁ Slﬁfgssiye edilen <5m & Kullanilan kablolar kurulumun yapilacagi ortamin tiiriine
FOTOSEL kablosu uygun olmalidhr.
3 2x0.5mm?
Maksimum uzunluk 30 m [not 2] & Elektrik kablolarinin gegisine yodnelik borulari monte
ANAHTARLI SECME DUGMESI kablosu ederken, baglanti kuyularinda mevcut olasi su birikintileri
4 2 kablo 2 x 0,5 mm? [not 3] nedeniyle baglanti borularinin kontrol paneli icinde yo-
Maksimum uzunluk 50 m gusma meydana getirebilecegini ve elektronik devrelere
SABIT KENARLAR kablosu zarar verebilecegini dikkate alin.
5 1 kablo 2 x 0,5 mm? [not 4]
Maksimum uzunluk 30 m
HAREKETLI KENARLAR kablosu
6 1 kablo 2 x 0,5 mm? [not 4]
Maksimum uzunluk 50 m [not 5]

yayotomasyon.com
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& Kuruluma devam etmeden once kilitleme kancasini (A)
acin ve verilen anahtar kullanarak motorun kilidini manu-
el olarak actiktan sonra sabitleme vidalarini gevseterek
kapagi (B) cikarin.

Kuruluma ge¢cmeden énce, “Sekil 2”e ve kurulum pozis-
yonlari “Sekil 6”e bakarak digli motorun boyutlarini kont-
rol edin.

4 N\

—————
0+50 mm

336 mm

3.6 DiSLi MOTORUN KURULUMU

Yanhs bir kurulum igleri yapan ve sistemi kullanacak olan
kisilere ciddi zararlar verebilir.

Otomasyon sisteminin kurulumuna baglamadan énce, “
Kurulum éncesi kontroller” (sayfa 6) ve “Uriiniin kullanim
limitleri“ (sayfa 6) paragraflarinda belirtilen kontrolleri

gerceklestirin.

ROBUS'I kurmak icin:

1. temel kazisini (A) gergeklestirin ve elektrik kablolari icin borular (B)
hazirlayin ("Sekil 7")

4 - N

10 - TURKGE

. J

2. iki demir kenedi temel plakasina sabitleyin; bir Ust ve bir alt somun
("Sekil 8"

~

J
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temel plakasini sabitlemek icin beton dékin ("Sekil 9")

&

S
b8

v

& Beton sertlesmeden 6nce temel plakasinin kapi kanadina

4.

tamamen diiz ve paralel oldugundan emin olun.

betonun sertlesmesini bekleyin ve somunlari gikarin ("Sekil 10")

.

~

v

|| Zaten var olan ve ankraj kenetleriyle uyumlu bir temel pla-

kasi kullanilabilir. ("Sekil 11")

-

o) :
‘&"

CrmeE

~

5. pinyonu (E) kremayer dislisinin (F) altina yerlestirmeye dikkat ederek

disli motoru (D) yerlestirin ("Sekil 12")
4 @ N
. J
6. disli motorun kapi kanadina paralel olup olmadigini kontrol edin

("Sekil 13")
4 N

® 1 i
+ ——{ [T T —

. J
7. pinyonun kremayer diglisi ile hizall olup olmadigini kontrol edin ("Se-

kil 14"
4 ™\

® ol
a0
— F |
il
s
i —

. J
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8. birlikte verilen pullar ve somunlar takarak hafifce vidalayin ("Sekil

11.  disli motoru temel plakasina sabitlemek igin somunlar iyice vidala-
yin ve kilit agma talimatlarina iliskin etiketi (1) yapistirn ("Sekil 18")

N | @ N
. %
- /| 12.  kapi kanadini manuel olarak agarak mekanik durdurucudan 2/3 cm

9. ayar vidalarini (H) kullanarak disli motorun yuksekligini ayarlayin ve
kap! kanadinin agiriginin digli motora binmesini dnlemek i¢in pinyo-
nu kremayer diglisinden yaklasik 1 veya 2 mm uza@a getirin ("Sekil

~

(. J

10.  kapi kanadini manuel olarak agip kapatin ve srtinmeden kaydigini
kontrol edin. Ayrica kremayer diglisinin her zaman pinyonla ayni hi-
zada oldugunu kontrol edin ("Sekil 17")

~

12 - TURKGE

uzakta birakin ("Sekil 19")
e N

I_I \\\

-3cm
-

13.  limit anahtan braketini (L) kremayer dislisine sensére (M) mimkin
oldugunca yakin bir sekilde uygulayin ve uygun diibellerle sabitleyin

("Sekil 20")

& Limit anahtan braketini takarken asir basin¢ uygulama-
yin.

e N

(& J

& Miknatish limit anahtan braketi sensorle ayni hizada ol-
mamalidir. Bu durumda kapasitesi zayif olur ve kapinin
diizgiin sekilde durmama riski vardir.

yayotomasyon.com
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sonraki asamalarda hasar gormesini Onlemek icin kabloyu uygun

kablo tutucuya sabitleyin ("Sekil 24")

16.
-

——

4

kapadi (N) yerlestirin, birlikte verilen vidalarla sabitleyin, manuel ola-
rak kilitleyin ve birlikte verilen anahtar gikarin. ("Sekil 25")

17.

L

A

,M\

kap! kanadini mekanik durdurucudan 2/3 cm uzakta birakarak ma-
nuel olarak kapatin ve limit anahtari braketini sabitlemek icin yukari

da aciklanan islemleri tekrarlayin ("Sekil 21")

14.

sabitleme icin demir kenetler kullanildiysa fazla olan kismi kesin

("Sekil 23")

15.

TURKCE - 13
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ACMA VE KILITLEME

Disli motor, otomasyonun manuel olarak acllip kapanmasini saglayan me-

kanik bir kilit agcma sistemi ile donatiimistir.
Bu manuel islemlerin, elektrik kesintisi, galisma arizalar veya kurulum faz-

laninda gergeklestiriimesi gerekir.

Kilidi agmak igin:

3.7 DiSLi MOTORUN KiLiDiNi MANUEL OLARAK

Birlikte verilen anahtar kullanarak kilitleme kancasini (A) acin ("Sekil

28"

1.

Bu noktada otomasyonu manuel olarak istenilen konuma tasimak

mumkundur.

2,

gevirin ve ¢ikarin.

ONEMLI. Disli motor sag tarafa monte edilecek sekilde

tasarlanmistir (fabrika ayari). ("Sekil 26")

AN

~

bi degistirerek disli

gi gi

belirtildi

gmesinin yerini

o

motoru sola monte edebilirsiniz ("Sekil 27")

Secme dii

N

) | Kilitlemek igin kilitleme kancasini kapatin, anahtar saat yoninin tersine

ayotomasyon.com
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/4  ELEKTRIK BAGLANTILARI

4.1

ON KONTROLLER

ﬁ Tiim elektrik baglantilari, sebeke elektrigi yokken ve acil

durum gii¢ kaynagi baglantisi kesilmisken (eger otomas-
yonda mevcutsa) yapiimaldir.

Baglanti islemleri yalnizca kalifiye personel tarafindan
gerceklestirilmelidir.

Elektrik baglantiarini yapmak icin:

1. Birlikte verilen anahtari kullanarak kilitleme kancasini (A) agin
2. Vidalan (B) s6kin

3. Kapag (C) ¢ikarin ("Sekil 30")

-

-

>

o o

Gl kablosunu hazirlanmis olan delikten gegirin (fazladan 20/30 cm
kablo birakin) ve ilgili baglanti ucuna (D) bagdlayin

Urlinle birlikte verilen kablo kelepgesini kullanarak kabloyu kilif yik-
sekliginde sabitleyin

Tdm baglanti kablolarini gesitli cihazlara, kablolar gerekenden
20+30 cm daha uzun birakarak, takin. Kablo tdrleri icin bakiniz “
Tablo 4’ ve baglantilar igin bakiniz “Sekil 33”

Bir kablo bagr kullanarak disli motora giren tim kablolar toplayin ve
birlestirin ("Sekil 31")

yayotomasyon.com

4.2

KONTROL PANELINi CIKARMA

Elektrik baglantilan kolay sekilde gerceklestirilemiyorsa, kontrol paneli ye-
rinden cikarilabilir.

1. Kontrol panelini (A) bir elinizle sikica tutun

2. Egder varsa kablolari veya terminalleri gikarin

3. Plastik destedi (B) dikkatli bir bicimde asagdiya dogru bastirin ve
kontrol panelini ¢ikarin

4, Kontrol paneli iki destege (C) baglidir ("Sekil 32")

-

52
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4.3 BAGLANTI SEMASI VE AGIKLAMASI

4.3.1 BAGLANTI SEMASI

-
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4.3.2 BAGLANTI ACIKLAMASI
Tablo 5

ELEKTIRIK BAGLANTILARI
Terminaller

Aciklama

FLASH
(out 10W - 24V ile sinirlidir)

Bu ¢ikis varsayllan olarak bir flagér lambay kontrol etmek Gizere programlanmigtir. Cikig, tlm uyumlu arayUzler araciigiyla
programlanabilir (bkz. bolim "KUMANDA UNITESI PROGRAMLAMASI"). Cikis yapllandirma modlar “Tablo 42"da
listelenmigtir.

(o]c]
(out 10W - 24V ile sinirhdir)

Bu ¢ikis varsayilan olarak Kapi Agik Isigini kontrol etmek Uizere programlanmistir. Cikig, ayrica, kontrol paneli tuglar
araciigiyla da programlanabilir ("KUMANDA UNITESI PROGRAMLAMASI" bolimUine bakin). Cikis yapilandirma modlar
Tablo 43"da listelenmistir.

Bu terminale uyumlu cihazlar baglanabilir. Hepsi, hem elektrik glic kaynaginin hem de iletisim sinyallerinin gegtigi yalnizca iki

BLUEBUS iletkenle paralel olarak baglanir.
BlueBUS ile ilgili diger bilgiler “BlueBUS sistemine bagl cihazlarin adreslenmesi’ paragrafinda yer almaktadr.
Devam eden hareketi engelleyen veya gerekirse durduran cihazlar igin giris. Giriste uygun 6nlemler alinarak “Normalde
STOP Kapalr” tip kontaklarin, “Normalde Acik” tip kontaklarin veya sabit direncli veya optik tip cihazlarin baglanmasi gerekir (‘“STOP
girisi* paragrafina bakiniz).
SbS Adimli Calistirma modunda hareketi kontrol eden cihazlar icin giris; “Normalde Acik” tip kontaklarin baglanmasi gerekir.
PHOTO Guvenlik donanimlari girisi: "Normalde Kapal" tip kontaklar baglanabilir.
ANTENNA Radyo alicisi icin anten baglanti girisi; anten yanip sdnen isiga entegredir, alternatif olarak harici bir anten kullanilabilir.

& Dikkat: 12 V yalnizca optik duyarl kenar (OSE) (maks. 15 mA) i¢in kullanilabilir

16 - TURKCGE
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4.3.3 KONTROL PANELi DUGMELERININ KULLANIMI

Kontrol panelinde 4 diigme vardir: bunlar kontrol panelinin bulundugu du-
ruma gore farkll davranir.

PROGRAMLAMA iSLEYiSi
A [Open A]

programlama menusunu ileri kaydirnr
duzenlenmekte olan parametrenin degerini bir puan artinr

B [Stop/Set]
secilen parametrenin konfiglrasyonuna erisir
segilen parametrenin segilen degerini onaylar

C [Close V]
- programlama menUsunu geri kaydinr
- dlzenlenmekte olan parametrenin degerini bir puan azaltir

D [Radio =]
- etkin degil
NORMAL GCALISMA

A [Open A]
- bir agilma hareketini kumanda eder

B [Stop/Set]

- devam eden hareketi durdurur

- motor durduruldugunda yardimcet 1sig1 sondirUr

- 3 saniye basil tutulursa programlama menustine erisilir

C [Close V]
- bir kapanma hareketini kumanda eder

D [Radio =]
- radyo kontrollerini hafizaya almayi veya silmeyi saglar

4.4 BLUEBUS SISTEMINE BAGLI CiHAZLARIN
ADRESLENMESI

“BlueBUS” sistemi, uygun baglanti kdpruleri ile adresleme yoluyla fotosel-
lerin kontrol paneli tarafindan taninmasina ve dogru algilama fonksiyonu-
nun atanmasina olanak saglar.

Adresleme islemi hem TX hem de RX Uzerinde (baglanti kdprulerini ayni se-
kilde yerlestirerek) ayni adrese sahip baska fotosel ¢ifti oimadigindan emin
olarak gergeklestirimelidir.

Otomatik kayar kapi otomasyonunda fotoselleri asagidaki sekilde gdsteril-
digi gibi monte etmek mumkunddr.

Kurulum prosediiriiniin sonunda, veya fotosellerin veya
diger cihazlarin ¢ikariimasinin ardindan, 6grenme prose-
diiriiniin gerceklestirilmesi gerekir (“Cihaz égrenimi“ pa-
ragrafina bakiniz).

yayotomasyon.com
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Tablo 6

FOTOSELLERIN ADRESLERI

Baglanti kopriilerinin

Fotosel o e

PHOTO
Kapanma miidahaleli harici fotosel h=50cm

PHOTO Il o
Kapanma miidahaleli harici fotosel h=100cm
PHOTO 1

Kapanma miidahaleli (hareketi durdurur ve
tersine cevirir) dahili fotosel h = 50cm

=

PHOTO 11l
Kapanma miidahaleli (hareketi durdurur ve
tersine cevirir) dahili fotosel h = 100cm

By

PHOTO 2 )

Acilma miidahaleli harici fotosel o

PHOTO 2111 o %
Acilma miidahaleli dahili fotosel
PHOTO 3

Tiim otomasyonu kapsayan tek fotosel.
Hareketi engeller ve devreden cikarildiginda

s
© 0

otomasyonu yeniden acar

& PHOTO 3'iin PHOTO Il ile birlikte kurulumu, fotoseli (TX-
RX) olusturan elemanlarin konumunun, fotosel kullanim
kilavuzunda verilen uyariya uygun olmasini gerektirir.

18 - TURKCGE

4.4.1 FT210B FOTOSENSOR

FT210B fotosensorl, tek bir cihazda bir kuvvet sinirlama sistemini
(EN124583 standardina gore C tipi) ve TX vericisi ile RX alicisi (EN12453
standardina gére D tipi) arasindaki optik eksende mevcut engelleri algi-
layan bir varlik dedektorinl birlestirir. . FT210B fotosensorinde, hassas
kenarin durumuna iliskin sinyaller fotosel isini Uzerinden génderilerek 2 sis-
tem tek bir cihazda birlestirilir. Mobil kapinin Gzerine yerlestirilen verici kisim
pillerle calisir ve bdylece goze hos gdriinmeyen baglanti sistemleri ortadan
kaldinimis olur; ¢zel devreler, pil tiketimini azaltarak 15 yila kadar kullanim
oémrl saglar (Urtn talimatlarindaki tahmin ayrintilarina bakin).

Hassas bir kenarla (6rnek TCB65) birlestiriimis tek bir FT210B cihazi, her
tarld "kullanim tarG" ve "aktivasyon turd" icin EN12453 standardinin gerek-
tirdigi "birincil kenar" glvenlik seviyesine ulasmayi saglar.

"Direncli" hassas kenarlarla (8,2 kQ) birlestiriimis FT210B fotosensord, tek
arizaya karsi gtvenlidir (EN 13849-1'e gore kategori 3). Senkronize olmasa
bile diger dedektorlerle etkilesimi 6nleyen ve baska fotoseller eklemeni-
zi saglayan 6zel garpisma 6nleme devresine sahiptir; érnegin, normalde
yerden 1 m yukseklige ikinci bir fotoselin yerlestirildigi agir araclarin gegisi
durumunda.

|| Baglanti ve adresleme yéntemleri hakkinda daha fazla bil-
gi icin FT210B kullanim kilavuzuna bakin.
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4.5 “SLAVE” MODU

& Gecerli nesilden veya biri gecerli nesilden ve biri dnceki nesilden (Ocak 2019'dan dnce degil) iki iriin ile uyumluluk garanti
edilir.

Uygun sekilde programlanip baglanidiginda ROBUS "Slave" modunda calisabilir; bu calisma modu, karsilikli 2 kanadin otomatiklestiriimesi gerekiyorsa
ve kanatlarin hareketlerinin senkronize olmasini isteniyorsa kullanilir. Bu modda, bir ROBUS Master (ana) olarak gorev yapar, yani hareketleri yonetir,
ikincisi ROBUS ise Slave olarak calisir, yani Master tarafindan génderilen komutlar yerine getirir (varsayilan olarak tim ROBUS‘lar Master'dir).

ROBUS'I Slave olarak yapilandirmak icin birinci seviye fonksiyon “Slave Modu’nu etkinlestirmelisiniz (bkz. “Birinci seviye programlama prosediiri’)

ROBUS Master ve ROBUS Slave arasindaki baglanti BLUEBUS araciligiyla gerceklesir.

Bu durumda, resimde gosterildigi gibi iki ROBUS arasindaki baglantida kutuplara uyulmalidir. (“Sekil 36”). (Diger cihazlar
kutupsuz olmaya devam eder)

~

2 ROBUS'I Master ve Slave modunda kurmak icin asagidaki islemleri gerceklestirin:

- 2 motorun mekanik montajini gergeklestirin

Hangi motorun Master, hangisinin Slave olarak calistigi fark etmez; segim yaparken baglantilarin uygunlugunu ve Salve'deki Adimli calisma komutunun
yalnizca Slave kapisinin tamamen aglimasina izin verdigi degerlendiriimelidir

Onsoz: Slave (S) ve Master (M) komple sime.

(S) Agma hareketinin yoninU secin (yon segiciyi kullanarak);

(S) Slave otomasyonda, cihazlarn ¢grenme ve kapi kanadi uzunlugunu 6grenme prosedirini gergeklestirin (“Cihaz égrenimi” ve “Kapi kanadi
uzunlugunu 6grenme’paragraflarina bakiniz) Yon tersine cevrilirse 1. maddeyi tekrarlayin.

(S) Slave otomasyonda "Slave Modu” fonksiyonunu programlayin (slave modu = on bakiniz “Birinci seviye programlama prosediirii’.)

(S+M) Iki otomasyonu semaya uygun olarak baglayin "Sekil a28fe501-89¢2-4bde-809e-6e9e652fb6a3"

(M) Acma hareketinin yonini secin (yon segiciyi kullanarak);

(M) Master otomasyonda, cihazlan 6grenme ve kapi kanadi uzunlugunu 6grenme prosedurinl gergeklestirin (“Cihaz 6grenimi” ve “Kapi kanadi
uzunlugunu 6grenme”paragraflarina bakiniz)

Kapi kanadi uzunlugunu 6grenme prosediri sirasinda, Slave otomasyonu da hareket edecektir.

YOn tersine gevrilirse 5. maddeyi tekrarlayin.
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& Slave modunda 6nceki nesil iiriinler (RBAS3) ile, iki motor
arasindaki Bluebus baglanti kablolarinin ters c¢evrilmesi

gerekir.
e N
@
Bluebus Bluebus
MASTER SLAVE
1 2 1 2
N Y

& 2 ROBUS baglantisinda Master-Slave modunda asagida-
kilere dikkat edin:

- Radyo alicisi dahil tim cihazlar Master ROBUS a bagli olmalidir

- Tampon batarya kullaniimasi halinde her iki motorun da kendi
pili bulunmalidir

- “Tablo 7" iginde listelenenler disinda, Slave ROBUS (izerindeki
tim programlar géz ardi edilir (Master ROBUS programlamalar
gecerli olur).

Tablo 7

MASTER ROBUS’DAN BAGIMSIZ SLAVE ROBUS UZERINDEKIi
PROGRAMLAMALAR

Birinci seviye fonksiyonlar (ON | ikinci seviye fonksiyonlar (ayarlanabilir
- OFF fonksiyonlar) parametreler)
Stand-by Motor Hizi
Hizh baslatma OGlI gikisi
Slave Modu Motor Kuvveti
Hata listesi

Slave’e asagidakiler baglanabilir:

¢ kendisine ait bir Flagér lamba (Flash)

¢ kendisine ait bir Kapi Acik ikaz lambasi (OGI)

¢ kendi hassas kenari (Stop)

¢ sadece Slave kanadin acilisini kumanda eden kendisine ai bir
kumanda cihazi (Sbs)

Slave’de Photo girisi kullaniimaz. Otomatik kapanma, fotoselden
sonra kapanma, her zaman kapanma ve 6n yanip sonme

parametreleri devre disi birakilir. Ayrica dahili radyo engellenir.
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5 SON DENETLEMELER VE BASLATMA

5.1 GUG BAGLANTISI

Elektrik baglantisi uzman, kalifiye personel tarafindan,
gerekli sartlara sahip, kanun, kural ve yonetmeliklere tam
uygun olarak yapiimalidir.

Uriine glic verilir verilmez bazi basit kontrollerin yapimasi tavsiye edilir:

1. BlueBUS LED'inin saniyede bir yanip sénme frekansiyla diizenli ola-
rak yanip séndigund kontrol edin.

2. fotosellerdeki (hem TX hem de RX'te) LED'lerin de yanip séndigu-
nl kontrol edin; yanip sénme turt 6nemli degildir, diger faktorlere
bagldr.

3. FLASH cikisina bagl flagor lambasinin ve durum isiginin kapali ol-
dugunu kontrol edin.

4, Photo NC LED'inin agik oldugunu kontrol edin.

5. aydinlatma 1siginin sénik oldugunu kontrol edin. (Mevcut oldugu
durumda)

(& J

BUtln bunlar gerceklesmezse, kontrol paneline giden guictin derhal kapa-
tiimasi ve elektrik bagdlantilarinin daha dikkatli kontrol edilmesi gerekir.
Hata arama ve teshisi ile ilgili diger yararl bilgiler “Sorunlari giderme”
(sayfa “38") paragrafinda mevcuttur.

yayotomasyon.com
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5.2 CiHAZ OGRENIMi

Gl kaynagini bagladiktan sonra kontrol panelinin "BlueBUS" ve "STOP"
girislerine bagl cihazlari ve ayrica secicide ayarlanan motorun déniis y6-
niindi tanimasi gerekir. Bu prosedir ayni zamanda kontrol paneline bagli
giris ve ¢lkis genisletme kartini da tanir ve hafizaya alir. Bu fazdan énce
"L1" ve "L2” ledleri cihaz 6grenimi prosedurindn gerceklestirimesi gerek-
tigini belirtmek icin yanip soner.

Ogrenim fazi, kontrol paneline higbir cihaz bagh olmasa
bile uygulanmahdir.

Bunun igin:
1. [Open A]ve [Stop/Set] diigmelerine ayni anda basin ve basill tu-
tun

2. “L1” ve “L2” led’leri hizli bir sekilde yanip sénmeye bagladigi za-
man (yaklasik 3 saniye sonra) dugmeleri birakin

3. kontrol panelinin cihaz 8grenimi fazini tamamlamasi icin birkag sa-
niye bekleyin
4, bu fazin sonunda “Stop” led’i yanmali ve “L1” ve “L2” led’leri sén-
melidir. llk kurulumda, “L3” ve “L4” LED'leri yanip sénmeye basla-
yacaktir.
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Bagli cihazlarin 6grenme asamasi, érnegin bir cihazin eklenmesi veya ¢i-
karimasi gerekirse, kurulumdan sonra da herhangi bir zamanda yeniden
yapilabilir.

Motorun yoniiniin tersine ¢evrilmesi gerekiyorsa cihazla-
rin tekrar aranmasi gerekir.

5.3 KAPI KANADI UZUNLUGUNU OGRENME

5.3.1 ON KONTROLLER

Cihazlan 6grendikten sonra "L3" ve "L4" LED'leri yanip stnmeye bas-
lar; bu, kontrol panelinin kanadin uzunlugunu (kapanma limit anahtarindan
acllma limit anahtarina kadar olan mesafe) tanimasinin gerekli oldugu an-
lamina gelir; bu élglim yavaglama noktalarinin ve kismi agilma noktasinin
hesaplanmasi igin gereklidir.

Devam etmeden 6nce otomasyonun kilidinin agik oldugundan emin olun.
Aksi takdirde, motorun kilidini agin, otomasyonu manuel olarak kapatin ("
Disli motorun kilidini manuel olarak agma ve kilitleme" paragrafina
bakin)

Otomasyon kapaliyken ¢ durum ortaya gikabilir:

- durum LED'i (L) surekli olarak kirmizi renkte yaniyor (dogru durum). Mo-
tor kapanma limit anahtarini dogru bir sekilde algiladi

- durum LED'i (L) yesil yaniyor (motor konum segicisi tersine gevrilmeli).
Konumun dogru oldugunu teyit edin ("Sekil 26 ve 27").

- durum LED’i (L) s6nik. Limit anahtarinin dogru konumlandiridigini kont-
rol edin ("Sekil 19 ve 20").

yayotomasyon.com

Durum LED'i (L) siirekli olarak kirmizi renkte yaniyor

(& J

Motorun kilidi acikken kapiyr aglk konuma getirin. Bu durumda durum
LED’i (L) yesil renkte yanmalidir. Kapiyl kapatin ve motoru tekrar bloke edin.

4 N\

Durum LED'i (L) yesil renkte yaniyor
Disli motorun kurulumu paragrafinda belirtilenleri takip ederek motor
konum segicinin dogru konumunu kontrol edin ("Sekil 26 ve 27").
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5.3.2 KAPI KANADI UZUNLUGU OGRENME iSLEMLERI

Devam etmeden dnce kapi kanadinin yarya kadar konumlandirildigindan
(ne tamamen kapall ne de acik) emin olun. Aksi halde motorun kilidini agin,
kaplyl hareket ettirin ve motoru tekrar kilitleyin.

- [Stop/Set] ve [Close V] tuslarini basili tutun

- Hareket basladiginda tuslan birakin (yaklasik 3 saniye sonra)

- Yapilan hareketin kapanma olup olmadigini kontrol edin, aksi takdirde
[Stop/Set] tusuna basin ve “Sekil 19, 20, 21, 22, 26 ve 27" de aciklanan
prosedrleri daha dikkatli bir sekilde kontrol edin

- Kapanma limit anahtarina ulagilana kadar kontrol panelinin kapanma ha-
reketini tamamlamasini bekleyin; hemen ardindan agilima limit anahtarina
ulasilana kadar acilma hareketi baglar

- Kontrol panelinin agiima hareketini tamamlamasini bekleyin

- Kontrol panelinin son kapanma hareketini tamamlamasini bekleyin.
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Bu prosedur, agma ve kapama pozisyonlarinin hizli bir sekilde program-
lanmasina olanak tanir ve kontrol panelinin daha sonra "myNice Pro" Uy-
gulamasi ve uyumlu arayizler araciligiyla degistirilebilecek ara pozisyonlari
otomatik olarak hesaplamasina olanak tanir.

Open A |
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Prosedr basariyla tamamlanirsa "L3" ve "L4" LED'leri stner.

(& J

Dikkat! Pozisyonlari programlama prosediirii (kontrol pa-
neli tuslan ile gerceklestirilir) otomatiktir. Eger kesintiye
ugrarsa, prosediiriin en bastan tekrarlanmasi gerekir.
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5.4 OTOMASYONUN HAREKETININ KONTROL
EDILMESI

Kanadin uzunlugunu 6grendikten sonra otomasyonun dogru hareketini
kontrol etmek icin bazi hareketlerin gerceklestiriimesi tavsiye edilir

4 N\
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- “A¢” hareket komutunu vermek icin [Open A] tusuna basin; otomas-
yonun hizda degisiklik olmadan dizenli olarak acildigini kontrol edin;
sadece kapl, agllma limit anahtarindan 70 ila 50 cm uzakta oldugunda,
limit anahtarinin mudahalesi nedeniyle, mekanik agiima durdurucusun-
dan 2+3 cm uzakta yavaslayip durmasi gerekecektir

- “Kapat” hareket komutunu vermek icin [Close W] tusuna basin; oto-
masyonun hizda degisiklik olmadan diizenli olarak kapandidini kontrol
edin; sadece kapi, kapanma limit anahtarindan 70 ila 50 cm uzakta ol-
dugunda, limit anahtarinin miidahalesi nedeniyle, mekanik agiima durdu-
rucusundan 2+-3 cm uzakta yavaslayip durmasi gerekecektir

- Hareket sirasinda, flasér lambanin 0,5 saniye agik ve 0,5 saniye kapali
araliklarla yanip sénduginu kontrol edin. Varsa, OGI terminaline bagli
gosterge 1sIginin yanip sdnmelerini de kontrol edin: acilirken yavas yanip
sénlyor, kapanirken hizli yanip séniyor

- Montaj ve ayar kusurlarini veya daha fazla strtiinmeye sahip noktalar
gibi diger anormallikleri vurgulamak amaciyla gesitli agma ve kapatma
hareketlleri gerceklestirin

- Otomasyon hareketinin ani hizianmasi veya yavaslamasi sirasinda bile
ROBUS disli motorunun, kremayer diglisinin ve limit anahtan braketleri-
nin sabitleme diizeneklerinin saglam, stabil ve yeterince direncli oldugu-
nu kontrol edin

yayotomasyon.com

5.5 MOTOR DONUS YONUNUN TERSINE

CEVRILMESI
Dénme yonUnU degistirmek icin segici digmeyi (A) istediginiz yone ko-
numlandirin ve bluebus cihazlarini aramaya baslayin (bkz. bolim "Cihaz
6grenimi" sayfa 21).
Ayrica pozisyon 6grenme prosedirinin tekrarlanmasi da gereklidir (baki-
niz bolim "Kapr kanadi uzunlugunu égrenme" sayfa 21).

4 N\

v

Secici digme Sekil 46 ‘deki gibi konumlandinidiginda (varsayilan
ayar, standart kurulum), otomasyonun motor yéniinde hareket ettirilme-
siyle otomasyon agillr.

4 N\
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Segcici digme Sekil 47 ‘deki gibi konumlandiridiginda otomasyonun mo-
tor yénunin zit yéninde hareket ettiriimesiyle otomasyon acilr.

~

J

Cihaz 6grenimi prosediirii baslatilana kadar yon degisikli-
gi dikkate alinmaz (bakiniz béliim "Cihaz égrenimi" sayfa
21 ve boliim "Kapr kanadi uzunlugunu égrenme" sayfa
21).
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O  TEST ETME VE DEVREYE ALMA

Bu asamalar, maksimum sistem glvenligini saglamak amacliyla otomasyon
Kurulumunun en 6nemli asamalanidir. Test ayrica otomasyon cihazlarinin
periyodik bir kontrolli olarak da yapilabilir.

Otomasyon testi ve devreye alinma islemleri, mevcut risk-
lere gore uyumlastiriimis ¢éziimleri kontrol etmek ama-
clyla yapilan testlere ve kapilar icin otomasyon sistemle-
rinin kontrolii icin test yéntemlerini belirleyen EN 12453
standardinin tiim gereksinimleri de dahil olmak (izere
yiriirliikteki tiim yasalara, standart ve diizenlemelere uy-
makla sorumlu olan uzman ve kalifiyeli personel tarafin-
dan gerceklestirilmelidir.

Ek cihazlann hem islevsellik hem de kontrol paneli ile dogru etkilesimi agi-
sindan 6zel bir teste tabi tutulmasi gerekir. Bu nedense bireysel cihazlarn
kullanim kilavuzlarina bakiniz.

6.1 TEST

Test ayrica otomasyon cihazlarinin periyodik bir kontroll olarak da yapilabi-
lir. Otomasyonun her bir bileseni (hassas kenarlar, fotoseller, acil durdurma
vb.) belirli bir test asamasi gerektirir; bu cihazlar icin ilgili kullanim kilavuzla-
rinda belirtilen prosedurleri uygulayin.

Test prosedUruni gerceklestirmek igin: B .

1. “GENEL GUVENLIK UYARILARI VE ONLEMLERI" béliminde
(sayfa 3) 6ngdrulen her seye kesinlikle uyuldugunu kontrol edin

2. “Disli motorun kilidini manuel olarak acma ve kilitleme” bo-
liminde belirtildigi sekilde disli motorunun kilidini agin (sayfa 14)
(“Sekil 85 ve 86"

3. “Tablo 1"da belirtilen kullanim limitleri tarafindan éngérilen degeri
asmayan bir kuvvetle otomasyonu agma ve kapama sirasinda ma-
nuel olarak hareket ettirmenin mimkdn olup olmadigini kontrol edin.

4, disli motorun kilitlenmesi

5. kumanda cihazlanni (segici digme, radyo vericisi vb.) kullanarak,
kapinin aglimasl, kapanmasi ve durdurulmasi ile ilgili testler gercek-
lestirerek hareketin 6ngdrilen sekilde gerceklestiginden emin olun.
Kapinin kayabilirligini degerlendirmek ve herhangi bir montaj ve ayar
kusurunun yani sira belirli strttinme noktalarinin varligini tespit et-
mekK icin birkag testin yapiimasi tavsiye edilir

6. Fotosellerin calismasini ve ¢zellikle diger cihazlarla etkilesimin olup
olmadigini kontrol etmek igin, optik eksen Uzerinden 6nce "TX"in,
ardindan ""RX""in yanindan 5 cm ¢apinda ve 30 cm uzunlugunda
bir silindir gegirin ve son olarak ikisinin ortasinda bulunun ve her du-
rumda cihazin aktif durumdan alarm durumuna gegerek veya tam
tersi duruma gecerek midahale ettigini ve buna bagl olarak kontrol
panelinde beklenen eyleme neden oldugunu dogrulayin; érnek: ka-
panma hareketinde hareketin tersine dénmesine neden olur.

7. sistemde bulunan tim guivenlik donanimlarinin (fotoseller, hassas
kenarlar vb.) dogru calisip galismadigini tek tek kontrol edin. Bir ci-
haz mudahalesi durumunda, kontrol panelindeki "BlueBus" LED',
tanimanin gergeklestigi onayi olarak iki kez daha hizli yanip séner

8. kanatlarin hareketinden kaynaklanan tehlikeli durumlar, darbe kuv-
veti sinirlandinlarak korunmussa, kuvvet 6lgimd EN 12453 standar-
di hiktmlerine gore yapiimalidir ve gerekirse, eger "motor kuvveti"
kontrolu darbe kuvvetini azaltmak icin sisteme yardim olarak kulla-
niliyorsa, en iyi sonuclar veren ayari bulmaya caligin.
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6.2 DEVREYE ALMA

N
N

AN

Devreye almak igin:

1. asagidaki belgeleriicermesi gereken, otomasyonun teknik dosyasini
olusturun: otomasyonun genel ¢izimi, yapilan elektrik baglantilarinin
semasl, mevcut risklerin analizi ve bunlar igin benimsenen ¢6zim-
ler, kullanilan tm cihazlarin imalatg tarafindan hazirlanmis uygunluk
beyani ve kurulumcu tarafindan hazirlanan uygunluk beyani

2. kapinin yakinina, acma islemlerini ve manuel hareketleri agiklayan
kalici bir levha veya etiket yerlestirin

3. en azindan asagidaki bilgileri iceren bir etiketi kapinin Uzerine yer-
lestirin: otomasyon turd, Ureticinin adi ve adresi ("devreye aima”dan
sorumlu taraf), seri numarasi, yapim yili ve "CE” isareti

4, otomasyon uygunluk beyanini doldurup otomasyon sahibine teslim
edin

5. otomasyonun "Kullanim Kilavuzunu" doldurup otomasyon sahibine
teslim edin

6. tlm otomasyon cihazlannin bakim gereksinimlerini igeren "Bakim
Plani"ni doldurup otomasyon sahibine teslim edin.

Devreye alma agsamasi ancak tiim test agsamalarinin olum-
lu sonuclanmasinin ardindan gerceklestirilebilir.

Otomasyonu devreye almadan 6nce, sahibini tehlikeler ve
hala mevcut olan kalan riskler konusunda yeterince bilgi-
lendirin.

Kismen devreye alma veya "gecici" durumlarda yasaktir.

Bahsedilen tiim belgeler i¢in, Nice teknik yardim hizmeti
araciligiyla kullanma talimatlan ve kilavuzlar sunmaktadir.
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[/ RADYO PROGRAMLAMA

RADYO PROGRAMLAMA ACIKLAMASI

7.1

Prosediirlerin gerceklestiriimesi gereken bir siire sinin
vardir. Baglamadan once tiim siirecin okunmasi ve anla-
silmasi gerekir.

Dahili radyo moddiltiyle gesitli programlama/silme prosedurlerinde kullani-
lan semboller "Tablo 10"de listelenmistir.

Programlama prosedrlerini gerceklestirirken, kontrol panelindeki radyo

dugmesini (A) ve R LED'ini (B) tanimlamak igin “Sekil 48”e bakin.

7.1.1 VERICi TUSLARINI HAFIZAYA ALMA MODU

Ve Radyo kontrollerinin hafizaya alinmasi 2 sekilde yapilabilir: "standart" mod-
@ rEwy— da (veya Mod 1) ve "dzellestiriimis" modda (veya Mod 2).
il @ Aerial / \
1,8 ® olo
A
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7.1.1.1  STANDARD hafizaya alma (Mod 1: tiim tuslar)

Bu tlr prosedurler, verici Uzerindeki tiim tuslarin uygulanmasi sirasinda ayni anda hafizaya alinmasina olanak tanir. Sistem, asagidaki semaya gére, her
tusu 6nceden belirlenmis bir komutla otomatik olarak eglestirir:

Tablo 8
VERICi FONKSIYONLARI KOMBINASYONU
Komut Tus
Adimh calisma Tus 1'e eglestirilecek
Kismen acilir Tus 2’e eslestirilecek
AC Tus 3’e eslestirilecek
KAPAT Tus 4’e eslestirilecek
7.1.1.2 OZELLESTIRILMIS hafizaya alma (Mod 2: tek bir tus)
Bu tUr prosedurler, yuritliimeleri sirasinda vericide bulunan digmeler arasindan tek bir tusu hafizaya almaya olanak tanr.
Birlestirilecek diigme ve komutun segimi, otomasyonun ihtiyaclarina gére kurulumcu tarafindan yapilr.
Bu modda kullanilabilen komutlar “Tablo 9”da bulunan komutlardir.
Tablo 9
No Komut Aciklama
1 Adimli calisma “SbS” komutu (Adimli)
2 Kismen acilma 1 “Kismen agilma 1” komutu
3 Ac “A¢” komutu
4 Kapat “Kapat” komutu
5 Stop Hareketi durdurur
6 ig?m':;:lﬂg‘ra Site modunda komut
s L] Ayrica engellenen otomasyon veya aktif komutlarla da kumanda eder
Adimli calisma
8 Kismen a¢ 2 Kismen ag (otomasyonun Kismen Aclima 2 ile programlanan seviyeye kadar agiimasi)
9 Kismen a¢ 3 Kismen ag (otomasyonun Kismi Acilma 3 ile programlanan seviyeye kadar agiimasi)
10 0ton_1_asyonu Acar Agl[ma harekgtini baslatir ve bu hareketin sonunda otomasyon bloke olur; kontrol paneli “Yuksek dncelikli Adimli calisma”,
ve Kilitler “Kilidi a¢”, “Kilidi ag ve kapat” ve “Kilidi a¢ ve a¢” disinda baska komutlari kabul etmez
11 Oton_1_asyonu Kapat quamma ha@k@tini baslatir ve bu hargketin sonunda otomasyon bloke olur; kontrol paneli “Yuksek 6ncelikli Admli calisma”,
ve Kilitle “Kilidi a¢”, “Kilidi a¢ ve kapat” ve “Kilidi a¢ ve a¢” diginda baska komutlan kabul etmez
- Hareketi durdurur ve otomasyonu bloke eder; kontrol paneli “Yiksek oncelikli Admli calisma”, “Kilidi a¢”, “Kilidi a¢ ve kapat”
= SR L ve “Kilidi a¢ ve a¢” disinda bay§ka komutlan kabul etmtgz o ? ? i
13 g;omasyon el Otomasyonun kilidini agar ve normal calismayi tekrar etkin duruma getirir
14 2;'(‘-::"2?;‘ a lsig Aydinlatma 18191 ¢ikisl, zamanlanmis kapanma ile agilir
15 ggc;ﬁflgtma Isign Adimlr modda Yardmci isik cikisi agllir ve kapanir
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& DIKKAT = Cikarilabilir radyo alicilarina bagh islevlerle ilgili daha ayrintili bilgi icin www.niceforyou.com web sitesine bakin.

Tablo 10
KILAVUZDA KULLANILAN SEMBOLLER LEJANTI

Aciklama Sembol

"R" LEDsabit olarak yanar Py

N1/
"R" LED yavas bir sekilde yanip soner E
N1z
"R” LED hizh bir sekilde yanip séner o
"R" LED séniik =
OFF ON
Giic kaynagini kesin / Gii¢ kaynagini acin gl%’ i‘f’
(F2 sigortasini ve varsa pil grubunu cikarin) H TEI
et RNY

Bekleyin...

5 saniye icinde islemi gerceklestirin >5 san. <

Kontrol panelinde radyo diigmesini basili tutun

Kontrol panelinde radyo diigmesine basin ve birakin H;
Kontrol panelinde radyo diigmesini birakin E| g

istediginiz verici diigmesini basili tutun

istediginiz verici diigmesine basin ve birakin @g

istediginiz verici diigmesini birakin @Jg

"R" LED'inin ne zaman sinyal yaydigini g6zlemleyin @,,,../LTJ_,,,

26 - TURKGE yayotomasyon.com


https://www.yayotomasyon.com

7.2 VERICi KODLAMASI KONTROLU
Alicida kayitl olan vericilerin hangi kodlamaya ait oldugunu kontrol etmek i¢in asagidaki tabloda belirtildigi gibi ilerleyin:

Tablo 11
HALIHAZIRDA HAFIZAYA ALINMIS VERICILER TARAFINDAN BENIMSENEN KODLAMA TiPiNiN DOGRULANMASI
Aciklama Semboller
OFF ON @ \Ij/
Kontrol paneline giden giic kaynagini kesin ve ardindan giicii geri yiikleyin. 55 &5 PN
Sonraki yanip sénme sayisini sayin: H TE'
e N
N1z X 2
2 yesil yanip sénme = O-Code kodlamasiyla hafizaya alinan vericiler & - ,|T—|\
g X 2+1
2 yesil ve 1 turuncu yanip sénme = O-Code + BD kodlamasi ile hafizaya alinan vericiler & - ,|T—|\
N1z X 5
5 yesil yanip sénme = higbir verici hafizaya alinmadi & - ,|T—|\
g X5+1
5 yesil ve 1 turuncu yanip sénme = BD teknolojisi ile hafizaya alinan vericiler & - ,|T—|\

7.3 BiR RADYO KONTROLUNUN HAFIZAYA ALINMASI

7.3.1 “MOD 1”DE HAFIZAYA ALMA

"Tablo 12" boliminde belirtilen prosedurin yuritilmesi sirasinda alici, verici Gzerindeki tum tuslar ezberler ve alicinin 1. komutunu otomatik olarak 1.
dugmeye, 2. komutunu 2. digmeye, ve bdyle devam ederek atar.

Gerceklestirilen depolama, tek bir hafiza yerini isgal edecek ve her bir tusa iliskin komut, otomasyon kontrol panelinde mevcut olan "Komut listesi'ne
bagl olacaktir.

Tablo 12
MOD 1’DE HAFIZAYA ALMA
Aciklama Semboller

Kontrol panelinde “Radyo” tusunu basili tutun ve “R” LED’inin yesil renkte yanmasini = S =%
bekleyin. “Radyo” tusunu birakin W; LI—'l El

Hafizaya alinacak verici lizerinde
Tek yonliiyse, herhangi bir diigmeyi 10 saniye icinde basili tutun ve kontrol panelindeki "R" NI

LED'i beklenen 3 yesil yanip sénmeden ilkini gerceklestirdikten sonra birakin (hafizaya alma E

dogru sekilde gerceklesti). (*1)
iki yonlilyse herhangi bir tusa basin ve hemen birakin; kontrol panelindeki "R" LED'i 3 kez @7‘5 \S' el ‘m’

ZTNZTNZ TN

yesil renkte yanip séner (hafizaya alma dogru sekilde gerceklesti). (*1)

(*1) - Hafizaya alinacak baska vericiler varsa, ilk 10'u takip eden 15 saniye iginde vericideki sirayi tekrarlayin. Bu stire doldugunda islem otomatik olarak
sona erer.

& islemi aninda durdurmak istiyorsaniz (6rnegin daha fazla radyo kumandasini hafizaya almaktan kacinmak icin), "Radyo R"
tusuna bir kez basin.

yayotomasyon.com TURKCE - 27


https://www.yayotomasyon.com

7.3.2 “MOD 2”DE HAFIZAYA ALMA

“Tablo 13’de belirtilen prosedirin ylritilimesi sirasinda alici vericide bulunan diigmelerden yalnizca birini hafizaya alir ve kurulumu yapan kisi tarafindan
segilen islevselligi atar.

Daha fazla tusu hafizaya almak igin, hafizaya alinacak her tus igin prosedirt bastan tekrarlamak gerekir.

Gerceklestirilen hafizaya alma, tek bir hafiza yerini kaplayacaktir ve hafizaya alinan diigmenin komutu, kurulumcu tarafindan otomasyon kontrol panelinin
"Komutlar listesi"nde secilen komut olacaktir (bakiniz “Tablo 9”).

Tablo 13

MOD 2’DE (VE GENISLETILMIS MOD 2’DE) HAFIZAYA ALMA
Aciklama Semboller

"Tablo 9" icinde listelenenlerden hafizaya almak istediginiz komutu secin ve tanimlayici
numarayi (n) not edin.

Secilen komutu tanimlayan (n) rakamina esit sayida "Radyo" tusuna basip birakin. "R" LED’i = \E'g' (n)
ayni sayida yanip séner. H; AN

Hafizaya alinacak verici lizerinde
Tek yonlii ise, hafizaya almak istediginiz diigmeyi 10 saniye icerisinde basili tutun ve kontrol NI

paneli lizerindeki "R" LED'i 6ngédriilen 3 yesil yanip sénmeden ilkini gerceklestirdikten sonra @g IES\ 5
birakin (hafizaya alma dogru sekilde gerceklesti). (*2)
iki yonlii ise hafizaya alinmasini istediginiz tusa 10 saniye icinde basip hemen birakin; kontrol ‘53@ AN
panelindeki "R" LED'i 3 kez yesil renkte yanip soner (hafizaya alma dogru sekilde gerceklesti). ,ES\ ,ES\ /E.EI\
(*2)

(*2) - Ayni komutun hafizaya alinmasi gereken baska vericiler varsa, ilk 10'u takip eden 15 saniye iginde diger her diger vericinin digmesinde bu adimlari
tekrarlayin. Bu stre doldugunda islem otomatik olarak sona erer.

Dikkat! Ogrenim prosediiriinii aninda durdurmak miimkiin degildir. Gerekirse (6rnegin istem disi kombinasyonlar énlemek
icin) F2 glic sigortasinin baglantisini kesin, 30 saniye bekleyin ve tekrar takin.

7.3.3 "ALICININ YANINDA" YENI BiR VERICININ HAFIZAYA ALINMASI.

& Dikkat! Sadece tek yonli vericiler icin.

"Tablo 14" bolimdinde belirtilen prosedirin uygulanmasi sirasinda yeni bir verici, halihazirda kontrol panelinde kayitli olan bir vericiyle ayni radyo ayar-
larini alir.

Proseddr, kontrol panelindeki "Radyo" diigmesine dogrudan midahale edilmesini gerektirmez, ancak vericinin, alicinin alim araliginda bulunmasini ge-
rektirir.

Alicinin “"Kontrol paneline yakinlik" prosediirii ile ve/veya "etkinlestirme kodu" araciligiyla gerceklestirilen hafizaya alma islemlerinin en-
gellenmesi (veya serbest birakilmasi)” paragrafinda anlatildig gibi islevieri engellenerek “alicinin yakininda” hafizaya alinmasi énlenebilir.

Tablo 14

"ALICININ YAKININDA" YENI BiR VERICININ HAFIZAYA ALINMASI

Aciklama Semboller

Yeni verici lizerinde hafizaya almak istediginiz diigmeyi basili tutun. 7 saniye boyunca @g X 7 sec. g
bekleyin ve ardindan birakin. B

e > - =3 = <ma pe>
Zaten hafizaya alinmis olan verici lizerinde kopyalamak istediginiz hafizaya alinmis olan @ @
diigmeye 3 kez yavas bir sekilde basin ve tekrar birakin. ; ;

Yeni verici lizerinde prosediiriin basinda basilan ayni diigmeye 1 kez basin ve birakin. @g

(*2) - Ayni komutun hafizaya alinmasi gereken baska vericiler varsa, ilk 10'u takip eden 15 saniye icinde diger her diger vericinin digmesinde bu adimlari
tekrarlayin. Bu slre doldugunda islem otomatik olarak sona erer.

7.3.4 ALICIDA ONCEDEN HAFIZAYA ALINMIS ESKi BiR VERICININ "ETKINLESTIRME KODUNU" KULLANARAK YEN!I BIR
VERICININ HAFIZAYA ALINMASI

& Dikkat! Yalnizca “O-Code” ve “BD” kodlamali vericiler i¢in

O-Code ve BD kodlamali vericilerin hafizasinda, yeni bir vericinin alicida hafizaya alinmasini etkinlestirmenin mdmkun oldugu bir "etkinlestirme kodu" (sir)
bulunur.

Bu etkinlestirmeyi gerceklestirmek icin, vericinin kullanma talimatlari kilavuzunu okuyun ve yenisini hafizaya almak istediginiz alicida énceden hafizaya
alinmis olan eski bir vericiyi edinin.

& Etkinlestirme kodunun aktarimi yalnizca iki 6zdes verici arasinda ve ayni radyo kodlamasiyla gerceklestirilebilir.
Daha sonra, yeni etkinlestirilen verici kullanildiginda, komutu, kimlik kodunu ve alinan "etkinlestirme kodunu" (ilk 20 iletimde) aliclya génderecektir. Bu
noktada alici, eski vericinin etkinlestirme kodunu taniyacak ve yeni vericinin kimlik kodunu otomatik olarak hafizaya alacaktir.

Vericilerin "etkinlestirme kodu" araciligiyla istenmeyen sekilde hafizaya alinmasi, alicinin islevselliginin engellenmesiyle 6nlenebilir (okz. paragraf ""Kontrol
paneline yakinlik" prosediirii ile ve/veya "etkinlestirme kodu" araciligiyla gerceklestirilen hafizaya alma islemlerinin engellenmesi (veya
serbest birakilmasi)").
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7.4 RADYO KUMANDASININ SiLINMESI

7.4.1 BiR DUGME iLE iLiSKiLi TEK BIR KOMUTUN ALICININ HAFIZASINDAN SILINMESI

“Tablo 15”de belirtilen prosedirl gerceklestirirken, bir digme iliskili komutun kaydediimesini iptal etmek mimkindir

Dikkat! Verici "Mod 1"de hafizaya alinmigsa (bkz. paragraf ““Mod 1”de hafizaya alma”), prosediir sirasinda vericinin tamami,

yani radyo kumandasindaki tiim diigmeler silinir.

Tablo 15

TEK BiR KOMUTUN ALICININ HAFIZASINDAN SiLiINMESi

Aciklama

Semboller

Kontrol panelinde “Radyo” tusunu basili tutun ve “R” LED’inin yesil renkte
yanmasini ve sobnmesini bekleyin. “Radyo” tusunu birakin

Silinecek verici lizerinde

Tek yonlii ise, silmek istediginiz diigmeyi (*4) basih tutun ve kontrol
paneli lizerindeki "R" LED'i 6ngériilen 5 hizli yesil yanip sénmeden ilkini
gerceklestirdikten sonra birakin (silme dogru sekilde gerceklesti).

iki yonlii ise silmek istediginiz tusa (*4) basin ve birakin; kontrol panelindeki \ - ‘E'g’
"R" LED'i 5 kez yesil renkte yanip soner (silme dogru sekilde gerceklesti). 3 -

(*4) - Verici "Mod 1"de (bkz. ““Mod 1”de hafizaya alma”) hafizaya alinmissa herhangi bir tusa basilabilir. Verici "Mod 2"de hafizaya alinmigsa (bkz. *
“Mod 2”de hafizaya alma”) silimek istediginiz hafizaya alinmis her digme icin tim prosedUr tekrarlanmalidir.

7.4.2 ALICININ HAFIZASINDAN SiLME (KOMPLE)

Tek yonlu sistemde kod silme islemleri yalnizca aliciyi ilgilendirir. Ancak iki yonlU bir sistemde radyo kumandasindaki iliskilendirmenin de silinmesi gerekli

olacaktrr.
Bu prosedurt gergeklestirmek icin ilgili vericinin kullanim kilavuzuna bakin.

ALICININ HAFIZASININ KOMPLE SILINMESI.

Tablo 16

Aciklama

Semboller

Kontrol panelinde “Radyo” tusunu basili tutun ve “R” LED’inin yesil renkte
yanmasini ve sonmesini bekleyin. Birkac¢ saniye sonra yanip sénmeye baslar.

B

Silme modu

Alicinin hafizasini silmek icin tam olarak 5. yanip sonmede "Radyo" diigmesini
birakin.

N s

1
/EFI\

Kontrol panelindeki "R" LED'inin hizli bir sekilde 5 kez yanip s6nmesini
bekleyin. (Silme dogru sekilde gerceklesti).

AN 2 N 2 N P2 N P N

Py i g i g i g |

ZTNZTNZTNZTNZ7T N
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7.4.3 "KONTROL PANELINE YAKINLIK" PROSEDURU iLE VE/VEYA "ETKINLE$TIRME KODU" ARACILIGIYLA
GER(}EKLESTIRILEN HAFIZAYA ALMA I$LEMLERININ ENGELLENMESI (VEYA SERBEST BIRAKILMASI)

"Tablo 17’ de belirtilen prosedUrl kullanarak, "alicinin yakininda" proseddrind (bkz. ""Alicinin yaninda" yeni bir vericinin hafizaya alinmasi.") veya

"etkinlestirme kodu" prosedurini (bkz. "Alicida 6nceden hafizaya alinmis eski bir vericinin "etkinlestirme kodunu" kullanarak yeni bir verici-

nin hafizaya alinmasi") kullanmaya calistiginizda, alicida yeni vericilerin hafizaya alinmasini engellemek mimkundur

Her iki prosedur icin de fabrika ayan "ON” (ACIK)'tir. ProsedUrl gergeklestirmek icin alicida 6nceden hafizaya alinmis bir vericinin olmasi gerekir.

Tablo 17
"KONTROL PANELINE YAKINLIK" PROSEDURU iLE VE/VEYA "ETKINLESTIRME KODU" ARACILIGIYLA GERGEKLESTIRILEN HAFIZAYA ALMA iSLEMLERININ

ENGELLENMESI (VEYA SERBEST BIRAKILMASI)
Aciklama Semboller
OFF 10s
F2 sigortasini ve pil grubunu cikararak elektrik giicii kaynaginin baglantisini kesin. 10 saniye '

) {5

bekleyin.

"Radyo" diigmesini basili tutun ve ayni zamanda gii¢ kaynagini agin. h .
+

"R" LED'i 6nce hafizadaki vericilere sinyal verir ve ardindan kisa turuncu yanip sénmeler ol \Ij/-

yayar. T

. 6\ = AN PN 4
Ikinci turuncu yanip sénmenin tam sonunda "Radyo" diigmesini birakin. g ,5.9\ /E.EI\

"R" LED'inin durumuyla taninabilecek asagidaki islevlerden birini se¢cmek icin 5 saniye icinde "Radyo"
diigmesine art arda basip birakin:

Aktif engelleme yok = led SONUK
“Kontrol paneli yakininda” hafizaya alma engellemesi = led KIRMIZI renkte < >

“Etkinlestirme kodu” ile hafizaya alma engellemesi = led YESIL renkte E; -- l_:—_l
Her iki hafizanin da bloke edilmesi ("kontrol panelinin yakininda" ve "etkinlestirme koduyla") =

<5san. >

led TURUNCU renkte
Halihazirda alicida hafizaya alinmis olan bir vericide 5 saniye icinde, yeni secilen islevi \E =
kaydetmek icin (hafizaya alinmis) bir diigmeye basip birakin ;
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8  KUMANDA UNITESi PROGRAMLAMASI

Kontrol panelinde 3 adet diigme bulunur: [Open A], [Stop/Set] ve
[Close V¥](“Sekil 50") hem kontrol panelini kontrol etmek hem de mevcut
fonksiyonlari programlamak icin kullanilabilir.

4 N
@ IEQD P —
0
LI
@
g le H;”:“gHa“z”s”s”:]
( E]))) Closevl Stop/Set || Open A
('\ TC I T I I T T 1 T T T T
- J

Mevcut programlanabilir fonksiyonlar iki seviyede dizenlenmistir ve ca-
lisma durumlan kontrol panelinde bulunan sekiz LED “L1 ... L8” tarafindan
bildirilir (led yaniyor = fonksiyon aktif; led sénik = fonksiyon aktif degil).

8.1 PROGRAMLAMA DUGMELERININ KULLANIMI

[Open A]
Dugme, otomasyonun aglimasini kumanda etmeyi; veya programlama
noktasini yukarlya dogru hareket ettirmeyi saglar.

[Stop/Set]
Bir hareketi durdurmak icin kullanilan dugme.
3 saniyeden fazla basildiginda programlama asamasina gegmeyi saglar.

[Close V]
Digme, otomasyonun kapanisini kumanda etmeyi; veya programlama
noktasini asagya dogru hareket ettirmeyi saglar.

Dikkat! Hareket sirasinda, acilma veya kapanmadan ba-
gimsiz olarak, tiim diigmeler STOP islevini yerine getire-
rek motorun hareket kursunu durdurur.
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8.2

BiRINCi SEVIYE PROGRAMLAMA (ON-OFF)

Birinci seviye fonksiyonlarin tim fabrikada “OFF” (KAPALI) olarak programlanmistir ve istenildigi zaman degistirilebilir. Cesitli fonksiyonlari kontrol etmek
icin “Tablo 18” bolimune bakin.

8.2.1 BIRINCi SEVIYE PROGRAMLAMA PROSEDURU

Programlama prosediiriiniin bir diigmeye basilmasi ile digerine basilmasi arasinda maksimum 20 saniyelik bir siire limiti
vardir. Bu siirenin sonunda prosediir otomatik olarak sona erer ve o ana kadar yapilan degisiklikler hafizaya alinir.

Birinci seviye programlamasini ger¢eklestirmek igin:

Eall ol

o

“L1” LED'i yanip sénmeye baglayana kadar [Stop/Set] diigmesine basin ve basili tutun

[Stop/Set] digmesini birakin

yanip sénen LED'i degistirilecek fonksiyonu temsil eden LED'e tagimak icin [Open A]veya [Close W] digmesine basin
fonksiyonun durumunu degistirmek igin [Stop/Set] digmesine basin ve hemen birakin:

- kisa sureli yanip sénme = OFF

- uzun yanip sénme = ON

programlamadan ¢ikmak icin, hicbir tusa basmadan, 20 saniye (maksimum sure) bekleyin.

Prosediirii gerceklestirirken diger fonksiyonlari "ON" veya "OFF" olarak programlamak icin, bu faz sirasinda 2. ve 3. mad-

delerin tekrarlanmasi gerekir.

Tablo 18
BiRINCi SEVIYE FONKSIYONLAR (ON - OFF)
LED Fonksiyon Aciklama
Bu fonksiyon, programlanan duraklama siresinden sonra otomasyonun otomatik olarak kapanmasina olanak saglar,
L1 Otomatik kapanis Duraklatma Suresi varsayilan olarak 30 saniyeye ayarlanmistir ancak 5, 15, 30, 45, 60, 80, 120 ve 180 saniye olarak
degistirilebilir. Eger fonksiyon calistinimazsa, galisma “yar otomatik” olarak gerceklesir.
Bu islev, otomasyonu yalnizca gegis icin gereken stre boyunca agik tutmaya olanak tanir; "Photo" mudahalesi her zaman 5
L2 Fotodan sonra saniyelik bir duraklama stiresiyle (programlanan dederden bagimsiz olarak) otomatik yeniden kapanmaya neden olur.
kapat Otomasyon her zaman tam acik konuma ulasir (daha énce Photo devre disi kalsa bile). Photo devre disi kaldiginda 5
saniyelik bir duraklamayla otomatik olarak yeniden kapanir.
Gug kaynagi geri geldiginde otomasyonun acik oldugu algilandiginda “Her Zaman Kapat” fonksiyonu devreye girerek
kapanmaya neden olur.
L3 5 7 I L e Glvenlik nedenleriyle harekette dnce 5 saniyelik 6n yanip sénme yapilir.
Glc kaynagi geri geldiginde fonksiyon aktif degilse otomasyon durduruimus durumda kalacaktir
Bu fonksiyon, tiketimi mimkdn oldugu kadar azaltmaya olanak tanir ve ézellikle tampon akd ile ¢alisirken kullaniglidir.
L4 Bekleme modu Bu fonksiyon aktifse hareketin bitiminden 1 dakika sonra kontrol paneli Bluebus fotosel vericilerini ve daha yavas yanip
sonecek olan Bluebus LED'i disindaki tim LED'leri kapatir. Bir komut geldiginde kontrol paneli tam calismaya geri déner.
Fonksiyon aktif degilse tlketimde herhangi bir azalma olmayacaktr.
Bu fonksiyonun etkinlestirimesiyle, hareketin her baslangicinda kademeli hizianma devre disi birakilir; maksimum hizli
L5 Hizli baslatma baslatma kuvveti saglar ve drnegin kar veya buzun kapiyr kapatmasi durumunda yiksek statik strtinmenin oldugu
durumlarda kullaniglidir.
Hizli baslatma aktif degilse hareket kademeli bir hizlanmayla baslar.
. On yanip sénme fonksiyonu ile, tehlikeli durum hakkinda énceden uyarida bulunmak amaciyla, yanip sénen 1sigin yanmast ile
L6 On yanip sbnme hareketin baglamasi arasina 3 saniyelik bir duraklama eklenir.
On yanip sénme aktif degilse hareket basladiginda yanip sénen isik yanar.
Dahili Radyo Fonksiyon AKTiF: kumanda paneli icindeki BiDi radyoyu devre digi birakr.
L7 En eIIemey Fonksiyon AKTIF DEGIL: normal galisma.
9 Harici bir OXI tipi alici kullaniyorsaniz bu fonksiyonu etkinlestirin.
Bu fonksiyonun etkinlestirimesiyle ROBUS "Slave" olur: béylece, bir motorun Master ve digerinin Slave olarak galistigi
L8 “Slave” modu karsilikli kanatlardaki 2 motorun calismasini senkronize etmek miimkinddr; daha fazla ayrinti icin ““Slave” modu”
paragrafina bakiniz.

|| Normal calisma sirasinda, yani hicbir hareket yapilmadiginda, “L1 ... L8" LED’leri temsil ettikleri fonksiyonun durumuna gore

yanar veya soner, 6rnegin "Otomatik kapanma" etkinse "L1" yanar. Hareket sirasinda, “L1 ... L8" yanip s6nerek, o anda oto-
masyonu hareket ettirmek icin gereken kuvveti gosterir. Eger “L1” yanip sénerse gerekli kuvvet diisiiktiir ve bu, maksimum
kuvveti gosteren “L8” yanip sonene kadar devam eder. Hareket sirasinda LED'ler tarafindan gosterilen kuvvet seviyesi (mut-
lak bir degerdir) ile kuvvetin programlanmasi sirasinda LED'ler tarafindan gésterilen seviye (goreceli bir degerdir) arasinda
bir iligki olmadigini liitfen unutmayin. “Tablo 19”de “L5”e bakiniz.
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8.3 IKINCi SEVIYE PROGRAMLAMA (AYARLANABILIR PARAMETRELER)

ikinci seviye programlamanin tiim parametreleri fabrikada "Tablo 19" igindeki "GRI RENK" ile vurgulandigi sekilde programlanmistir ve istenildigi zaman
degistirilebilir. Parametreler 1'den 8'e kadar bir deger diceginde ayarlanabilir. Her LED'e karsilik gelen deg@eri kontrol etmek icin "Tablo 19" bolimiine
bakin.

Bir parametrenin konfigiirasyonu (seviye 2) mevcut konfigiirasyonlara kiyasla taninmazsa, kontrol paneli mevcut dege-
rin aralik disinda oldugunu belirtmek icin L1 ve L8 LED'lerini aralikli olarak aymi anda yakar. Gerekiyorsa, [Open A] veya
[Close V1. tuslarina basarak degerleri zorlamaya devam edebilirsiniz.

8.3.1 IKINCi SEVIYE PROGRAMLAMA PROSEDURU

Programlama prosediiriiniin bir diigmeye basilmasi ile digerine basilmasi arasinda maksimum 20 saniyelik bir siire limiti
vardir. Bu siirenin sonunda prosediir otomatik olarak sona erer ve o ana kadar yapilan degisiklikler hafizaya alinir.

ikinci seviye programlamasini gerceklestirmek icin:

1. “L1” LED'i yanip sonmeye baslayana kadar [Stop/Set] digmesine basin ve basili tutun

2 [Stop/Set] digmesini birakin

3. yanip sénen LED'i degistirilecek parametrenin "girigs LED'ini" temsil eden LED'e tasimak icin [Open A] veya [Close W] diigmesine basin
4 [Stop/Set] diigmesine basin ve basili tutun. Her zaman [Stop/Set] diigmesi basili olarak:

- degistirilecek parametrenin mevcut seviyesini temsil eden LED yanana kadar yaklasik 3 saniye bekleyin

- parametre degerini temsil eden LED'i hareket ettirmek icin [Open A]veya [Close W] tusuna basin

ilk seviyeye donmek icin [Stop/Set] diigmesini birakin

programlamadan ¢ikmak icin, hicbir tusa basmadan, 20 saniye (maksimum stre) bekleyin.

oo

Prosediiriin yiiriitiilmesi sirasinda daha fazla parametre programlamak icin, fazin kendisi sirasinda islemleri 2. adimdan 4.
adima kadar tekrarlanmasi gerekir.

Tablo 19
iKiINCi SEVIYE FONKSiIYONLAR (AYARLANABILIR PARAMETRELER)
Giris LED’leri | Parametre Led (seviye) | Ayarlanan deger Aciklama
L1 5 saniye
L2 15 saniye
Duraklatma tj 22 :::i;)/ee Duraklatma s[J“resini,l ygni qtomatik tekrar
L1 Siiresi 5 60 saniye kapanmadan Onceki streyi ayarlllar. Yalnizca
Otomatik Kapanma aktif ise etkili olur.
L6 80 saniye
L7 120 saniye
L8 180 saniye
L1 A¢ - stop - kapat — stop
L2 Ac - stop - kapat - a¢
tj éﬁe kapat — ag — kapat Ebs gtilri§iyle veya 1. racliyo komutuyla iligkili
. . . pr— omutlarin sirasini ayarlar.
L2 Q:::Lrlslily%?:? ma L ilctje 2 (2 saniyeden fazlg sure once E)ur ) - NOT: L4, L5, L7, Lg'de seviyenin ayarlanmasi
L6 Iml calisma 2 (2 saniyeden fazla stire 6nce "Kismen | ayni zamanda "Ac" ve "Kapat" komutlarinin
agima’) davranisini da degistirir.
L7 Deadman
L8 Acilis "Yar otomatik” durumda, kapanis "6li adam”
durumunda
L1 Hiz 1 (30% - yavas)
L2 Hiz 2 (44%)
L3 Hiz 3 (58%)
0,
L3 Motor hizi II:g ::zz 54 (g620/f))) Normal ¢alisma sirasinda motor devrini ayarlar.
L6 Hiz 6 (100% - hizl)
L7 Ac V4, kapat V2
L8 Ac VB, kapat V4
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iKiNCi SEVIYE FONKSIYONLAR (AYARLANABILIR PARAMETRELER)
Girig LED’leri | Parametre Led (seviye) | Ayarlanan deger Aciklama
L1 "Kapi acik 15191" fonksiyonu
L2 Kanat kapall ise aktif
L3 Kanat agik ise aktift OGI gikisiyla iliskili fonksiyonu diizenler
L4 0 gikigi L4 No.2 radyo gikigi !Ie aktff (ckista liskili fonksiyon ne olursa olsun, aktif
L5 No.3 radyo gikisi ile aktif oldugunda maksimum 10W glcle 24V ===
L6 No.4 radyo clkisi ile aktif (-9%30 +%50) voltaj saglar
L7 Bakim isigi
L8 Elektrikli kilit
L1 Cok ¢cok hafif kapi
L2 Cok hafif kapi
= nol koD ot Kot Kool Ssiemii ayadr Kine
% motor kuvveti I ini .
L5 Motor kuvveti I':i gzigfgll:fstfigw o kon.trol sistemi ayni za.m.anda ortém S|cakl|g|n|l
da dlcerek bilhassa dislk sicakliklarda kuvveti
L6 Agrr kapi otomatik olarak artirr
L7 Cok agir kapi
L8 Cok cok agir kapi
L1 0,5 mt
L2 1mt
L3 1,5 mt
L6 Kismen acilir tg ;?ﬁnt Kismen agiima 6lctimdni dizenler
L6 3 mt
L7 3,4 mt
L8 4 mt
L1 1.000
L2 2.000
L3 4.000
L4 7.000 tom n bakim talebi sinyali verilmeden
= L (e L5 10.000 C?ngek?shéorekk()e?say|sﬁneguier¥|2r. erimede
L6 15.000
L7 17.000
L8 20.000
L1 1" hareket (en son) sonucu
L2 2" hareket sonucu
L3 3l hareket sonucu
L4 4inci hareket SONUCU Son 8 harekette meydana gelen arizanin
L8 Anzalarin listesi L5 5 hareket sonucu tE'JrUnU_ kontrol etmenizi sagdlar ("Ariza gegmisi
listesi" paragrafina bakin).
L6 6™ hareket sonucu
L7 7" hareket sonucu
L8 8™ hareket sonucu

Tum parametreler herhangi bir olumsuz etki olmaksizin istenildigi gibi ayarlanabilir; yalnizca "Motor kuvwveti" ayarlar icin ¢zel dikkat edilmesi gerekebilir:

- kapinin anormal strtinme noktalarina sahip oldugu gercegini telafi etmek icin ytksek kuvvet degerlerinin kullanimasi 6nerilmez; asin bir kuvvet, gu-
venlik sisteminin isleyisini tehlikeye atabilir veya kapiya zarar verebilir

- darbe kuvvetini azaltmak icin sisteme yardimci olarak "Motor Kuvveti* kontrold kullaniliyorsa, EN 12453 standardinin gerektirdigi sekilde her ayardan

sonra kuvvet élcimund tekrarlayin

- asinma ve atmosferik kosullar otomasyonun hareketini etkiler, kuvvet ayarnin periyodik olarak yeniden kontrol edilmesi gerekir.
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8.4 OZEL FONKSIYONLAR

8.4.1 “HER ZAMAN AG” FONKSIYONU

"Her zaman ag" fonksiyonu, "Adimh ¢alisma" komutu 2 saniyeden uzun
sUrdgunde her zaman bir agilma hareketi komutu vermeyi saglayan kont-
rol panelinin bir 6zelligidir; bu, érnegin otomasyonu belirli bir zaman bandi
boyunca acik tutmak igin bir programlayici saatinin kontagini SbS termina-
line baglamak igin kullanighdir.

Bu &zellik, "Site 2" olarak programlama haricinde, "SbS" girisinin prog-
ramlanmasindan bagimsiz olarak gegerlidir, "lkinci seviye programlama
(ayarlanabilir parametreler)" paragrafindaki "Adimh ¢alisma fonksi-
yonu" parametresine bakin.

8.4.2 “HER HALUKARDA HEREKET ET” FONKSIYONU

Bu fonksiyon, bazi glivenlik donanimlar diizgiin ¢alismadiginda veya ari-
zalandiginda bile otomasyonun calismasina olanak saglar. Otomasyonu
"deadman" modunda asagidaki sekilde ilerleyerek kontrol etmek mum-
kUndur:

1. otomasyonu galistirmak igin bir verici veya anahtarli segme digmesi
araciigiyla bir komut gdnderin. Her sey dogru ¢alisiyorsa otomas-
yon sorunsuz olarak hareket eder, aksi takdirde 2. adimdan devam
edin

3 saniye iginde, komutu tekrar galistirin ve galistinimis halde tutun
yaklasik 2 saniye sonra, otomasyon istenen hareketi "deadman”
modunda gerceklestirir, yani yalnizca komut aktif tutuldugu strece
hareket etmeye devam edecektir.

wn

Giivenlik donamimlari calismadiginda, yanip sénen gos-
terge sorunun tiiriinii belirtmek icin birkac kez yanip s6-
ner. Ariza tiiriinii dogrulamak icin "Flasér lambasi ile uya-
rilar" (sayfa 40) boliimiine bakin.

8.4.3 “BAKIM UYARISI” FONKSIYONU

Bu fonksiyon, otomasyonda bakim kontrolU yapilmasi gerektiginde uyari
verir. Uyarl sinyali verildikten sonra gerceklestirilecek hareket sayisi, My-
NicePro uygulamasi veya tim Nice uyumlu arayUzler araciligiyla yapilan-
dinlabilir.

Her hareketin baslangicinda otomasyon, asagidaki tabloda agiklanan dav-
ranisa gore bakim durumunu temsil etmek Uzere yesil veya kirmizi 1g1g1
yakar:

Tablo 20
LED 15191 Faz Aciklama
Tdm otomasyonun bakiminin
Kirmizi her .hareketin baslangicinda | uzman teknik personel ‘
sabit olarak yanar tarafindan yapimasi tavsiye
edilir

yayotomasyon.com

8.5 WIiFi BAGLANTISI

ROBUS motorlar asagidakilere olanak sagdlayacak sekilde Wi-Fi baglanti-

sina gdre ayarlanmistir:

- otomasyonun uzaktan kontrolll (MyNice Uygulamasi araciligiyla)

- kurulumcuya: otomasyonun konfigirasyonu (MyNice Pro Uygulamasi

_araciigyla)

Ozellikle Wi-Fi baglantisi i¢ modda mevcuttur:

- Kontrol paneline entegre WiFi modull (satin alinan modelde mevcutsa)

- Istek Uzerine aksesuar olarak saglanan BiDi-Wifi aray(iz(

- Istek Uzerine aksesuar olarak saglanan Proview aray(zU (yalnizca MyNi-
ce Pro Uygulamasi igin)

|| BiDi-Wifi arayiiziiniin otomasyondaki busT4 portuna uy-
gulanmasi BiDi-ZWave arayiiziine bir alternatif olarak de-
gerlendirilmelidir.

Otomasyonun WiFi baglantisini beklenen sekillerde kullanmak icin sunlari

yapmaniz gerekir:

- Istenilen kullanima bagh olarak Google Play Store ve Apple App Store'da
bulunan MyNice veya MyNice Pro Uygulamasini (kurulumcuya 6zel) yuk-
leyin

- Otomasyonu calistirin ve mevcut WiFi cihazinin diizenli olarak aglilip agil-
madigini kontrol edin

- Kurulu Uygulamay baslatin ve "WiFi AraylzU veya Aksesuarlar" menu-
stnden WiFi cihazini yapilandirin

MyNice Pro ve MyNice Uygulamalarina bagl fonksiyonlarla ilgili daha fazla
ayrintr icin www.niceforyou.com web sitesine bakin.

8.5.1 ENTEGRE WiFi MODULU (VERSiYONA BAGLI OLARAK)

Kontrol panelinin entegre modulinde 2 dugme (P1 ve P2) ve 2 LED (W1
ve W2) bulunur: bunlar cesitli calisma fazlarina bagl olarak farkli davranir.
Kullanicinin etkilesim kurabilecegi digmeler ve LED'ler asagida gosteril-
mistir:

- W1 = Power/Sys (glc ve entegre WiFi modult durumu LED’i)
- W2 = Wifi / BT (Wifi iletisim durumu LED’i)

- P1=10san basma = fabrika ayarlarina resetleme

- P2 = kullaniimiyor
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DIKKAT = Bir cihazi kurmak ve kontrol paneliyle esles-
tirmek icin MyNice veya MyNice Pro uygulamasindaki
kilavuzlu prosediirii izleyin. Daha fazla bilgi icin litfen
www.niceforyou.com adresini ziyaret edin
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“Tablo 21” W1 ve W2 LED'leri tarafindan yayilan sinyalleri ve bunlarin anlamlarini gésterir.

Tablo 21

WI-FI MODULU LED DURUMU

WiFi /BT (W2) Power/Sys (W1) W1 ve W2 led durumu Aciklama
Sabit yanan yesil Sabit yanan yesl Stirekii Egée“gre modul normal ¢alisma durumunda ve bir akilli telefon
Sabit yanan yesil Yesil, 8 hizll yanip sbnme Gegici (birkac saniye) Modldl, kullanici tarafindan “Tanimla" eylemine tabi tutuldu.
. . . . . Modl, kullanicidan Wi-Fi ag yapilandirmasini almayi bekliyor.
Yanip sénen yegil Sabit yanan yesil Sirekii Moddlt yapilandirmak icin uygulamayi kullanin.
Sabit yanan turuncu Sabit yanan yesil Stirekii (l;/le%?lul normal galisma durumunda ve higbir akilli telefon bagl
. . . o . Modul Wi-fi' yapilandiryor. Strekli yaniyorsa, Wi-Fi
Yanip sonen turuncu Sabit Yanan Yesil Gegici (birkag saniye) yaplandinirken bir sorun oldugu anlamina gelir
Modul, agildiktan sonra 30 dakika gectigi icin artik
Kapali Sabit Yanan Yesi Srekli yapﬂg@wﬂamaz (yalnga moddl hentiz yaplla}ndwnm'am@sa.).
Modult yapilandirmak igin kontrol paneline giden guict kesin
ve yeniden baglayin.
Modill giincelleniyor. islemin tamamlanmasini bekleyin. islem
Kapali Yanip Sénen Turuncu Gegici (yaklasik 1 dakika) dogru bir sekilde sonlandinimazsa modul 5 dakika sonra

otomatik olarak yeniden baglar.

Moddl, kontrol paneli agildiginda reset digmesine basildigini

Yanip Sénen Kirmizi Kapali Gegici tespit etti
. . . o Modul evin Wi-Fi agina baglanamiyor veya Nice bulutuna
Sabit Yanan Kirmizi Sabit yanan yesil Surekli baglanamiyor,

8.5.2 BIDIi-WiFi ARAYUZU

BiDi-Wifi arayUzinl baglamak igin:
1. F2 sigortasini ve gerekiyorsa acil durum gu¢ kaynagini ¢ikararak
kontrol paneli giic kaynaginin baglantisini kesin

~

P

- J

2. Devam etmeden dnce tim kontrol paneli LED'lerinin kapalr oldu-
gunu dogrulayin
BiDi-Wifi araylzinU kontrol panelinin T4 BUS konektdriine takin

4 N\
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|| Dikkat! Dogru takilmadig: takdirde BiDi-Wifi arayiizii ha-
sar gorebilir veya kontrol paneline kalici hasar verebilir.

3. Kontrol panelini tekrar agmak igin F2 sigortasini takin

4, Tarih LED’inin yanip sbnmeye baslamasini bekleyin

5. Uygulama araciliglyla arayiz( yapilandirin

6. Tarih LED’i yanana ve yesil isik sabit olarak yanik kalana kadar bek-
leyin. Bu asamada yapilandirma tamamlanmistir.

BiDi-Wi-fi arayiiziine bagl islevlerle ilgili daha fazla ayrinti
icin www.niceforyou.com web sitesine bakin.
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8.6 PROVIEW BAGLANTISI

Kontrol paneli Uzerinde, IBT4N arayUzU Uzerinden, tim otomasyonun
kurulum, bakim ve hata teshis asamasinin Wifi baglantisi ve MyNice Pro
uygulamasi Uzerinden eksiksiz ve hizll bir sekilde yénetimesine olanak ta-
niyan "ProView" araylzine baglanmanin mimkidn oldugu bir BusT4 ko-
nektorl bulunmaktadir.

ProView, uygun sekilde calistinidiginda otomatik olarak baglanilacak bir
WiFi agr olusturur.

ProView dogru sekilde iliskilendirildiginde, "gui¢ durumu” (A) ve "WiFi duru-
mu" (B) LED'leri yesil renkte yanar.
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ProView arayiizii ve MyNice Pro uygulamasiyla baglantil
islevlerle ilgili daha fazla ayrinti i¢cin www.niceforyou.com
web sitesine bakiniz.

8.7 Z-WAVE™

ROBUS motorlar, evinizde kurulu Z-Wave™ ag gecidi uygulamasi aracili-
diyla tim otomasyon fonksiyonlarini son derece basit bir sekilde ydnetme-
ye olanak saglamak igin Z-Wave™ protokollyle uyumludur.

Ozellikle, otomasyonlarin hareketini ve durumunu kontrol etmeye olanak
taniyan BiDi-ZWave araytzU ile Z-Wave™ baglantisi mevcuttur.

BiDi-ZWave arayiiziiniin otomasyondaki busT4 portuna
uygulanmasi BiDi-Wifi arayiiziine bir alternatif olarak de-
gerlendirilmelidir.

8.8 HAFIZANIN SiLINMESI

Asagida aciklanan prosediir, kontrol panelini fabrika
programlama degerlerine déndiiriir. Tiim &zellestirilmis
ayarlar kaybolur.

|| BiDi-ZWave arayiiziine bagh islevlerle ilgili daha fazla ay-
rinti icin www.niceforyou.com web sitesine bakiniz.

yayotomasyon.com
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Kontrol panelinin hafizasini temizlemek ve tim fabrika ayarlarini geri yukle-
mek icin asagidakileri yapin:

1. “L1-L8” programlama LED'leri yanana kadar (yaklasik 3 saniye
sonra) [Open A]ve [Close V] digmelerine basin ve basili tutun
2. dugmeleri birakin

3. islem dogru bir sekilde gercgeklestirimisse “L1"den "L8"e kadar
arasindaki programlama LED'leri 3 saniye boyunca hizli bir sekilde
yanip soner.

Bu islemle hafizada kalan hatalarin silinmesi de miimkiin-
diir.

(1]

B

| | Bu prosediir, radyo alicilarinda (entegre ve/veya harici)
saklanan radyo kodlarini silmez

B
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O  NE YAPMALIYIM... (sorun giderme kilavuzu)

9.1 SORUNLARI GIDERME

Asagidaki tabloda, kurulum sirasinda veya ariza durumunda meydana gelebilecek arnza durumlarnyla basa ¢ikmak icin faydal bilgiler bulabilirsiniz.

Tablo 22

ARIZA ARAMA

Belirtiler

Onerilen kontroller

Radyo vericisi otomasyonu kontrol etmiyor ve
vericideki LED yanmiyor

Verici pillerinin bitmedigini kontrol edin ve gerekiyorsa degistirin.

Radyo vericisi otomasyonu kontrol etmiyor ama
vericideki LED yaniyor

Vericinin radyo alicisinda dogru sekilde saklanip saklanmadidini kontrol edin.

Hicbir hareket komutu verilmedi ve "OK" LED'i
yanip sonmiiyor

Disli motoruna sebeke voltajiyla guic verildigini kontrol edin
F1 ve F2 sigortalarinin atmis olup olmadidini kontrol edin; bu durumda arizanin nedenini kontrol edin
ve ardindan bunlan ayni akim degerine ve ¢zelliklere sahip baska sigortalar ile degistirin.

Hicbir hareket komutu verilmiyor ve flagér lamba
yanip s6nmiiyor

Komutun gergekten alindigini teyit edin. Komut SbS girisine ulasirsa “OK” LED'i yanmalidir; radyo
vericisi kullaniliyorsa ise "OK" LED'i iki kez hizli bir sekilde yanip sénmelidir.

Hicbir hareket komutu verilmiyor ve flagér lamba
birkac kez yanip soniiyor

Yanip sonme sayisini sayin ve “Flagér lambasi ile uyarilar’de verilen bilgilere gére teyit edin.

Hareket basliyor ancak hemen sonra tersine
doéniiyor

Secilen kuvvet otomasyon tipi icin cok dusuk olabilir. Herhangi bir engel olup olmadigini kontrol edin
ve muhtemelen daha ylksek bir kuvvet segin.
Stop girisine bagl bir glivenlik cihazinin tetiklenip tetiklenmedigini kontrol edin.

Hareket sorunsuz olarak gerceklesiyor ancak
flagor lamba calismiyor

Hareket sirasinda flagdr lambasinin FLASH baglanti ucunda voltaj olup olmadigini kontrol edin
(aralikli oldugundan voltaj degeri 6Gnemli degildir: yaklasik 10-30V==); voltaj varsa sorun, ayni
dzelliklerden biriyle degistiriimesi gereken lambadan kaynaklanmaktadir; voltaj yoksa FLASH
cikisinda asin yik olusmus olabilir, kabloda kisa devre olmadigini kontrol edin.

) Tablo 23
F1 Merkezi Kumanda Sigortasi = 2A gecikmeli
F2 Sebeke Gug Sigortasi = 1,6A gecikmeli

J
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9.2 MOTOR KONTROL KARTININ DEGISTIRILMESI

Ariza durumunda motor kontrol karti asagida belirtilen proseddrler takip
edilerek degistirilebilir

1. F2 sigortasini ve gerekiyorsa acil durum gu¢ kaynagini ¢ikararak
kontrol paneli glic kaynaginin baglantisini kesin

2. Varsa kablolar ¢ikarin

3. Kontrol panelini gikarin (konuyla ilgili bilgi icin “Kontrol panelini ¢i-
karma” bakiniz)

4 Plastik kapadi (A) belirtilen noktalardan bastirin ve ¢ikarin

~
- J
1. Bir elinizle kartr tutun
2 Plastik durdurucuyu (B) sola dogru kaydirin
3 Karti gikarin ve uygun yeni bir tanesiyle degistirin
~
J
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9.3 FLASOR LAMBASI iLE UYARILAR

Hareket sirasinda FLASH flasor lambasi ikaz 15191 saniyede bir yanip séner; anormallikler meydana geldiginde daha kisa yanip sénmeler olusur; yanip
sénmeler bir saniyelik bir duraklama ile ayrilmis olarak iki kez tekrarlanir.

Hizli yanip sonmeler

Neden

Tablo 24

FLASH FLASOR LAMBASINDAKI UYARILAR

EYLEM

2 yanip sbnme
1 saniyelik duraklama
2 yanip sénme

Bir fotosel mudahalesi

Hareketin baslangicinda bir veya daha fazla fotosel harekete izin vermiyor; herhangi bir engel olup
olmadigini kontrol edin. Hareket sirasinda gergekten bir engel bulunmasi normaldir.

3 yanip sbnme
1 saniyelik duraklama
3 yanip sénme

“Motor Kuvveti”
limitatérindn midahalesi

Hareket sirasinda otomasyon daha fazla strtinmeyle karsilasti; nedenini kontrol edin.

4 yanip sbnme
1 saniyelik duraklama
4 yanip sbnme

STOP girisinin mudahalesi

Hareketin baslangicinda veya hareket sirasinda STOP girisine midahale edildi; nedenini kontrol
edin.

5 yanip sénme
1 saniyelik duraklama
5 yanip sénme

Dahili parametreleri
hafizaya alma hatasi

En az 30 saniye bekleyin ve ardindan yeniden komut vermeyi deneyin; durum devam ederse ciddi
bir ariza olabilir ve elektronik kartin degistiriimesi gerekir.

6 yanip sbnme
1 saniyelik duraklama
6 yanip sénme

Saat basina maksimum
hareket sayisi asildi

Hareket limitatrtnin maksimum limitin altina inmesi icin birkag dakika bekleyin.

7 yanip sonme
1 saniyelik duraklama
7 yanip sbhme

Dahili elektrik devrelerinde
hatalar

Birkac saniyeligine tim gu¢ devrelerinin baglantisini kesin ve ardindan yeniden komut vermeyi
deneyin; durum ayni kalirsa kartta veya motor kablolarinda ciddi bir ariza olabilir. Kontrolleri ve varsa
degistirmeleri yapin.

8 yanip sénme
1 saniyelik duraklama
8 yanip sbnme

Komut zaten var

Zaten bagska bir komut var. Baskalarini génderebilmek igin mevcut komutu kaldirin.

9 yanip sénme
1 saniyelik duraklama
9 yanip sénme

Otomasyon kilitlendi

Otomasyon bir “otomasyonu kilitle” komutu tarafindan kilitlendi

9.4 KONTROL PANELINDEKIi UYARILAR

9.5 ISIKLIIKAZLER

Kontrol panelinde, her biri hem normal galismada hem de ariza durumunda
Ozel sinyaller veren bir dizi LED bulunmaktadir.

Daha fazla bilgi igin “Tablo 27" ve “Tablo 28"¢ bakiniz

A Bluebus LED’i

B Photo, Sbs, Stop LED’i

C Programlama LED’leri “L1 ... L8”

9.5.1 DURUM ISIGI

Motor durum 1sid1 (A) (“Sekil 60”) 2 renkten (kirmizi ve yesil) meydana gelir
ve olasl arizalan bildirme islevini yerine getirir. “Tablo 25” olasi acilma du-
rumlarini gosterir.

D Radyo "R” LED’i

-

(59

Motor
Control
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Onceden égrenilmis pozisyonlar ile durum isig

Tablo 25
Yesil isik
Yaniyor Isik, eger sistemde herhangi bir ariza yoksa, her hareketin basinda yanar ve hareket tamamlandiginda séner.
Kapali Normal ¢alisma
Kirmizi isik
Yaniyor Bakim i¢in ayarlanan hareket sayisi agildidinda 1sik her hareketin basinda aktif olur ve hareket tamamlandiginda séner.
Kapali Normal calisma.
Yanip sonen Kontrol paneli bir ariza tespit etti: "Tablo 24"a basvurunuz

Ogrenilmemis pozisyonlar ile durum 151§

Tablo 26
Yesil isik
Yaniyor Acllima limit salterine ulasildiginda isik yanar.
Kapali Normal ¢alisma
Kirmizi isik
Yaniyor Kapanma limit salterine ulasildiginda isik yanar.
Kapali Normal calisma.
Yanip sonen Kontrol paneli bir ariza tespit etti: "Tablo 24"a basvurunuz

9.5.2 ORTALED

Tablo 27
KONTROL PANELINDE BULUNAN TERMINALLERIN LED'LERI
Durum Anlam Olasi ¢6ziim
Bluebus LED’i

Guc beslemesi olup olmadigini kontrol edin. Sigortalarin
mudahale etmedigini kontrol edin; bu durumda, arizanin

e Anza nedenini kontrol edin ve ardindan bunlari ayni degere sahip
baska sigortalar ile degistirin.
Ciddi bir anormallik var; kontrol panelini birka¢ saniyeligine
Yaniyor Ciddi ariza kapatmay! deneyin; durum devam ederse bir ariza var
demektir ve elektronik kartin degistiriimesi gerekir.
Sg :gl:de 2yesil yanip Her sey yolunda Kontrol paneli dizenli bir sekilde calisiyor.
Girislerden birinde bir degisiklik meydana geldiginde
2 hizh yesil yanip sénme Girislerin durumunda bir degisiklik meydana geldi bu normaldir: SbS, STOP, OPEN, CLOSE fotosellerin

mudahalesi veya radyo vericisi kullanildigi zaman.

1 saniyelik duraklamalarla
ayrilmisg bir dizi kirmizi Cesitli
yanip sbnme

"Flasér lambasi ile uyarilarde verilen bilgilere bagvurunuz.

Terminalin baglantisini kesin ve BlueBUS baglantilarindaki

Bir dizi hizli ve uzun kirmizi kisa devrenin nedenini kontrol edin. Kisa devre kaldirilirsa

BlueBUS terminalinde kisa devre

yanip sénme LED yaklasik on saniye sonra tekrar dizenli olarak yanip
sénmeye baglar.

STOP led’i

Kapal STOP girisinin mudahalesi STOP girisine bagli cihazlar kontrol edin.

Yaniyor STOP midahale etmedi STORP girisi aktif.

SbS led’i

Kapali Her sey yolunda SbS girisi aktif degil.

Yaniyor SbS girisinin miidahalesi SbS girig,ine bagl cihazin gercekten aktif olmasi durumunda
normaldir.

PHOTO led’i

Kapali PHOTO girisinin mudahalesi PHOTO girisi midahale etti.

Yaniyor Her sey yolunda Glvenlik cihazi tetiklenmemis ise normaldir.

yayotomasyon.com
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Tablo 28

Led 1 Aciklama

Kapali Normal ¢alisma sirasinda “Otomatik kapanma’nin aktif olmadigini gosterir.

Yaniyor Normal ¢alisma sirasinda “Otomatik kapanma”nin aktif oldugunu gosterir.
Fonksiyon programlama devam ediyor.

Yanip sénen ““L2" ile ayni anda yanip sénuyorsa, cihaz 6grenimi fazinin gergeklestiriimesi gerektigi anlamina gelir (bkz. paragraf “Cihaz
égrenimi”).

Led 2 Aciklama

Kapali Normal ¢alisma sirasinda “Fotodan sonra tekrar kapat”in aktif olmadigini gosterir.

Yaniyor Normal ¢alisma sirasinda “Fotodan sonra tekrar kapat”in aktif oldugunu gésterir.
Fonksiyon programlama devam ediyor.

Yanip s6nen ““L1” ile ayni anda yanip sénuyorsa, cihaz 6grenimi fazinin gergeklestiriimesi gerektigi anlamina gelir (bkz. paragraf “Cihaz
6égrenimi’)

Led 3 Aciklama

Kapali Normal ¢alisma sirasinda “Her zaman kapat”in aktif olmadigini gosterir.

Yaniyor Normal ¢alisma sirasinda “Her zaman kapat”in aktif oldugunu gésterir.
Fonksiyon programlama devam ediyor.

Yanip s6nen L4 ile birlikte yanip séniyorsa bu, kanadin agima ve kapanma pozisyonlarini 6grenme fazinin gerceklestirimesi gerektigini belirtir
(bkz. paragraf "Kapi kanadi uzunlugunu 6grenme").

Led 4 Aciklama

Kapali Normal ¢alisma sirasinda “Stand-by modu”nun aktif olmadigini gésterir.

Yaniyor Normal ¢alisma sirasinda “Stand-by modu”nun aktif oldugunu gdsterir.
Fonksiyon programlama devam ediyor.

Yanip s6nen L3 ile birlikte yanip séniyorsa bu, kanadin agiima ve kapanma pozisyonlarini 6grenme fazinin gerceklestirimesi gerektigini belirtir
(bkz. paragraf "Kapi kanadi uzunlugunu 6grenme").

Led 5 Aciklama

Kapali Normal calisma sirasinda “Hizli baslatma”nin aktif olmadigini gésterir.

Yaniyor Normal ¢alisma sirasinda “Hizll baglatma’nin aktif oldugunu gosterir.

Yanip sonen Fonksiyon programlama devam ediyor.

Led 6 Aciklama

Kapali Normal calisma sirasinda “On yanip sénme”nun aktif olmadigini gdsterir.

Yaniyor Normal calisma sirasinda “On yanip sénme”nun aktif oldugunu gésterir.

Yanip soénen Fonksiyon programlama devam ediyor.

Led 7 Aciklama

Kapali Normal ¢alisma sirasinda “Dahili radyo engelleme’nin aktif olmadigini gosterir.

Yaniyor Normal ¢alisma sirasinda “Dahili radyo engelleme’nin aktif oldugunu gosterir.

Yanip sonen Fonksiyon programlama devam ediyor.

Led 8 Aciklama

Kapali Normal calisma sirasinda ROBUS‘nin Master olarak yapilandinildigini gésterir.

Yaniyor Normal ¢alisma sirasinda ROBUS'nin Slave olarak yapilandiridigini gosterir.

Yanip s6nen Fonksiyon programlama devam ediyor.

Bir parametrenin konfigiirasyonu (seviye 2) mevcut konfigiirasyonlara kiyasla taninmazsa, kontrol paneli mevcut dege-
rin aralik disinda oldugunu belirtmek icin L1 ve L8 LED'lerini aralikli olarak aym anda yakar. Gerekiyorsa, [Open A] veya
[Close V1. tuslarina basarak degerleri zorlamaya devam edebilirsiniz.

& Dikkat! Her hareket sirasinda LED'ler, motorun otomasyonu hareket ettirmek i¢in harcadigi eforu gostermek lizere yanar.

Her hareket sirasinda LED'ler, motorun otomasyonu hareket ettirmek icin harcadigi eforu gdstermek lzere orantili olarak yanar. Asagida, motorun har-
cadigi efora bagli olarak LED'lerin yanma sirasi verilmistir:

- dUsUk efor harcamasi durumunda L1’dan L3’e

- orta efor harcamasi durumunda L1’dan L5’e

- yUksek efor harcamasi durumunda L1’dan L8'e.

DIKKAT: Motor durmus durumdayken, L1 -+L2 -+L3 -+L4 -+L5 -+L6 L7 -+L8 LED'lerinin sirah bir sekilde yanmasi bir aygit
yaziimi giincellemesinin devam ettigini ve otomasyonu tekrar kullanabilmek icin giincelleme isleminin tamamlanmasinin
beklenmesi gerektigini gdsterir! Motora giden giiciin kesilmemesi tavsiye edilir.
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9.6 RADYO ARIZA TESHISi

Tablo 29

KONTROL PANELINDE R LED’i ARACILIGIYLA VERILEN UYARI SINYALLERI

Uzun yanip sénmeler > YESIL renk yanma

Kullanilan kodlama: "O-code" 2 |34
Hafizaya alinmis uzaktan kumanda yok 5 | B
Uzun yanip sénme > Galisma sirasinda YESIL renk

Alinan kodun hafizada olmadigini belirtir 1 [
Kodu bellege kaydetme 3 |3
Hafiza silindi 5 | B
Programlama sirasinda, kodun hafizaya alma iznine sahip olmadigini gosterir 6 :D
Programlama sirasinda hafizanin dolu oldugunu gésterir 8 :D
Kisa siireli yanip sénmeler > YESIL renk

"Sertifika" hafizaya alma icin gecerli degil 1|1
Programlama sirasinda, "sertifika"y ilettigi icin kodun hafizaya alinamadigini belirtir 2 :D
"Mod 2"deki ¢ikis kontrol panelinden yonetilemez 4 |9
Silme islemi sirasinda Kodun silindigini gosterir 5 |8
izin verilenden daha diisiik oncelige sahip "Sertifika" 5 |3
Kod senkronize degil 6 | B
Uzun siireli yanip sonmeler > KIRMIZI renk

Kod orijinal degil Blokesi 1 [k
izin verilenden daha diisiik 6ncelige sahip Kod 2 | M
Kisa siireli yanip sonmeler > KIRMIZI renk

“IYakinda" programlamasi blokesi 1 [
“Sertifika” araciligiyla hafizaya alma blokesi 1 [
Hafiza blokesi (PIN girisi) 2 | M
Uzun siireli yanip sonmeler > TURUNCU renk

(Acildiginda, birkag yesil isik yanip sondiikten sonra). iki yonlii vericilerin varligini gésterir ‘ 1 :D
Kisa siireli yanip sonmeler > TURUNCU renk

Kilitlemeleri programlamanin aktivasyonunu bildirir (acildiginda) ‘ 2 E
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9.7 ARIZA GEGMiSi LISTESI

ROBUS son 8 harekette meydana gelen arizalan gorintiilemeye olanak saglar; érnegin bir fotoselin veya hassas bir kenarin midahalesi nedeniyle ha-

reketin kesintiye ugramasi. Ariza listesini kontrol etmek icin “Tablo 30" bolimUinde belirtildigi gibi ilerleyin.

Tablo 30
ARIZA GECMiSi
Aciklama Semboller
[Stop/Set] diigmesini yaklasik 3s boyunca basili tutun gg 3s
2]
k] = N1z
L1 LED’i yanip sénmeye basladigi zaman [Stop/Set] diigmesini birakin gg JaN L1
"Ariza listesi" parametresinde LED'in yanip sénmesini L8'a getirmek icin [Open A]veya g & o> .
[Close V]tuslarina basip birakin 3 ST
Sonraki tiim adimlarda basili tutulmasi gereken [Stop/Set] diigmesini basil tutun
2
Yaklasik 3s bekleyin, ardindan arizalarin oldugu hareketlere karsilik gelen LED'ler yanacaktir. L1
LED’i en son hareketin sonucunu gdsterir, L8 LED’i sekizinci hareketin sonucunu gésterir. LED Al
yaniyorsa hareket sirasinda arizalarin meydana geldigi anlamina gelir; LED kapaliysa hareketin o
herhangi bir ariza olmadan sona erdigi anlamina gelir
istenen hareketi segmek icin [Open A]ve [Close V] diigmelerine basin ve birakin: <ged> e N
ligili LED, bir ariza sonrasinda normal olarak yanip sénen isigin gerceklestirdigi yanip sénme ; 8 ; AN
o

sayisina esit sayida yanip sénme yapacaktir

[Stop/Set] diigmesini birakin

Stop/Set
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10 DETAYLI BILGILER (Aksesuarlar)

10.1 CIHAZ EKLEME VEYA KALDIRMA

Olusturulan bir otomasyona istediginiz zaman cihaz eklemek veya gikar-
mak mumkundur. Ozellikle “BlueBUS” ve “STOP” girisine asagidaki pa-
ragraflarda belirtildigi gibi cesitli tipte cihazlar baglanabilir.

Cihazlan ekledikten veya kaldirdiktan sonra "Diger cihaz
6grenimi" paragrafinda anlatildigi gibi cihazlarin yeniden
6grenilmesi gerekir.

10.1.1BLUEBUS

BlueBUS, uyumlu cihazlarin hem elekirik giic kaynaginin hem de iletisim
sinyallerinin gegtigi yalnizca iki iletkenle baglanmasina olanak saglayan bir
teknolojidir. Tim cihazlar ayni 2 BlueBUS iletkeni Uizerine paralel olarak ve
herhangi bir polariteye uyulmasina gerek kalmadan baglanir; kurulum sira-
sinda her birine dzel tek bir adres atandigindan her cihaz ayr ayri taninr.
BlueBUS'a 6rnegin fotoseller, glvenlik donanimlari, kontrol diigmeleri,
uyarl lambalari vb. cihazlar baglanabilir. Kontrol paneli, bagh tim cihazlar
uygun bir 6grenme asamasindan gegerek tek tek tanir ve olasi tim arizalar
son derece guvenli bir sekilde tespit edebilir.

Bu nedenle BlueBUS'a baglanan her cihaz eklendiginde veya kaldirldigin-
da, "Diger cihaz égrenimi" paragrafinda anlatidigi gibi, kontrol panelinde
cihaz &grenimi fazi gerceklestiriimesi gerekir.

10.1.2STOP GiRiSi

STOP, hareketin hemen durduruimasina ve ardindan kisa bir geri dontse

neden olan giristir. Bu girise normalde acik "NO" veya normalde kapall

"NC" kontak ¢lkigh cihazlar veya 8,2 kQ sabit direngli cikisl cihazlar, érne-

gin hassas kenarlar, baglanabilir.

Ogrenme asamasinda, kontrol paneli STOP girisine bagli cihazin tipini tanir

ve ardindan otomasyonun normal kullanimi sirasinda, kontrol paneli 6gre-

nilen duruma gére bir degisiklik algladiginda bir Stop komutu verir.

Uygun 6nlemler alinarak, STOP girisine, farkli tirde olsa bile, birden fazla

cihazin baglanmasi mimkundur:

- Birden fazla NA cihazi herhangi bir miktar sinirlamasi olmadan birbirine
paralel olarak baglanabilir.

- Birden fazla NC cihaz herhangi bir miktar sinirlamasi olmadan birbirine
seri olarak baglanabilir.

- 8,2 kQ sabit direncli gikisa sahip iki cihaz paralel olarak baglanabilir;
2'den fazla cihaz varsa, bunlarin hepsinin tek bir 8,2 kQ sonlandirma
direnciyle "kademeli olarak" baglanmasi gerekir.

- NO ve NC kombinasyonu, NC kontagiyla seri olarak 8,2 kQ direnc yer-
lestirmeye dikkat ederek 2 kontagi paralel yerlestirerek mumkinddr (bu
ayni zamanda 3 cihazin kombinasyonunu da mumkin kilar: NA, NC ve
8,2 kQ).

STOP girisi guvenlik fonksiyonlu cihazlar baglamak igin kullaniliyorsa, yal-
nizca 8,2kQ sabit direncli ¢cikisa sahip cihazlar EN 954-1 standardina gore
arizalara karsi 3. kategori guvenlik garanti eder.

yayotomasyon.com

10.1.31/0 GENISLETME KARTI (OPSiYONEL AKSESUAR)

Kontrol paneli, ek giris ve ¢ikislarnt mimkin kilan farkli /0 genigletme mo-
dullerini kabul edecek sekilde tasarlanmistir. Her ek giris/cikis, sanki kontrol
panelinin fiziksel girisi/cikislymis gibi 6zellestirilebilir.

Genisletme karti her takildiginda veya cikarldiginda, "cihaz 6grenimi"
prosedUriiniin gerceklestiriimesi gerekir: aksi takdirde motorun hareketi
"deadman” ile sinirli kalrr.

Genisletme kartlarinin eklenmesi ve cikariimasi her za-
man elektrik giicii olmadiginda gerceklestiriimelidir (hem
F2 sigortasi hem de pil takimi ¢ikarilarak).

Genisletme karti eklemek igin:

1. kontrol panelinin gl¢ beslemesini kesin

2. 6n ayirma pargasini (A) ¢ikarin

3. genisletme moduliin (B) kontrol panelinin elektronik kartinda bulu-
nan uygun yuvaya takin.

4, kontrol paneline gug verin

5. cihaz égrenimi prosedirtnu “Diger cihaz égrenimi* paragrafinda
aciklandigr sekilde tekrarlayin.

10.1.41/0 GENISLETME KARTI (OPSIYONEL AKSESUAR)

Dikkat! Bazi modellerde genisletme karti standart olarak
verilmektedir

AN

Genisletme kartinin kilavuzuna ¢evrimici olarak erisilebilir. Kartin QR kodu-
nu akilli telefonunuzla gerceveleyin.

4 )

@ . .
| |
Nice C€ES EE[

5-24V = (Max 500 mA)

Dikkat! Kontrol panelinin ve genigletme kartinin elektrik
tiiketimini kontrol edin. 1zin verilen maksimum giicti as-
mayin.

JY-20°c f+s5°C £
Nice $.p.A. Via Callalta, 1 ?E'Ei-r"
31046 Oderzo TV ltaly E . L
;J ;/
\_ %
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Tablo 31

GENISLETME KARTLARI
Uriin Aciklama Input 6zellikleri Output 6zellikleri
IN 3 = kuru kontak (COM - IN3) OUTS = Open Drain (max 10W = 24V - 0.4A)
MLAE44 4 Input IN 4 = kuru kontak (COM — IN4) OUT4 = Open Draﬁn (max 10W = 24V - 0.4A)
4 Qutput IN 5 = kuru kontak (COM — IN5) OUT5 = Open Drain (max 10W = 24V - 0.4A)
IN 6 = kuru kontak (COM — IN6) OUT6 = Open Drain (max 10W = 24V - 0.4A)
MLAE22 2 Input IN 3 = kuru kontak (COM — IN3) OUT3 = Op?nlDraliln (max 10W =24V - 0.4A)
2 Output IN 4 = kuru kontak (COM — IN4) OUT4 = Degisim roleli kuru kontak (230VAc - 5A)
2 Input IN 3 = kuru kontak (COM - IN3 .
MLAE21 Oﬁtput AP ECOM N 43 OUT3 = Open Drain (max 10W = 24V - 0.4A)

10.1.5DIGER CiHAZ OGRENIMI

Normalde "BlueBUS" ve "STOP" girisine bagl cihazlarin 6égrenme iglemi
kurulum asamasinda gergeklestirilir; ancak cihazlar eklenirse veya gikarilir-
sa bunlar icin cihaz 6grenimini yeniden gerceklestirmek mumkinddr.

[ T T N
(63 JEON L L
i) B -
() E:
)
1D
: Ty
2 3 FEL 5 GLE /ARG
o J
Bunun icin:
1. [Open A]ve [Stop/Set] digmelerine ayni anda basin ve basil tu-
tun

2. “L1” ve “L2" LED’leri hizli bir sekilde yanip sénmeye basladigi za-
man (yaklasik 3 saniye sonra) digmeleri birakin

3. kontrol panelinin cihaz 8grenimi fazini tamamlamasi igin birkag sa-
niye bekleyin

4. bu fazin sonunda "Stop" LED’i yanmali, "L1" ve "L2" LED’leri s6n-
meli, "L1...L8" LED’leri ise temsil ettikleri fonksiyonlarin ON-OFF
durumuna goére yanacaktr.

Cihazlar ekledikten veya kaldirdiktan sonra "Test" parag-
rafinda belirtildigi sekilde otomasyonun tekrar teste rabi
tutulmasi gerekir.

10.1.7AYDINLATMA ISIGI

10.1.6SM TiPi BIR RADYO ALICISININ BAGLANTISI (ISTEGE
BAGLI AKSESUAR)

Kontrol panelinde, kontrol panelinin radyo vericileri araciligiyla uzaktan
kontrol edilmesini saglayan OXI, OXIBD... vb. gruba ait SM baglantili (iste-
ge bagh aksesuarlar) radyo alicilarinin takilabilecedi bir yuva mevcuttur.
Bir alici kurulumunu yapmadan 6nce, dahili radyonun calismasini engelle-
yin ("Birinci seviye programlama (ON-OFF)" paragrafina bakin) ve kont-
rol panelinin glic kaynagi baglantisini kesin.

Bir alic kurmak icin:“Sekil 64"

1. dahili radyonun calismasini engelleyin (bakiniz paragraf “Birinci se-
viye programlama (ON-OFF)’)

2. On ayirma parcasini (A) gikarin

3. alictyr (B) kontrol panelinin elektronik kartinda bulunan uygun yuvaya

takin

kontrol paneline gug verin

>

64

Mevcut komutlar ve hafizaya aima yéntemleri icin, entegre radyo alicisinin
programlanmasi igin éngdrulen ydntemlere bakin. (bakiniz bélim “RADYO
PROGRAMLAMA”).

Tablo 32
Beyaz 1s1k*
Yaniyor Otomasyon hareket ediyor veya yakin zamanda durdu. Programlanan stre sonunda otomatik olarak kapanacaktir.
3 saniye yanar Otomasyonu Kilitle Komutunun yirittimesi gerceklestirildi.
Kapali Normal ¢alisma / motor komutlar beklemek Uizere durdu.

* Aksesuar yalnizca ROBUS RBS600HS icin mevcuttur.
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10.1.8PHOTOTEST FONKSIYONLU ROLELi FOTOSELLER

Kontrol paneli, glivenlik donanimlarinin glvenilirligini artiran ve kontrol paneli ve glvenlik fotoselleri grubu agisindan EN 13849-1 standardina gore "kate-
gori lI" elde ediimesini saglayan PHOTOTEST fonksiyonuna sahiptir.

Dikkat! PHOTOTEST islevini etkinlestirmek i¢in, uyumlu wifi arayiizleri ve MyNice Pro Uygulamasi araciligiyla konfigiirasyo-
nun degistiriimesi gerekir

Her hareketin baslangicinda ilgili glivenlik donanimlari kontrol edilir ve ancak her sey dogruysa hareket baslar.

Ancak testin olumsuz sonug vermesi durumunda (fotoselin gtinesten kdr olmasi, kablolarin kisa devre yapmasi vb.) ariza tespit edilir ve hareket gergek-
lesmez.

“Sekil 65 de gosterildigi gibi fotosellerin baglantisini yapin.

PHOTOTEST ile réleli fotoseller ile baglanti semasi

|| Aksesuarlarla ilgili tim gorseller agiklama amachdir.

4 N\

®

Motor
Control

|

Open A

L1
L2

L3
L4

L5

T ) %
[ 1
Stop/Set

L6

r
L
[«
Close ¥

L8

(
=) | ¢

Nice S.p.A. | —
Via Callalta, 1 IBT4N
31046 Oderzo

TV Italy
3 ®
o ¢ - ¢ [=] Q 2
] - [} z S
ﬁ Lok s : 2 Y

12V OSE

Photo
Sbs
_.q
24V +

)
1@
1D

(& J

Birbirine miidahale eden 2 cift fotosel kullaniliyorsa, fotosel kullanim kilavuzunda anlatildigi gibi "senkronizasyonu" aktif
hale getirmek gerekir.

Bazi otomasyon cihazlarinin degistirilmesi, eklenmesi veya c¢ikariimasi durumunda 6grenme prosediiriiniin gerceklestiril-
mesi gerekir (bkz. boliim “Cihaz 6grenimi“ sayfa 21).

& Dikkat: 12 V yalnizca optik duyarli kenar (OSE) (maks. 15 mA) icin kullanilabilir
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10.1.9PHOTOTEST FONKSIYONSUZ ROLELiI FOTOSELLER

Kontrol paneli, roleli fotosellerin NC kontadini baglamanin mimkin oldugu ézel bir PHOTO girisine sahiptir. "PHOTOTEST" konfiglirasyonundan farkli
olarak, bir komutun ardindan hareket, fotosellerden gelen sinyalin gegerliligi kontrol edilmeden gerceklestirilir, bu arada harici fotosellerin durumundaki
degisiklige karsl tepkime degismeden korunur.

“Sekil 66"de gosterildigi gibi fotosellerin baglantisini yapin.

PHOTOTEST siz roleli fotoseller ile baglanti semasi

|| Aksesuarlarla ilgili tim gorseller aciklama amachdir.

/® N\

ED A Light

R —
[ /| Motor I
Control Dgljlv@ [cefleecce] t i
4 H
- —
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I P1 w1 ’7 —‘ :LS g
F = || &
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P2 w2 Ls|| @
:LG »
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C [=1
=h H
C‘f?cih’é@, 1 ‘ BT4N ———
31046 Oderzo
TV ltaly
A % 2
< 2 o &« 3
)54 i g Hel i g s i Be E
S J
= = = = = = = = = = = = = =
\ I /
-C
/ | \
-+
X1
\ J

& Dikkat: 12 V yalnizca optik duyarl kenar (OSE) (maks. 15 mA) i¢in kullanilabilir

48 - TURKCE yayotomasyon.com


https://www.yayotomasyon.com

10.1.10 ELEKTRIKLI KIiLIiT

OGl ¢ikisi, OGI fonksiyonu (Kapr Acik gosterge isigi = Open Gate Indicator)
igin varsayilan olarak etkindir, ancak bunu bir elektrikli kilidi kontrol edecek
sekilde programlamak mdmkindur (bkz. paragraf "lkinci seviye prog-
ramlama (ayarlanabilir parametreler)" sayfa 33).

Acma hareketi bagladiginda, ¢ikis 2 saniye boyunca etkin olur, kapanma
hareketinde ise ¢ikis aktif olmaz bu nedenle elektrikli kilidin mekanik olarak
sifirlanmasi gerekir.

Cikis, elektrikli kilidi dogrudan kontrol edemez ancak yalnizca 24V =
10W'lik bir yUki kontrol eder.

Sekilde gosterildigi gibi, cikisin bir rdle ile araylz baglantisi kuruimalidir.

4 N

@

A

/

o GD Flash
L

12V OSE

—

c a0

Bluebus
2

(& J

A Elektrikli kilit
B Destekli= 24V rdle
C Elektrikii kilit gtic kaynagi

10.2 ACIL DURUM GUCUNUN BAGLANMASI VE
KURULUMU

& Bataryanin kontrol paneline elektrik baglantisi, batarya
acil durum elektrik kaynagini temsil ettigi icin, yalnizca
tim kurulum ve programlama asamalari tamamlandiktan
sonra gerceklestirilmelidir.

Bataryayi kurmak ve baglamak igin:
1. 6n ayirma parcasini (A) ¢ikarin ("Sekil 68")

yayotomasyon.com

2. uygun kabloyu tampon batarya konektorine (PS124) baglayin
("Sekil 69")

4 N\

@

. %
3. ilgili konnektdrd motor bdimesinden ¢ikan konnektdre (C) takin
("Sekil 70")

4, tampon bataryayi (D) motor gdvdesi icinde sadlanan yuvaya yerles-
tirin ("Sekil 71").

(. /

& Dikkat! Tampon batarya kullaniliyorsa, “Tumii” Bekleme-
de fonksiyonu kullaniimamalidir.

TURKCE - 49


https://www.yayotomasyon.com

10.3 OVIEW PROGRAMLAYICI BAGLANTISI

Kontrol paneli tzerinde, IBT4N araylzU Uzerinden, tim otomasyonun Ku-
rulum, bakim ve hata teshis asamasinin eksiksiz ve hizll bir sekilde yonetil-
mesine olanak taniyan "Oview" programlama birimini baglanmanin mim-
kUn oldugu bir BusT4 konektorl bulunmaktadir.

Konektdre erismek igin sekilde gosterildigi gibi islem yapmak ve konektori
uygun yuvaya baglamak gerekir.

(. J

Oview ayni anda birden fazla kontrol paneline baglanabilir (6zel bir dnlem
alinmadan 16'ya kadar) ve otomasyonun normal ¢alismasi sirasinda bile
kontrol paneline bagl kalabilir. Bu durumda, ¢zel "kullanici* mentisini kul-
lanarak komutlari dogrudan kontrol paneline gdndermek icin kullanilabilir.
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10.4 DIGER CiIHAZ BAGLANTILARI
Transponder kartlari igin yakinlik okuyucusu veya anahtarl segme digmesi
aydinlatma 15191 gibi harici cihazlara glc verilmesi gerekiyorsa, gl¢ kayna-
gini sekilde gosterildigi gibi cekmek mimkinddir.

Besleme voltajl 24V = -30% + +50% dir ve maksimum mevcut akim
100mA'dir.
~ @ ™
0 G:D Flash U
oD || |
0 (]D oGl E
1D gos R
0 G:D Photo
24V (+) i% =
GND* il GD GND
il GD Stop
0 GD 12V OSE L
o QD Bluebus
m G:D 2 - J
0 G:D Aerial
t(D K
- J
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Asagida fotoselin EPMOR kurulumu gésterilmektedir.

¥
|

5.

Daha fazla bilgi icin fotosel ile birlikte verilen kilavuza da

bakin.

Aciklanan prosediir ayni zamanda fotoselin EPMOB kuru-

lumu i¢in de gecerlidir.

sokerek kapaklari (F) yerinden ¢ikarin ("Sekil 76")

)

G

(

vidalari

sokerek ve somunu (L) ¢ikararak fotoseli (H) ¢cikarin ("Sekil

U

viday
77")

6.

10.4.1FOTOSELLER EPMOB VE AYDINLATMA ISIGI ELMM

dan tedarik edilir RBSKITSAFE1 kitinin icinde sabitleme
elemanlari ve aydinlatma 1511 ELMM mevcuttur.

W ROBUS 600 HS akseusarlarin sabitleme elemanlari olma-

EPMOB fotosellerine alternatif olarak EPMOR refleks fo-

toseller kurulabilir.

Y
Y

Ayrica urinle birlikte verilen aksesuarlarin kendi kilavuzu-

na da basvurunuz.
birlikte verilen anahtar kullanarak kilitleme kancasini (A) agin

vidalari (B) gevsetin
kapagd (C) cikarin ("Sekil 74")

Aksesuarlar monte etmek igin:

2.
3.

1.

)

braketi (D) pimlere (E) takin ("Sekil 75"

4,
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7. daha 6nce sokulmds olan ayni vida ve somunu kullanarak fotoseli & Dikkat! Kesin sabitleme islemine gecmeden 6nce, foto-
brakete (M) sabitleyin ("Sekil 78") selin yansitici linite (EPMOB) veya (EPMOR) ile hizali olup

olmadigini kontrol edin.
& Dikkat! Fotoselin kurulum yéniine dikkat edin. g

4 N\

D

9. fotoseli sabitleme braketine kalici olarak sabitleyin.

& Fotoseli brakete takarken asiri basin¢ uygulamayin.

4 N
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10.

aydinlatma 1siginin ELMM (N) elektrik kablo baglantilarini yapin ("Se-
kil 82")

~

11.  Klips (O) araciigyla aydinlatma isigini sabitleyin ("Sekil 83")
4 @ N\
- )

12.  kablolari gsterildigi gibi baglayin ("Sekil 84")

s

@

-

1. kapag yerlestirin

2. vidalar sikin

3. kilitleme kancasini kapatin ve anahtari ¢ikarin.

yayotomasyon.com
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|| Bu bdliimde belirtilen tiim teknik 6zellikler 20°C (+ 5°C) degerindeki bir ortam sicakhgi i¢in verilmistir. Nice S.p.A. ayni is-
levselligi ve kullanim amacini korurken, gerekli gordiigii herhangi bir zamanda iiriinde degisiklik yapma hakkini sakl tutar.

Tablo 33
DiSLi MOTOR TEKNiK OZELLIKLERI
RB400 RB600 RB600HS
Aciklama RB400/V1 RB600/V1 RB600HS/V1
RB400/AUO1 RB600/AUO1 RB600HS/AUO1
Tiirii Konut kullanmina yonelik kayar kapilarin otomatik hareketi icin elektronik kontrol paneliyle tamamlanan elektromekanik disli
motor
Pinyon Z15m4 Z15m4 Z15m4

Maksimum ¢alisma
dongiisii frekansi
(nominal torkta)

80 dongli / guin (kontrol paneli déngUleri
"Tablo 3" de belirtilen maksimum
degerle sinirlar.

100 doéngu / gln (kontrol paneli
donguleri "Tablo 3" de belirtilen
maksimum degerle sinirar.

100 déngl / glin (kontrol paneli
donguleri "Tablo 3" de belirtilen
maksimum degerle sinirlar.

Maksimum siirekli calisma
siiresi
(nominal torkta)

7 dakika (kontrol paneli strekli calismayi | 7 dakika (kontrol paneli strekli calismayi
"Tablo 3" de belirtilen maksimum "Tablo 3" de belirtilen maksimum "Tablo 3" de belirtilen maksimum

degerle sinirlar. degerle sinirlar. degerle sinirlar.

6 dakika (kontrol paneli strekli calismayi

Kullanim limitleri

Genel olarak ROBUS, "Tablo 1" ile gdsterilen limitlere gére kapilan agirlik veya uzunluk ile otomatiklestirebilir.

Dayanikhlik

"Tablo 3" boliminde belirtilen kosullara gére, 20.000 dongu ile 250.000 dongu arasinda tahmin edilir.

Giic kaynag (230V)

230V~ (+10% -15%) 50/60Hz 230V~ (+10% -15%) 50/60Hz 230V~ (+10% -15%) 50/60Hz

V1 Versiyonu (120V)

120V~ 50/60Hz 120V~ 50/60Hz 120V~ 50/60Hz

AUO1 Versiyonu (250V)

250 V~ 50/60Hz 250V~ 50/60Hz 250 V~ 50/60Hz

Hizl baslatmada emilen 330W [2A] 500W [2,5A] 500W [2,5A]
maksimum gli¢ [3,9A versiyon V1] [3,9A versiyon /V1] [3,9A versiyon V1]
[Ampere karsilik gelir] [3.9A versiyon /AUO1] [3.9A versiyon /AUO1] [3.9A versiyon /AUO1]

Yalitim sinifi

1 (glvenlik topraklamasi yapilmasi gerekir)

Acil durum gii¢ kaynagi

PS124 istege bagl aksesuar ile

Flasor lambasi cikisi [Not 1]

2 adet ELDC LED flagér lamba veya maksimum 2 adet 12V 21W lamba igin

OGl cikisi [Not 1]

1 adet lamba 24V maksimum 10W icin (glkis voltajl -%30 ile +%50 arasinda degisebilir ve kiiglk roleleri de kontrol edebilir)

BLUEBUS cikisi Maksimum 15 BLUEBUS Unitesi yikine sahip bir ¢ikis

STOP girisi Normalde kezpah, nqrma[cjg aglk veya 8,2kQ sabit direncli kontaklar icin; kendi kendine 6grenmede (hafizaya alinan durumila
karsllastinidiginda bir degisiklik "STOP" komutuna neden olur)

Sbs girisi Normalde acik kontaklar icin (kontagin kapanmasi admli ¢alisma komutuna neden olur)

PHOTO girisi Roleli fotoseller igin giris

KAPAT girisi Genisletme kartinda (aksesuar) bulunur. Bakiniz paragraf “I/O Genigletme Karti (opsiyonel aksesuar)”’.

AUX_IN girisi Genigletme kartinda (aksesuar) bulunur. Bakiniz paragraf “I/O Genigletme Karti (opsiyonel aksesuar)’.

Radyo baglantisi SMXI veya OXI alicilart icin SM konektor(

Radyo ANTEN girisi RG58 veya benzeri kablo icin 52Q

Programlanabilir
fonksiyonlar

8 adet ON-OFF tipi fonksiyon ve 8 adet ayarlanabilir fonksiyon. Bakiniz paragraf “Birinci seviye programlama (ON-OFF)’
ve “Ikinci seviye programlama (ayarlanabilir parametreler)”.

Otomatik 6grenme
fonksiyonlari

BLUEBUS ¢ikisina bagh cihazlar otomatik 6grenme
"STOP" cihaz tipi otomatik 6grenme (NO, NC kontak veya 8,2kQ direng)
Otomasyonun uzunlugunun kendi kendine 6drenilimesi ve yavaslama ve kismi agllma noktalarinin hesaplanmasi

Not 1
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Cikis, diger islevlerle (bkz. “Tablo 19” sayfa 33 34) veya uyumlu arayUzler aracilidiyla programlanabilir.
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Tablo 34

DAHILi RADYO ALICININ TEKNIK OZELLIKLERI

Aciklama Teknik 6zellikler
Tiirti Entegre iki yonlU alici
Kodlama OXIBD: "BD" / "O-code"

Hafizaya alinabilir vericiler

“Mod 1”de hafizaya alinmis ise 100’e kadar

Giris empedansi

50Q

Alim frekansi 433.92 MHz

iletim frekansi 433.92 MHz (sadece BD)
Hassasiyet -108 dBm

Yayilan giic (ERP) <10 mW (OXIDB)

ENTEGRE WIFI MODULU TEKNI

K OZELLIKLERIi (MEVCUT OLDUGUNDA)

Tablo 35

Aciklama Teknik 6zellikler

ic antenli WIFI arayiizii tipi | 802.11b/g/n - 2.4GHz

WIFI giivenligi OPEN/WEP/WPA-PSK/WPA2-PSK
Bluetooth ® v4.2 BR/EDR/BLE

Yayilan gii¢ (EIRP)

P <20 dBm

yayotomasyon.com
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12 UYGUNLUK

AB Uygunluk beyani
ve "kismen monte edilmis makine" beyannamesi

CE uygunluk beyani www.niceforyou.com web sitesinden indirilebilir

-
Nice|rs Ni St Ni 50
RBS400 IC€| rRBS600 IC€ |rBss00HS
Made in Italy | P/N:RBS400 Made in Italy | P/N:RBS600 Made in Italy | P/N:RBS600HS
Nice SpA Via Callalta,1 31046 Oderzo TV ltaly Nice SpA Via Callalta,1 31046 Oderzo TV ltaly Nice SpA Via Callakta,1 31046 Oderzo TV ltaly
250w 230V 50/60Hz 450W | 230V 50/60Hz 450W 230V 50/60Hz
3.6Nm |[-20°C[+55°C 9Nm |J-20°C}+55°C 5.9Nm |}-20°C[+55°C
IP44 110min | 30Cycles/h(@55°C) IP44 | 7min |30Cycles/h(@55°C) IP44 | 7min |30Cycles/h(@55°C)
S/N_SERIALNUMBER YEAR E S/N__SERIALNUMBER YEAR A SIN_SERIALNUMBER YEAR o
eh | Ce0682estil@ i | C€0682EK@ K &
Ce0682es @ T : 0682cathl @ & 0682 eRHl@ X
: O OE -0 EITVEEsEl [EfRscRiE] At WL
T bk LT R0 R e
www.Niceforyou.com www.Niceforyou.com www.Niceforyou.com
AR, Ay Sl VTR
INSTR. MANUAL PROGRAMMING INSTR. MANUAL
G
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13 URUN BAKIMI

Guvenlik seviyesini sabit tutmak ve otomasyon sisteminin maksimum ¢a-
isma 6mrind garantilemek amaciyla her diizenli olarak bakim yapilmasi
gereklidir.

Bakim islemleri bu kilavuzda belirtilen giivenlik talimat-
larina ve yiiriirliikteki yasa ile standartlara uygun olarak
yapiimahdir.

Disli motorun bakimi igin:

1. bakimi en ge¢ 6 ay icinde veya dnceki bakimdan en ge¢ 2.000
hareket sonra planlayin

2. tampon bataryalar da dahil olmak Uzere tim elektrik glic kaynakla-
rinin baglantisini kesin

3. otomasyon sistemindeki tim materyallerin bozulma durumunu
kontrol ediniz, yapisal parcalarin paslanma veya oksitlenme durum-
larina ¢zellikle dikkat edin; yeterli derecede guvenlik saglamayan
parcalar degistirin

4. hareketli parcalarin asinma durumunu kontrol edin: pinyon, krema-
yer ve kapinin tim pargalari, asinmis pargalari degistirin

5. glc baglantilarini tekrar baglayin ve “Test” (sayfa 24) paragrafinda
yer alan tUm test ve kontrolleri gerceklestirin.

yayotomasyon.com

14 URUNUN BERTARAF EDILMESI

|| Bu iirlin kontrol ettigi otomasyon sisteminin ayrilmaz bir
parcasi olup sistemle birlikte imha edilmelidir.

Kurulum islemlerinde de oldugu gibi, Grindn kullanim émriintin sonunda
bertaraf etme islemi kalifiyeli personel tarafindan yapimalidir.

Bu Urlin cesitli tirde malzemelerden yapimistir: bazilar geri dondstir-
lebilir, digerleri ise imha edilmelidir. Bu Uriin kategorisi i¢in bélgenizde yu-
rrllikte olan yénetmeliklerin 6ngdrdigu geri déntisiim veya bertaraf etme
sistemleri hakkinda bilgi edinin.

& DIKKAT

Uriiniin bazi parcalan cevreye birakildiklan takdirde cev-
reye veya insan sagligina ciddi zararlar verebilecek kirle-
tici veya zararli maddeler icerebilir.

Yan taraftaki sembolle de belirtildigi

gibi bu Uriiniin evsel atiklarla birlikte
atilmasi yasaktir. Bolgenizdeki mevcut
yasalarca ongoériildiigli gibi, atiklan
“ayn toplama” prosediiriinii uygula-
yarak kategorilerine ayirin veya yeni
bir versiyon satin almaniz durumunda

eski lirlinii saticiniza iade edin.

DiKKAT

Yiirirliikteki yasalara gore bu iriiniin yasa disi bir sekilde
bertaraf edilmesi durumunda agir cezalar ngériilebilir.
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TALIMATLAR VE UYARILAR

Otomasyon sistemini ilk defa kullanmadan énce, kurulum sorumlusundan
artik riskler hakkinda agiklama isteyin ve kurulum sorumlusu tarafindan tes-
lim edilen bu kullanici talimatlar kilavuzunu okumak i¢in birkag dakikanizi
ayirin. Gelecekteki herhangi bir stipheniz igin veya yeni otomasyon sistemi
sahiplerine vermek amaciyla bu kilavuzu muhafaza edin.

& DIiKKAT!

Otomasyonunuz, komutlarinizi sadakatle yerine getiren
bir makinedir. Dikkatsiz ve yanlis kullanim onu tehlikeli
hale getirebilir:

- otomasyon cihazinin ¢alisma menzilinde kisilerin, hayvanlarin
veya nesnelerin bulunmasi durumunda otomasyon komutlarini
etkinlestirmeyin

- otomasyonun hareket halindeyken pargalarina dokunmak kesin-
likle yasaktir

- fotoseller bir glvenlik donanimi degildir, sadece yardmci bir
guvenlik donanimi iglevi gértr. Oldukga guvenilir bir teknolojiyle
dretilmistir ancak asin durumlarda hatali isleyebilir, hatta anzala-
nabilir ve bazi durumlarda ariza hemen fark edilmeyebilir

- fotosellerin dogru calistigini diizenli olarak kontrol edin.

Otomasyon kapanirken gecis yapmak KESINLIKLE YA-
SAKTIR! Gegise yalnizca otomasyonun tamamen acik ve
durdurulmus olmasi durumunda izin verilir.

COCUKLAR

Otomasyon sistemi yilksek derecede giivenligi garanti
eder. Algilama sistemleri ile insan veya esya varliginda
hareketini kontrol eder ve garanti altina alir. Ancak c¢o-
cuklarin otomasyonun yakininda oynamasini yasaklamak
ve istemsiz etkinlestirmeyi 6nlemek icin uzaktan kuman-
dalari erisebilecekleri yerde birakmamak ihtiyath bir dav-
ranis olacaktir. Otomasyon bir oyuncak degildir!

Uriiniin nasil kullanilacagi konusundaki uygun talimatlar
bu kisilerin giivenliginden, kontroliinden ve {iriiniin nasil
kullanilacagi konusundaki talimatlarda sorumlu olan bir
kisi aracihgiyla verilmedikge, bu iiriin fiziksel, sensor veya
akli becerilerinin eksik oldugu gerekli deneyim ve beceri-
lere sahip olmayan kisiler tarafindan (cocuklar dahil) kul-
laniimamalidir.

Anizalar: otomasyonun herhangi bir anormal davranigi fark edilirse, oto-
masyonu manuel olarak galistirmak igin sisteme giden elekirik guc kay-
naginin baglantisini kesin ve motorun kilidini manuel olarak acin (b6lim
sonundaki talimatlara bakin). Yetkili teknisyen gelene kadar higbir onarm
mudahalesinde bulunmayin.

|| Sistemi ve kontrol panelinin programlama ve ayar para-
metrelerini degistirmeyin: sorumluluk kurulumu yapan
kisiye aittir.

Giic kaynaginin arizalanmasi veya yoklugu: Montaj teknisyeninizin

mudahalesini veya elektrigin geri gelmesini beklerken, sistemde acil durum

guc kaynaklarn yoksa, motorun kilidini manuel olarak agarak ve otomasyon

manuel olarak hareket ettirilerek otomasyon yine de kullanilabilir (blim

sonundaki talimatlara bakin).
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Giivenlik donanimlari kullanim disi: bazi glivenlik donanimlan diizgiin

calismadiginda veya arizalandiginda bile otomasyon calisabilir. Otomas-

yonu "Deadman" modunda asagidaki sekilde ilerleyerek kontrol etmek
mumkundur:

1. otomasyonu galistirmak i¢in bir verici veya anahtarll segme digmesi
vb. araciligiyla bir komut génderin. Her sey dogru calisiyorsa oto-
masyon sorunsuz bir sekilde hareket edecektir, aksi takdirde flasér
lamba birka¢ kez yanip sénecek ve hareket baslamayacaktir (yanip
sdnme sayisi hareketin baslayamama nedenine baglidir)

2. bu durumda, 3 saniye iginde, komutu tekrar calistinn ve calistinimis
halde tutun

3. yaklasik 2 saniye sonra, otomasyon istenen hareketi "Deadman”
modunda gergeklestirir, yani yalnizca komut aktif tutuldugu strece

hareket etmeye devam edecektir.
Testler, periyodik bakim ve herhangi bir onarim, bunlari yapan kisilerce bel-
gelenmelidir ve belgeler sistemin sahibi tarafindan muhafaza edilmelidir.
Fotosel camini periyodik olarak temizleyin (yumusak, hafif nemli bir bez
kullanin) ve otomasyonu engelleyebilecek yaprak veya tagslar kaldirin.

Giivenlik donanimlari arizaliysa, onarimin miimkiin olan
en kisa siirede uzman bir teknisyen tarafindan yapilmasi
tavsiye edilir.

Herhangi bir bakim calismasi yapmadan 6énce, herhangi
birinin otomasyonu yanhslikla etkinlestirmesini 6nlemek
icin motorun kilidini manuel olarak ag¢in (b&liimiin sonun-
daki talimatlara bakin).

Bakim: guvenlik seviyesini sabit tutmak ve otomasyon sisteminin maksi-
mum calisma émrinl garantilemek amaciyla diizenli araliklarla bakim ya-
piimasi gereklidir (en az 6 ayda bir).

|| Herhangi bir kontrol, bakim veya onarim sadece kalifiyeli
personel tarafindan yapilmaldir.

Bertaraf etme: otomasyon sisteminin kullanim dmrinin sona ermesiy-
le birlikte, kalifiyeli personel tarafindan imha edildiginden ve materyallerin
mevcut yerel standartlara uygun olarak geri déntstime veya hurdaya gon-
derildiginden emin olun.

Uzaktan kumanda pilinin degistirilmesi: uzaktan kumandaniz bir stre
sonra daha zayif galislyorsa veya hi¢ ¢alismiyorsa, bunun nedeni pilin bit-
mis olmasi olabilir (kullanima bagl olarak bu durum birka¢ aydan bir yila
kadar sUrebilir). Bunu, iletim onay I1siginin yanmamasindan, sénik olma-
sindan veya kisa bir sireligine yanmasindan anlayabilirsiniz. Montaji ya-
pan kisiyle iletisime gecmeden once pili, ¢alisan bagka bir vericinin piliyle
degistirmeyi deneyin: anormalligin nedeni buysa, pili ayni trden baska bir
pille degistirin.
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Birlikte verilen anahtan kullanarak kilitleme kancasini (A) acin ("Sekil

85")
Bu noktada otomasyonu manuel olarak istenilen konuma tasimak

mUumkunddr.

Disli motor, otomasyonun manuel olarak agllip kapanmasini saglayan me-

kanik bir kilit agma sistemi ile donatilmistir.
Bu manuel islemlerin, elektrik kesintisi, calisma arizalar veya kurulum faz-
larinda gergeklestiriimesi gerekir.

Kilidi agmak igin:
Kilitemek igin kilitleme kancasini kapatin, anahtarn saat yonundn tersine

Disli motorun kilidini manuel olarak agma ve kilitleme
cevirin ve ¢ikarin.

1
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15 PROGRAMLANABILIR PARAMETRELER VE FONKSIYONLAR

llerleyen sayfalarda kontrol panelinin tiim parametreleri ve fonksiyonlari ilgili referans degerleriyle birlikte listelenmektedir. Salt okunur 6zelliklere sahip bazi
parametreler disinda, mevcut parametrelerin neredeyse tamami tiim Nice uyumlu arayUzler araciliiyla degistirilebilir.

& DIKKAT: Nice, referans degerlerini ve islevlerini dnceden haber vermeksizin degistirme hakkini sakl tutar.

15.1 SEMBOL ACIKLAMASI

Bu aciklamada, sonraki sayfalarda kullanilan semboller gosterilmekte ve agiklanmaktadir.
® = Otomatik prosediir

£ = Manuel prosedr

= Coklu sekme parametresi

X = Salt okunur parametre - (Parametre degistirilemez)

15.2 GENEL PARAMETRELER

Bu parametre, tanimlamayi kolaylastirmak icin otomasyona orijinalden farkli bir ad atamaniza olanak tanir (6rn. "kuzey tarafi kapisi"). Bosluklar dahil en
fazla 24 karakterden olusan bir ad kullanabilirsiniz.

Kime, "ait oldugu alan" tanimlamak i¢in bir BusT4 adina potansiyel olarak baglanabilecek her disli motora, aliciya veya diger cihaza zorunlu olarak
atanmasi gereken bir sayidir. Daha sonra karmasik bir sistemde mevcut olan otomasyonlar kullanildiginda ayni set numarasina sahip tiim cihazlarin ayni
anda kontrol edilmesi mimkun olacaktr.

Adres, bir gruptaki diger cihazlardan ayirt edilmesi igin her disli motora, alicya veya BusT4 agina potansiyel olarak baglanabilen diger cihazlara atanmasi
gereken bir sayidir. Bu nedenle bir gruptaki cihazlarin birbirinden farkli adreslere sahip olmasi gerekir.

Bu fonksiyon, kontrol edilmesi gereken bir cihaza (6rnegin bir disli motor veya potansiyel olarak BusT4 agina baglanabilen baska bir cihaz), bu cihazin
belirli bir "kontrol grubuna" ait olmasini saglayan bir numara atamaya olanak tanir.

Farkl kimelere ait birden fazla cihaz ayni grubun pargasi olabilir. 14'e kadar cihaz grubu olusturmak mumkundir ve ézellikle ayni cihaz 4 farkl gruba
yerlestirilebilir.

- bazlan farkl kimelere ait olsa bile, bir gruptaki birden fazla cihazi ayni anda kontrol etme:

- bir grubun pargasi olan tlim cihazlari kontrol etmek icin, bu grubun parcasi olan cihazlardan birine kurulu tek bir alicidan yararlanilir.

Islev, bir cihazda mevcut olan driin yazilimi strimini gérintilemeye olanak tanir.

Islev, bir cihazda meveut olan donanim sirimini gériintiilemeye olanak tanrr.

Islev, bir cihazi benzersiz sekilde tanimlayan seri numarasini gériintilemeye olanak tanir. Bu numara ayni model olsa bile her cihaz icin farkiidr.
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15.3 KURULUM PARAMETRELERI

|| Uyumlu arayiizler aracihgiyla programlama yapilabilir

Bluebus arama (0x0A)
Bu fonksiyon Bluebus girisine ve STOP girisine bagll cihazlarin 6grenme prosediriini baglatmanizi sagdlar. Ayrica motorun donis yonini tanimlamak
(motor dénls yona ile ilgili paragrafa bakin) ve bagl genisletme kartlarinin iliskilendirimesini gergeklestirmek icin de kullanilrr.

Pozisyonlari programlama

Bu fonksiyon, Kapanma limit anahtari ile Agilma limit anahtari arasindaki mesafeyi (otomasyon kanadinin uzunlugu) 8lgmenizi saglar. Bu élctim, hareketin
gerceklestiriimesi sirasinda otomasyon kanadinin yavaslamaya baslamasi gereken noktalar (koordinatlar) dogru bir sekilde hesaplayabilmek ve kismi
acllma konumlarini belirlemek icin kontrol paneli tarafindan kullanilir.

Bir pozisyonu arama eylemini ¢alistirmak icin “Baslat” digmesine basimasi gerekir.

- Seyir hizi (30 -+ 100 (%), varsayillan = 40 (%))
Pozisyonlari programlama prosedUrt sirasinda kullanilacak hizi tanimlamayi saglar.

- Maksimum acilig
Ogrenme islemi tamamlandiktan sonra, agilma limit anahtarinin konumunu gérintilemeyi saglar.

- Acilista yavaslama
Bu fonksiyon metre cinsinde ifade edilir. Aciima hareketinin sonunda, otomasyonun limit anahtarina ulasmadan énce yavaslamaya baglamasini istediginiz
noktay! (pozisyonu) tam olarak programlamayi saglar. Istenilen pozisyonu programladiktan sonra “OK” butonunu kullanarak kaydetmek gerekir.

- Kapanista yavaslama
Bu fonksiyon metre cinsinde ifade edilir. Kapanma hareketinin sonunda, otomasyonun limit anahtarina ulasmadan 6nce yavaslamaya baglamasini iste-
diginiz noktay! (pozisyonu) tam olarak programlamayi saglar. Istenilen pozisyonu programladiktan sonra “OK” butonunu kullanarak kaydetmek gerekir.

- Kismen aciima 1
Bu fonksiyon metre cinsinde ifade edilir. Bir Agilma hareketi sirasinda otomasyonun "Kismen aciima 1" komutunu takiben hareketini durdurmasini istedigi-
niz noktay! (pozisyon) tam olarak programlamaya olanak tanir. Istenilen pozisyonu programladiktan sonra “OK” butonunu kullanarak kaydetmek gerekir.

- Kismen acilma 2
Bu fonksiyon metre cinsinde ifade edilir. Bir Agilma hareketi sirasinda otomasyonun "Kismen aciima 2" komutunu takiben hareketini durdurmasini istedigi-
niz noktay! (pozisyon) tam olarak programlamaya olanak tanir. Istenilen pozisyonu programladiktan sonra “OK” butonunu kullanarak kaydetmek gerekir.

- Kismen acilma 3
Bu fonksiyon metre cinsinde ifade edilir. Bir Agilma hareketi sirasinda otomasyonun "Kismen agima 3" komutunu takiben hareketini durdurmasini istedigi-
niz noktay! (pozisyon) tam olarak programlamaya olanak tanir. Istenilen pozisyonu programladiktan sonra “OK” butonunu kullanarak kaydetmek gerekir.
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Verileri silme (0x0C)

& Asagida aciklanan silme prosediirleri geri alinamaz.
Bu islev, mevcut segenekler arasindan segim yaparak kontrol panelinin konfiglirasyonunu ve i¢inde saklanan verileri silmeyi saglar:

- Silme yok
Hicbir silme islemi gerceklestimez;

- Bluebus cihazlari
Bluebus cihazlarinin, STOP girisinin ve énceden edinilen genisletme kartlarinin konfiglirasyonunu siler;

- Pozisyonlar
Hafizaya alinmig olan tim pozisyonlar siler;

- Fonksiyon degerleri
Kontrol panelinin sagladigi fonksiyonlarin tm degerlerini ve ayarlarini siler, fabrika degerlerine déndur(r;

- Tumiind sil
Ayar, adres, donanim strtima, yazilim strimu, seri numarasi gibi ayriimis parametreler haricinde, kontrol panelinin belleginde bulunan tim verileri silmeyi
(fabrika ayarlarina dondurmeyi) saglar.

15.4 TEMEL PARAMETRELER

Otomatik kapanma (ON -* OFF, varsayilan = OFF) (0x80)
Bu fonksiyon, Kontrol panelinde, tam bir agiima hareketinin sonunda otomatik kapanmay! etkinlestirmeyi saglar.

Fonksiyon ON = otomatik kapanma hareketi "duraklama stresi" fonksiyonunda programlanan bekleme siresi sonunda baslar.
Fonksiyon OFF = Kontrol Paneli “yar otomatik” tipte isler.

Duraklama siiresi (0 - 240(s), varsayilan = 30s) (0x81)

Bu parametre, Acllma hareketinin sonu ile Kapanma hareketinin baslangici arasinda gegmesi istenen bekleme stiresini tanimlar.

& DIKKAT = Bu parametre yalnizca “otomatik kapanma” fonksiyonu ON ise kullanilir.

Fotoselden sonra tekrar kapat (0x86)

- Aktif (ON - OFF, varsayilan = OFF)

Bu fonksiyon, otomasyonun yalnizca araglarin veya insanlarin gegisi igin gerekli olan stre boyunca Agiima konumunda tutulmasini saglar. Bu strenin
ardindan Kapanma hareketi otomatik olarak etkinlesir ve bu da "bekleme slresi" fonksiyonunda programlanan belirli bir strenin ardindan baslar. (Bu
ozellik, insanlarin/araglarin gegisini tanimlamak ve kapanma hareketlerini tetiklemek igin fotoselleri kullanir).

Fonksiyon ON = “Fotodan sonra kapat” 6zelligini calistirr.
Fonksiyon OFF = dzellik devre disidrr.

& DIKKAT = Devam eden hareket sirasinda hareketi engelleyen bir Stop komutu gonderilirse, “fotoselden sonra kapat” fonk-
siyonu otomatik olarak engellenir.

- Mod (TUMUNU AG -+ SERBEST KALANA KADAR AC, varsaylan = SERBEST KALANA KADAR AQ)
Bu parametre fabrikada "serbest kalana kadar a¢" moduna ayarlanmistir. Fonksiyonun 2 isleme sekli mevcuttur:

- tiimiinii a¢ = kapanma hareketi sirasinda glvenlik donanimlar (fotoseller) mtdahale ederse, otomasyon tam bir Agilma hareketi gerceklestir-
meye baglar. "Bekleme slresinden" sonra otomasyon otomatik olarak kapanma hareketini baslatir.
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- serbest kalana kadar a¢ = kapanma hareketi sirasinda glvenlik donanimlari (fotoseller) midahale ederse, otomasyon fotoseller serbest kala-
na kadar devam eden bir Acilma hareketi gergeklestirmeye baslar. Bu noktada hareket durur ve "bekleme stresi" fonksiyonunda programlanan
bekleme stresi dolduktan sonra otomasyon Kapanma hareketini baslatir. Not — “Otomatik kapanma” aktif degilse, kontrol paneli “timdni ag”
moduna geger.

- Bekleme siiresi (0 - 250(s), varsayilan = 5s)
Bu fonksiyon, Agllma hareketinin sonu (veya fotosellerin serbest kalmasi) ile Kapanma hareketinin baslangici arasinda gegmesi istenen bekleme siresini
kontrol panelinde programlamaya olanak tanir.

Her zaman kapat (0x87)

- Aktif (ON -+ OFF, varsayillan = OFF)

Bu fonksiyon, otomasyonun bir elektrik kesintisinin ardindan otonom olarak bir kapanma hareketi gergeklestirmesine olanak tanir. Fonksiyon yalnizca
elektrik kesintisinden sonra etkinlesir.

Fonksiyon ON = elektrik geldiginde Kapanma hareketi gergeklestirilir.
Fonksiyon OFF = elektrik geldiginde otomasyon durmus halde kalr.

DIKKAT = Giivenlik nedeniyle, fonksiyon aktif oldugunda Kapanma hareketinden 6nce, siiresi "bekleme siiresi" fonksiyo-
nunda programlanan 6n yanip sénme gerceklesir (asagiya bakiniz).

- Mod (HER ZAMAN KAPAT -» OTOMATIK KAPANISI KAYDET, varsayilan = HER ZAMAN KAPAT)
Fonksiyonun 2 isleme sekli mevcuttur:

- her zaman kapat = elektrik kesintisinden sonra elektrik geldiginde ve "bekleme slresi" parametresinde belirtilen stire doldugunda otomasyon
Otomatik Kapanma islemini gergeklestirir

- kapanisi kaydet = bu modu etkinlestirerek, elekirik kesintisinden sonra elektrik geri geldiginde iki sonug elde edilebilir:
- kesinti sirasinda yukarida belirtilen strenin geri sayimi devam ediyorsa, "6n yanip sénme slresi" fonksiyonunda programlanan suireye uygun
olarak otomatik kapanmanin gergeklestiriimesi;
- elekirik kesintisi aninda otomatik kapanma devam ediyorsa ve hareket tamamlanmadiysa Kapanis hareketinin gerceklestiriimesi.

Not — Elektrik kesintisinden &nce otomatik kapanma iptal edilmisse (6rnegin, Alt komutu génderilerek), elektrik geldiginde Kapanma hareketi gercekles-
mez.

- Bekleme siiresi (0 -+ 20(s), varsayllan = 5s)
Bu parametre, bir elektrik kesintisine bagh olarak gergeklesen yeniden baslatma ile Kapanma hareketinin baslangici arasinda gecmesi istenen bekleme
suresini kontrol panelinde programlamaya olanak tanir. Bu parametre yalnizca “AKTIF” mod ON olarak ayarlandiginda yonetilir.

Kuvvet yonetimi (0x47)

- Acilma kuvveti (10 -+ 100 (%), varsayilan = 70%)
Bu fonksiyon, motorun aciima hareketi sirasinda kullanabilecegi kuvveti ayarlamayi saglar.

- Agma yavaslamasi kuvveti (10 -+ 100 (%), varsayilan = 70%)
Bu fonksiyon, motorun bir agiima hareketinin yavaslama fazi sirasinda kullanabilecegi kuvveti ayarlamayi saglar.

- Kapanma kuvveti (10 -+ 100 (%), varsayilan = 70%)
Bu fonksiyon, motorun kapanma hareketi sirasinda kullanabilecedi kuvveti ayarlamay saglar

- Kapanma yavaslamasi kuvveti (10 -+ 100 (%), varsayilan = 70%)
Bu fonksiyon, motorun bir kapanma hareketinin yavaslama fazi sirasinda kullanabilecegi kuvveti ayarlamayi saglar

- Kuvvet miidahale siiresi (0 -+ 500ms, cesitli varsayilanlar, 4 x =)
Fonksiyon, hareketin gesitli uygulama asamalari sirasinda maksimum mddahale sUresini ayarlamaya olanak tanir.

[Sekme 1] - Acilma hareketi sirasinda maksimum mudahale suresi ( 0 ~+500ms)

[Sekme 2] - Bir agllma hareketinin yavaslama fazi sirasinda maksimum mtdahale stresi ( 0 ~+500ms)
[Sekme 3] - Kapanma hareketi sirasinda maksimum midahale stresi ( 0 -+500ms)

[Sekme 4] - Bir kapanma hareketinin yavaglama fazi sirasinda maksimum midahale sdresi ( 0 -+500ms).
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Hiz yonetimi (0x40)

- Acilma hizi (25 -+ 100 (%), varsayllan = 60%)
Bu fonksiyon, motorun agiima hareketi sirasinda kullandigi hizi programlamaya olanak tanir.

- Acilma yavaslamasi kuvveti (22 -~ 100 (%), varsayllan = 22%)
Bu fonksiyon, motorun bir Acilima hareketinin yavaslama fazi sirasinda kullandigi kuvveti programlamayi saglar.

- Kapanma hizi (25 -+ 100 (%), varsayilan = 60%)
Bu fonksiyon, motorun bir Kapanma hareketi sirasinda sahip olmasi gereken hizi programlamaya olanak tanir.

- Kapanma yavaslamasi hizi (22 -+ 100 (%), varsayilan = 22%)
Bu fonksiyon, motorun bir kapanma hareketinin yavaslama fazi sirasinda kullandigi kuvveti programlamayi saglar.

Hizli baglatma (0x8F)

- Aktif (ON -+ OFF, varsayillan = OFF)
Bu fonksiyon, ylksek statik strtinmenin mevcut oldugu durumlarda (6rnegin kar veya buzun otomasyonu engellemesi) kullanislidir ¢linki galistirmanin
ilk anlarinda kullanilan hizi ve kuvveti anlik olarak artirmaya (hizll baglama stresine bakin) olanak tanir

Fonksiyon ON = motorun kuvveti ve hiziyla ilgili isleviere atfedilen degerler, bir hareketin baslangic asamasinda motora daha fazla gic vermek icin (anlik
olarak) artirlir
Fonksiyon OFF = normal calisma

- Hizli baslatma siiresi (O ~» 10 (s), varsayilan = 0s)
Fonksiyon, motorun ilk hizll baglatma stresini programlamaya olanak tanir

& DIKKAT! Fonksiyon yalnizca "hizli baslatma" fonksiyonu ON olarak ayarlandiginda etkili olur.
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On yanip sénme (0x93)

- Aktif (ON - OFF, varsayllan = OFF)

Bu fonksiyon, tehlikeli bir duruma karsi énceden uyarida bulunmak icin her harekete baslamadan énce bir n yanip sénme olusturmayi saglar. Her hare-
ket yonU icin 6n yanip sénme surelerini yapilandirmak mumkinddr

Fonksiyon ON = yanip sonen ikaz lambasinin yanmasi ile Aclima veya Kapanma hareketinin baslamasi arasinda gecen yanip sénme suresini etkinlestirin
Fonksiyon OFF = yanip stnen ikaz lambasinin yanmasi hareketin baslamasi ile ayni anda gergeklesir

- Acilmada siire (1 -+ 10 (s), varsayllan = 3s)

Bu fonksiyon, bir aciima hareketinin yakinda baslayacagini isaret eden yanip sdnme suresini programlamaya olanak tanir; “6n yanip sénme” fonksiyonu
ile iligkilidir.

- Kapanmada siire (1 -~ 10 (s), varsayilan = 3s)

Bu fonksiyon, kapanma hareketinin yakinda baglayacagini isaret eden yanip sénme suresini programlamaya olanak tanir; “6n yanip sénme” fonksiyonu
ile iligkilidir.

Standby (0x8B)

- Aktif (ON -+ OFF, varsayilan = OFF)

Bu fonksiyon, her hareketin sonunda "bekleme stresi" gegtikten sonra gikislar, dahili gevre birimleri ve durum LED'leri kapatilacag icin elektrik tiketimini
mumkUn oldugunca azaltmaya olanak tanir.

Fonksiyon ON = "Mod"da segilen profile gore bekleme islevini etkinlestirir. Bu fonksiyon ¢zellikle batarya ile ¢calisma durumunda faydalidir
Fonksiyon OFF = otomasyon cihazinin normal ¢alismasi

- Mod (gUvenlikler ~» Bluebus - timu, Wifi disinda timd, varsayllan = guvenlikler)

Standby calisma modunun 4 isleme sekli mevcuttur:
- giivenlikler — Kontrol paneli Bluebus fotosel vericilerini ve daha yavas yanip sénecek olan Bluebus LED'i digindaki tim LED'leri kapatr.
- bluebus - Kontrol paneli Bluebus cikisini (cihazlari) ve daha yavas yanip sénen Bluebus LED'i disindaki tum LED'leri kapatir.

- tlimii - Kontrol paneli kapanir: Bluebus gikisi (cihazlar), kontrol panelinin cikislarn (ve herhangi bir genisletme modull), 12V kullanim Gniteleri
voltajl, Wifi modUlu (varsa) ve asagidakiler harig tiim LED'ler: Bluebus LED'i bunun yerine ¢ok daha yavas yanip sdnecektir.

- Wifi disinda tiimii — Kontrol paneli kapanir: Bluebus ¢ikisi (cihazlar), kontrol panelinin ¢ikislar (ve herhangi bir genisletme moddild), 12V kullanim
Uniteleri voltajl ve Bluebus hari¢ tm LED'ler, Bluebus LED'i ise ¢ok daha yavas yanip sénecektir. Bu modda entegre wifi modiilii kapanmaz.

& DIKKAT! Kontrol paneli herhangi bir hareket komutu aldiginda normal ¢alismaya geri doner. Hareketin sonunda, eger bu
calisma modu ON ise, kontrol paneli Standby modunu yeniden etkin duruma getirir.

- Bekleme siiresi (5 — 250 (s), varsayilan = 60s)
Fonksiyon bir hareketin gergeklestiriimesinin sona ermesi ile "bekleme" fonksiyonunun baslamasi arasinda gegcmesi gereken sUreyi programlamaya
olanak tanir.

- MASTER SLAVE modu

"L4" LED'i bu modun etkin oldugunu géstermesine ragmen slave lzerinde tiimii ve Wifi disinda tiimii engellenir (bkz. “Baglanti semasi” paragrafi
veya “Tablo 18" tablosu)

Otomasyon engellemesi (ON —* OFF, varsayilan = OFF) (0x9A)

Fonksiyon, otomasyonun hareketlerini engellemeyi sadlar.
Fonksiyon ON = “Yiksek 6ncelikli Admli calisma”, “Kilidi a¢”, “Kilidi a¢ ve kapat” ve “Kilidi a¢ ve a¢” disinda baska génderilen hicbir komut gercekles-

tirimez.
Fonksiyon OFF = normal calisma
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Fonksiyon, kontrol panelindeki digmelerin galismasini devre disi biraknayr saglar. Bu fonksiyon 6zellikle gocuklarin oldugu durumunda faydalidir

Fonksiyon ON = kontrol paneli, kontrol paneli digmeleriyle gerceklestirilen herhangi bir komutu engeller
Fonksiyon OFF = normal calisma

& Dikkat! Radyo diigmesi aktif kalir

Fonksiyon, dahili radyonun ¢alismasini engellemeyi saglar. Bu fonksiyon 6zellikle OXI, OXIBD vb. aileye ait SM baglantil (istege bagl aksesuarlar) harici
bir alict kullanilyorsa faydalidir.

Fonksiyon ON = dahili alicinin ¢alismasini devre disi birakir
Fonksiyon OFF = normal galisma (dahili radyo etkin)

Bu fonksiyon, bir engelin algilanmasinin veya bir "Alt" komutunun génderimesinin ardindan bir glivenlik hareketi olarak kontrol panelinin komut verdigi
kisa ters gevirme suresini programlamayi saglar.

Bu fonksiyon, her hareket icin mevcut maksimum sdreyi tanimlamay saglar. Bu stirenin sonunda kontrol paneli otomatik olarak bir STOP gerceklestirerek
devam eden hareketi bloke eder. Bu fonksiyon dzellikle elektrik motorunun bitinligini korumak icin faydalidr.

Bu parametre, bir kapanma hareketinin sonu ile bir Agilma hareketinin baslangici arasinda ge¢gmesi gereken istenen siireyi Kontrol Panelinde program-
lamayi saglar.

Bu parametre, vantuz serbest kaldiginda, bir kapanma hareketinin sonu ile bir Agilma hareketinin baslangici arasinda gegmesi gereken istenen sureyi
Kontrol Panelinde programlamayi saglar.

Bu parametre, her hareketin sonunda veya bir “Aydinlatma Isigi Zamanlayicis’” komutunun ardindan aydinlatma isiginin istenen slre boyunca agik kala-
cag sreyi programlamayi saglar

Slave modu:

Bu parametre ON / OFF tipidir; fabrikada ayarlanan deger “OFF”dur. Bir kapinin veya kapinin iki kanadindan birine monte edilen, senkronize calismasi
gereken iki digli motorun varliginda, birinin ana (Master) ve digerinin ikincil (Slave) olarak gérev yapmasi gerekir. Bu konfiglrasyonu gergeklestirmek icin
Master motoru “OFF” ve Slave motoru “ON” olarak ayarlayin.
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10 MEVCUT KOMUTLAR

Asagidaki tablolarda kontrol paneli tarafindan kullanilabilen ve yorumlanabilen tim komutlar listelenmektedir.
Bu komutlar TEMEL ve GENISLETILMIS komutlar olarak ikiye ayrilir ve herhangi bir kaynaktan (radyo kumandasi, terminal blogundaki kablolu girigler,
Nice uyumlu araytizler...) kullanilabilir

16.1 TEMEL KOMUTLAR
Standart bir kurulumda kullanilan komutlar

Tablo 36

TEMEL KOMUTLARIN ACIKLAMASI

Komut konfigiirasyonu Aciklama

Ac Bir aciima hareketini gerceklestirmek icin temel komuttur.

Kapat Bir kapanma hareketini gergeklestirmek icin temel komuttur.

Stop Otomasyonun hareketini durdurmak igin temel komuttur.

K Kontrol paneli, "kismen acilma 1" fonksiyonunda programlanan pozisyona ulasilana kadar uygulamaya Acilma hareketini
Bl uygulatrr.

Adimh caligma Kontrol pa‘nelliv,lkomutun programlanan siralamasinda éngérUlen hargket sirasina gore uygulamanin daha 6nce

gerceklestirdigi (veya halen devam etmekte olan) hareketi gerceklestirmesini saglar.

16.2 GENISLETILMiS KOMUTLAR
Daha karmasik ihtiyaglarda kullanilan komutlar (siteler, sirketler...)

Tablo 37

GENISLETILMiS KOMUTLARIN AGIKLAMASI

Komut konfigiirasyonu

Aciklama

Yiiksek oncelikli Adimh
calisma

Kontrol paneli, programlanan siralamada ¢ngériilen hareket sirasina gére daha énce gergeklestirdigi (veya halen devam
etmekte olan) hareketi gergeklestirmesini saglar.
Onemli = Bu komut, kontrol panelinde "kilitle" komutu ayarlanmis olsa bile yUritdldr.

Site
(site adimli calisma modu)

Kontrol paneli, maksimum agilma pozisyonuna ulasilincaya kadar uygulamanin "kapat - durdur - ag - ag" sirasini yurdtmesini
saglar. Kapatma komutu ancak maksimum aciima pozisyonuna ulagildiktan sonra verilebilir.

Kontrol paneli, "kismen agiima 2" fonksiyonunda programlanan pozisyona ulasilana kadar uygulamaya Acilma hareketini

Kismen Ac 2
uygulatrr.
Kismen Ag 3 E;gnjlr;)tll Eaneh, kismen acllma 3" fonksiyonunda programlanan pozisyona ulasilana kadar uygulamaya Aciima hareketini
Kilitle Kontrol paneli kilitlenir ve “Yuksek 6ncelikli Admli calisma”, “Kilidi a¢”, “Kilidi a¢ ve kapat” ve “Kilidi a¢ ve a¢” disinda artik
bagka hichir komut gergeklestirmez.
Ac ve Kilitle Kontrol paneli, “agima" olarak programlanan pozisyona ulasllana kadar uygulamaya Aciima hareketini uygulatir ve ardindan

otomasyonu kilitler.

Kapat ve Kilitle

Kontrol paneli, “kapanma" olarak programlanan pozisyona ulasilana kadar uygulamaya Kapanma hareketini uygulatir ve
ardindan otomasyonu Kkilitler.

Kilidi ag

Kontrol panelinin kilidi acilir ve normal calismasina geri doner (génderilen tim komutlar yuritdlebilir).

Kilidi ac ve A¢

Otomasyonun kilidini agar ve bir Agilma hareketi uygulatrr.

Kilidi a¢ ve Kapat

Otomasyonun kilidini agar ve Kapanma hareketi uygulatir.

Aydinlatma Isigi ON/OFF

Bu komut, kontrol panelindeki aydinlatma isiginin agik ve kapali durumunu tersine ¢evirmeyi saglar.
Aydinlatma 1s1g1 maksimum 240 saniye (4 dakika) streyle aktif kalabilir ve sonrasinda otomatik olarak kapatilacaktir.

Aydinlatma 1191
zamanlayici

Bu komut, kontrol panelindeki i¢c aydinlatma 1sigini zaman ayarli olarak etkinlestirmeyi saglar.
Yanma sUresi maksimum 240 saniyeye (4 dakika) kadar ¢zellestirilebilir.

Otomatik aciimay calistir

Bu komutla bluebus kontrol fotosellerinin fonksiyonunu ve "site a¢" modunda yapilandirimig girigleri etkinlestirebilirsiniz.
Ornek: Kontrol fotoselleri devreye girdiginde kontrol paneli otomasyonun bir aciima hareketi yapmasina neden olur.

Otomatik aciimayi devre
disi birak

Bu komut yukarida agiklanan “otomatik agilmayi etkinlestir” modunu devre disi birakmayi saglar.
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17 KOMUT KONFIGURASYONU

17.1 STANDART KONFiGURASYONLAR

Bu bolum, kullanilabilir ve Kontrol panelinde mevcut olan girislerle (tim genisletme kartlari dahil) iligkili konfiglirasyonlan bir araya getirir.

Onemli! Kontrol panelinin dogru calisabilmesi icin, istenilen komutun girislerle iliskilendirilmesi ve ardindan istenilen calisma
modunun iligkilendirilmesi gerekmektedir.

DIKKAT! Komutun davranisi "calisma modu" listesindeki yontemlere gore yonetilir. Varsayilan yapilandirma kalin harflerle

vurgulanmistir.

(Giris NO olarak yonetilir)

hareketi gerceklestirmesini saglar

Site adimli calisma modu 2
Adimli galisma 2

Deadman

“Sanayi” modu

Tablo 38

iSLEME MODU

KoMUT AGIKLAMA (varsayilan ayar kalin harflerle)

I Herhangi bir komutu ylritmez (terminal blogundaki bir girisin etkilegimini

SRRl LTI engellemek igin faydalidir) Uygulanamaz
Ag - stop - kapat - stop
Ac - stop - kapat - a¢
Ac - kapat - a¢ — kapat

Adimli calisma Kontrol paneli, daha 6nce gerceklestirdigi (veya halen devam etmekte olan) Site adimli galisma modu 1

Kismen ac 1
(Giris NO olarak y6netilir)

Kontrol paneli, uygulamaya, "kismen agilima 1"da programlanan pozisyona
ulasilana kadar bir Agilma hareketi uygulatir

Ag - stop - kapat - stop
Ac - stop - kapat - a¢
Ac - kapat - a¢ — kapat
Site adimli calisma modu 1
Site adimli calisma modu 2
Deadman

“Sanayi” modu

Ac
(Giris NO olarak yonetilir)

Kontrol paneli, uygulamaya, "ac¢ilma"da programlanan pozisyona ulasilana kadar
bir Aclma hareketi uygulatir

Ac - stop - a¢
Site a¢ 1

Site ag 2

Ac 2

Deadman a¢

Kapat
(Giris NO olarak yonetilir)

Kontrol paneli, uygulamaya, "kapanma"da programlanan pozisyona ulasilana
kadar bir Kapanma hareketi uygulatir

Kapat - stop - kapat
Site kapat 1

Site kapat 2
Deadman kapat

Stop
(Giris NO olarak yonetilir)

Kontrol paneli devam eden hareketi bloke eder ve "mevcut konfiglirasyonlar"
Uzerinde programlanan eylemi gerceklestirir

Stop ve kisa geri donus
Stop

Photo
NC olarak yonetilen giris

Kontrol paneli girisi bir glvenlik olarak yonetir

Stop ve geri doniis (komple)
Stop ve kisa geri donis

Stop

Gegici stop

Foto1
NC olarak yonetilen giris

Kontrol paneli girisi bir givenlik olarak yonetir

Stop ve geri doniis (komple)
Stop ve kisa geri dénus

Stop

Gegici stop

Foto2
NC olarak yonetilen giris

Kontrol paneli girisi bir glivenlik olarak yénetir

Stop ve geri doniis (komple)
Stop ve kisa geri dénis

Stop

Gegici stop

Foto3
NC olarak yonetilen giris

Kontrol paneli girisi bir glvenlik olarak yonetir

Stop ve geri dénus (komple)
Stop ve kisa geri donis
Stop

Gegcici stop

Giris (ALT olarak yapilandinimistir) bir agiima hareketi sirasinda durum

Alt

degistirdiginde kontrol paneli ilgili komutu yarGtar

Acilmada Alt iy o e Alt ve kisa geri doniis
degistirdiginde kontrol paneli ilgili komutu yarGtar Alt ve geri donis
- . . Alt
Kapanmada Alt Giris (ALT olarak yapilandinimistir) bir kapanma hareketi sirasinda durum Alt ve kisa geri déniis

Alt ve geri donls

Acil durumda Acilma

Kontrol paneli yalnizca ana sebekenin elektrik enerjisi kesildiginde Agma komutunu
zorlar.

Dikkat = Islevsellik yalnizca ikincil bir glic kaynaginin (6rnek: pil takimi) meveut
olmasi durumunda etkinlestirilir.

Site Ac
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KOMUT

KOMUTLARIN iSLEME MODU

iSLEME MODU

AGIKLAMA (varsayilan ayar kalin harflerle)

Acil durumda Kapanma

Kontrol paneli yalnizca ana sebekenin elektrik enerjisi kesildiginde Kapatma
komutunu zorlar.

, Site Kapat
Dikkat = Islevsellik yalnizca ikincil bir glic kaynaginin (6rnek: pil takimi) mevcut
olmasi durumunda etkinlestirilir.

Acilmada engel algila

Alt
Alt ve kisa geri dénls
Alt ve geri doéniis

Kontrol paneli, bir acilima hareketi sirasinda bir engel alglandiginda ilgili komutu
yUratdr.

Kapanmada engel algila

Alt
Alt ve kisa geri dénls
Alt ve geri doniis

Kontrol paneli, bir Kapanma hareketi sirasinda bir engel algilandiginda ilgili komutu
yuratdr.

17.2 GUVENLIK iSLEVLERI KONFIGURASYONU

Asagida listelenen parametreler herhangi bir fiziksel girigle iligkilendirilemez ancak otomasyon tarafindan kesinlikle glvenlikle ilgili tim islevler igin kullanilr.
Ozellikle, bir hareket sirasinda bir STOP girisinin (ve ALT olarak yapilandirimis tim girislerin) midahalesi durumunda veya bir engel algilama duru-
munda kontrol paneli tarafindan hangi komutun uygulamaya konulacagi tanimlanabilir.

Asagidaki komutlar, komutlar béliminde mevcuttur ve yapilandinilabilir.

Tablo 39
‘ol evi iSLEME MODU
ISLEYIS ACIKLAMA (varsayilan ayar kalin harflerle)
Belirtilmedi
Aciimada Alt Giris (ALT olarak yapilandirimistir) bir agiima hareketi sirasinda | Alt
¢ durum degistirdiginde kontrol paneli ilgili komutu yarGtr. Alt ve kisa geri donus
Alt ve geri donls
Giris (ALT olarak yapilandiriimistir) bir kapanma hareketi Eﬁ“mlmed'
Kapanmada Alt sirasinda durum degistirdiginde kontrol paneli ilgili komutu

Alt ve kisa geri doniis

yriitdr. Alt ve geri donus
Belirtilmedi
Acilmada engel algila Kontrol Qaneli,. b@r acllma ha'r'elfeltli sirasinda bir engel Alt -
algllandiginda ilgili komutu yardtar. Alt ve kisa geri donus
Alt ve geri doniis
Belirtimedi
Kontrol paneli, bir Kapanma hareketi sirasin ir engel Alt
Kapanmada engel algila al(g);nar?d%?n(fayilgili kgfnautu 3Ur3’[§r.e sresnda birenge Alt ve kisa geri dénls

Alt ve geri doniis

17.3 KOMUT MODU ACIKLAMASI
Asagidaki liste, kontrol panelinde mevcut olan komutlarin gesitli calisma modlarini agiklamaktadir.

iISLEME MODU

Tablo 40

KOMUTLARIN KONFIGURASYONU

ACIKLAMA

“Sanayi” modu

Su islem sirast uygulanir:
- “yariotomatikte a¢”
- “deadman’de kapat”.

Deadman

Acllima veya Kapanma hareketi yalnizca komut israrci kaldiginda (deadman) gergeklestirilir. Komut birakildiginda kontrol
paneli bir STOP komutunu uygular.

Kapat - stop - kapat

Agciklanan sira uygulanir.

“Kapat-kapat” sirasi uygulanir. Komut birka¢ kez génderilirse maksimum kapanma konumuna ulasilana kadar bu dikkate

Site kapat 1 alnmaz.
“Kapat-kapat” sirasi uygulanir. Komut birkag kez génderilirse maksimum kapanma konumuna ulasilana kadar bu dikkate
. alinmaz.
Site kapat 2

Dikkat = Komutun 2 saniyeden uzun stre devam etmesi durumunda kontrol paneli bir "Stop" komutunu uygular.

Deadman kapat

Kapanma hareketi yalnizca komut israrc kaldiginda (deadman) gergeklestirilir. Komut birakildiginda kontrol paneli bir STOP
komutunu uygular.

Ac - stop - kapat - stop

Agciklanan sira uygulanir.

Ac - stop - kapat - a¢

Agciklanan sira uygulanir.

Ac - kapat - a¢ - kapat

Aciklanan sira uygulanir.

Ac - stop - a¢

Agciklanan sira uygulanir.
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iISLEME MODU

ACIKLAMA

Site ac 1 “Ag-a¢” sirasi uygulanir. Komut birkag kez génderilirse maksimum agiima konumuna ulagilana kadar bu dikkate alinmaz.
“Ac-ag” sirasi uygulanir. Komut birkac kez génderilirse maksimum acilma konumuna ulasilana kadar bu dikkate alinmaz.
Site ac 2
¢ Dikkat = Komutun 2 saniyeden uzun stre devam etmesi durumunda kontrol paneli bir "Stop" komutunu uygular.
Agcllma hareketi uygulanr.
Ac2 .
DIKKAT = Komutun 2 saniyeden uzun sure devam etmesi durumunda kontrol paneli "kismen acilma 1" komutunu uygular.
Deadman ag Acllma hareketi yalnizca komut israrci kaldiginda (deadman) gerceklestirilir. Komut birakildiginda kontrol paneli bir STOP

komutunu uygular.

Site adimli calisma

Maksimum agiima pozisyonuna ulagilincaya kadar, "kapat - stop - a¢ - a¢" sirasini uygulanir. Bu komutun ardindan bagka bir
komut gonderilirse, uygulama ayni sira ile Kapanma hareketini gerceklestirir.

Site adimli calisma modu 2

Maksimum aciima pozisyonuna ulasilincaya kadar "kapat - stop - a¢ - a¢" sirasini uygulanir. Bu komutun ardindan baska bir
komut génderilirse, uygulama ayni sira ile Kapanma hareketini gerceklestirir.

DIKKAT = Komutun 2 saniyeden uzun siire devam etmesi durumunda kontrol paneli bir "Stop" komutu uygular

Adimli calisma 2

“Ac - stop - kapat - a¢” sirasi uygulanir.

DIKKAT = Komutun 2 saniyeden uzun siire devam etmesi durumunda kontrol paneli "kismen aclma 1" komutunu uygular

Stop

Kontrol paneli komutu aldiginda, yapiimakta olan hareketi kademeli olarak ve kisa strede (hemen degil) durdurur.

Stop ve kisa geri doniis

Kontrol paneli devam eden hareketi durdurur ve otomasyonun ters yonde kisa bir geri doniis yapmasini saglar

Stop ve geri doniis

Kontrol paneli devam eden hareketi kilitler ve ters yonde komple geri donlsu etkinlestirir.

Kontrol paneli devam eden hareketi kilitler ve ters ydnde komple geri donlisu etkinlestirir,

Gegici stop

Kontrol paneli, komut aktif olana kadar devam eden hareketi bloke eder. Bunun yerine, komut artik aktif olmadiginda kontrol
paneli uygulamaya bir agma hareketi yaptirir.

DIKKAT = Agma hareketinin yiritilmesi sirasinda bu komut géz ardi edilir

Alt

Kontrol paneli komut aldiginda yapilan hareketi aninda bloke eder.

Alt ve kisa geri doniis

Kontrol paneli komutu aldiginda, yapiimakta olan hareketi aninda durdurur ve otomasyonun hareketi ters yénde kisa bir
sureligine tersine gevirmesini saglar.

Alt ve geri doniis

Kontrol paneli komutu aldiginda, yapiimakta olan hareketi aninda durdurur ve otomasyonun hareketi ters yonde komple geri
dondrtr
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18 GiRISLERIN KONFIGURASYONU

Bu 6ge, kontrol panelinde ve herhangi bir genisletme kartinda (istege bagli aksesuarlar) mevcut olan ve mevcut girislerle iliskili islevleri bir arada grup-
landlirir.

Kontrol paneli terminal kartindaki girisler su sekilde tanimlanir;

- GIRIS 1 (0x71) (Varsaylan = Adimh caligma)
- GIRIS 2 (0x72) (Varsayllan = Photo)

Genisletme kartlarinda bulunan girisler su sekilde tanimlanir:

- GIRI$ 3 (0x73) (mevcut oldugunda) (Varsayilan = Ag)

- GIRIS 4 (0x74) (meveut oldugunda) (Varsaylan = Kapat)

- GIRIS 5 (0x7C) (mevcut oldugunda) (Varsayilan = Kismen ag 1)

- GIRIS 6 (0x7D) (mevcut oldugunda) (Varsayllan = Acil durumda Agilma)

—_—

|!!| “Temel parametreler” ve “Genisletilmis komutlar’ paragraflarinda aciklanan temel ve genisletilmis komutlara ek olarak,
terminal blogundaki girigler icin asagidaki tabloda belirtilen fonksiyon saglanmistir

Tablo 41

GIRISLERIN KONFIGURASYONU

FONKSIYON ACIKLAMA

Photo Kontrol paneli, girisi bir giivenlik cihazi olarak yonetir ve giris anahtarlama islemini "PHOTO" fotosel mudahalesi olarak
(NC olarak yonetilen girig) | yorumlar.

Photo 1 Kontrol paneli, girisi bir giivenlik cihaz olarak yonetir ve giris anahtarlama islemini "PHOTO1" fotosel miidahalesi olarak
(NC olarak yonetilen girig) | yorumlar.

Photo 2 Kontrol panel, girisi bir giivenlik cihaz olarak yonetir ve giris anahtarlama islemini "PHOTO2" fotosel miidahalesi olarak
(NC olarak yonetilen girig) | yorumlar.

Photo 3 Kontrol paneli, girisi bir glivenlik cihazi olarak yénetir ve giris anahtarlama islemini "PHOTO3" fotosel miidahalesi olarak

(NC olarak yénetilen giris) | yorumlar.

Kontrol paneli, girisin acildigi anda bir Agiima komutu zorlar. Acil durum girisi ile baslatilan hareketi hichir komut kesintiye
ugratamayacak ve yalnizca bir glivenlik cihazinin (fotoseller veya ALT girisi) mUdahalesi talebi askiya alabilecektir.

Acil durumda A¢ilma

LB Lyl B e L) Dikkat = Guvenlik midahalesi durumunda kontrol paneli birkag kez hareket girisiminde bulunur. Tekrarlanan midahalelerde

hareket durdurulur.
Kontrol paneli, girisin acildigi anda bir kapanma komutu zorlar. Acil durum girisi ile baslatilan hareketi hicbir komut kesintiye
ugratamayacak ve yalnizca bir glivenlik cihazinin (fotoseller veya ALT girisi) mUdahalesi talebi askiya alabilecektir.

Acil durumda kapanma

Ll Lyl B L) Dikkat = Guvenlik midahalesi durumunda kontrol paneli birkag kez hareket girisiminde bulunur. Tekrarlanan midahalelerde

hareket durdurulur.

& Onemli = Kontrol panelinin dogru calisabilmesi icin, her bir komuta bir komut veya islevsellik iliskilendirilmesi ve ardindan
“Komut modu aciklamasr’e gore istenilen calisma modu nun iligkilendirilmesi gerekmektedir. Tiim parametreler fabrikada
6nceden ayarlanmistir ancak gerekirse degistirilebilir.
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19 CIKISLARIN KONFIGURASYONU

Bu bolimde, kontrol panelinde ve eder varsa bir genisletme kartinda (istege bagll aksesuarlar) bulunan cikislarda bulunan fonksiyonlar listelenmektedir.

19.1 KONTROL PANELI GIKISLARI KONFIGURASYONU
Bu 63e, bir otomasyonun kontrol panelinde bulunan ve mevcut gikislarla iliskilendirilebilir fonksiyonlart gruplandirir.

Kontrol panelinin ¢ikislan su sekilde tanimlanir:
- CIKIS 1 (0x51) (Varsayllan = Flagor lamba)

- CIKIS 2 (0x52) (Varsayllan = Sca/OGl)

& DIKKAT! gikislar 24Vdc - 10W ile sinirhdir

FONKSIYON

ID

Tablo 42

KONTROL PANELI GIKISLARI KONFIGURASYONU

ACIKLAMA

Belirtilmedi
(Hicbiri)

Kontrol paneli ¢ikisi kapall olmaya zorlar. Kontrol panelinden gelen higbir komut veya etkilesim ¢ikisin durumunu
degistiremez.

SCA/OGI
(kap1 acik 1s191)

(0x01)

Programlanan isik kontrol panelinin ¢alisma durumlarini gésterir:

lamba sénik = uygulama maksimum Kapanma pozisyonunda;
yavas yanip sénme = uygulama Agma hareketi uygulamasi fazinda;
hizll yanip sénme = uygulama Kapanma uygulamasi fazinda;
lamba sabit yanar = uygulama maksimum Agilma pozisyonunda.

Kapi acik

(0x02)

Programlanan isik kontrol panelinin ¢alisma durumlarini gésterir:

lamba yaniyor = uygulama maksimum Acilma pozisyonunda
1sik s6nlk = uygulama diger pozisyonlarda.

Kapi kapali

(0x03)

Programlanan 1sik kontrol panelinin galisma durumlarini gésterir:

1sik yaniyor = uygulama maksimum Kapanma pozisyonunda;
1slk sonUk = uygulama diger pozisyonlarda. Cikis aktif 24 Vdc / max 10 W.

Bakim

(0x04)

Programlanan isik, gerceklestirilen hareket sayisini ve dolayisiyla sistemde bakim igleminin gerekli olup olmadigini
gosterir:

acllma hareketinin baslangicinda isik 2 saniye boyunca acik = hareket sayisi %80'den az;
tim hareketin gergeklestiriimesi sirasinda yanip sénen isik = hareket sayisi %80 ila %100 arasinda;
1slk her zaman yanip sénlyor = hareket sayisi %100'den fazla.

FotoTest

(0x25)

Cikig, roleli fotosellere guc verir ve hareket basladiginda bunlarin saglamligini dogrular.
Etkilesim tUri kesinlikle PHOTO, PHOTO1 ve PHOTO2 olarak yapilandirilan girislerin konfigtirasyonuna baglidir.

Yanip sonen

(0x05)

Bu fonksiyon, flagorlt gosterge lambasinin gerceklestirimekte olan hareketin gergeklestirildigini gostermesini
saglar.

Yanip sénmeler diizenli araliklarla (0,5 saniye acik; 0,5 saniye kapali) gerceklesir.

Bu mod, ¢ikisi 12Vdc voltajla kontrol etmeyi saglar.

Flasor lamba1

(0x13)

Bu fonksiyon, motorun durumuna bakilmaksizin ¢ikisin acik/kapali duruma getirilmesini sadlar.
Etkinlestirmeler dlizenli araliklarla (0,5 saniye agik; 0,5 saniye kapali) gerceklesir.

Flasor lamba 24V

0x17)

Bu fonksiyon, flasérlt gésterge lambasinin gergeklestiriimekte olan hareketin gerceklestirildigini géstermesini
saglar.

Yanip sénmeler diizenli araliklarla (0,5 saniye agik; 0,5 saniye kapall) gergeklesir.

Bu mod cikisi 24Vdc voltajla kontrol eder.

Aydinlatma 15191

(0x06)

Cikis, kontrol panelinde bulunan aydinlatma isiginin durumunu takip eder.

Baglanti noktasi durumu

(Ox1E)

Cikis, hareket yéninden bagimsiz olarak motor hareketinin durumunu takip eder:

Isik yaniyor = motor hareket halinde
1slk s6nUk = motor duruyor.

Varhk

(0x23)

Otomasyon durduruldugunda, herhangi bir fotoselin midahalesi ¢ikisi 5 saniyeye esit bir stire boyunca
etkinlestirir (slre programlanamaz).

Elektrikli kilit 1
[not 1]

(0x07)

Bu fonksiyon programlandidinda, Acma hareketi gerceklestirildiginde elektrikli kilit, "elektrikli kilit stresi"
fonksiyonunda programlanan slreye esit bir stire boyunca etkinlestirilir.

Elektrikli kilitleme 1
[not 1]

(0x09)

Cikisa, mandall bir elektrikli kilit mekanizmasi (yalnizca elektromiknatisli veya elektronik cihaz olmayan
versiyonlar) baglanabilir.

Acma hareketi sirasinda elektrikli kilit etkinlestirilir ve otomasyonun serbest birakimasi ve hareketin
gerceklestirimesi icin etkin kalir. Kapanma hareketi sirasinda elektrikli kilidin mekanik olarak yeniden devreye
girdiginden emin olun.
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Bu fonksiyon programlandiginda, uygulama maksimum Kapanma pozisyonunda oldugunda ¢ikis etkinlestirilir.
Not - Diger tim durumlarda cikis devre disi birakilir. Vantuz devre digi birakildiginda, bir agma hareketi
baslamadan 6nce "vantuz suresi" fonksiyonunda programlanan slre devreye girer

“Tek yonll ikaz lambasi” olarak programlanmis ise:

Tek yonlii ikaz lambasi (Ox1A) ISk yaniyor = uygulama maksimum agilma pozisyonunda

1slk sonUk = uygulama herhangi bir diger pozisyonda.

Bu fonksiyon, Kapanma hareketinin asamalari sirasinda uygulamanin etkinligini gdsterir:

yavas yanip sénme = Kapanma hareketinin uygulanmasi;

Vantuz 1
[not 1] (Ox0B)

il b e (0x0D) sabit 1sik = uygulama maksimum Kapanma pozisyonunda;

1stk s6nlk = uygulama diger pozisyonlarda.

Bu fonksiyon, Agllma hareketinin asamalar sirasinda uygulamanin etkinligini gosterir:
Yesil ikaz lambasi (OxOE) yavas yanip sénme = Agllma hareketinin uygulanmas;

sabit 1skk = uygulama maksimum Aglima pozisyonunda;

1sik s6nlk = uygulama diger pozisyonlarda.

Sesli ikaz cihazi (Ox1D) Bu fonksiyon, islevsellik UL325 etkinse (varsa) sesli alarmi etkinlestirir.

Bu radyo kanall ¢ikis konfiglirasyonu icin ayarlanmissa, vericiyle bir komut génderildiginde bu ¢ikis etkinlestirilir
ve komut devam ettigi strece bu sekilde kalr.

Tek bir verici ile kontrol ediimek lzere ayni sisteme harici cihazlarin (8rnegin bir yardimer isik) kurulmasi faydali
Radyo kanali n°1 (OxOF) olur.
Radyo kanali n°2 (0x10)
(
(

Radyo kanali n°3 0x11) DIKKAT = Bu radyo kanall, daha énce bir komutla depolandigi gibi kontrol panelinin alicisinda bos degilse, kanal
Radyo kanali n°4 0x12) verici ile etkinlestirildiginde, kontrol paneli motora verilen komutu géz ardi ederek yalnizca programlanan ¢ikis!
etkinlestirir.

DIKKAT = Bu islevsellik su anda BIDI ailesine ait vericilerde mevcut degildir.

[not 1] = Yalnizca yalnizca elektromiknatis igeren cihazlar baglanabilir

19.2 CIKIS KONFIGURASYONU - GENiISLETME MODULLERI

Bu 6ge, genisletme kartlarinda mevcut olan ve mevcut gikislarla iliskili olan islevleri bir arada gruplandir.
Genisletme kartlarinin ¢ikislar su sekilde tanimlanir:

- CIKIS 3 (0x53) (mevcut oldugunda) (Varsayilan = Sca/OGl)

- CIKIS 4 (0x54) (mevcut oldugunda) (Varsayilan = MLAE22 = Varlik 1s1g1, MLEA44 = Kapi kapal)
- CIKIS 5 (0x55) (mevcut oldugunda) (Varsayilan = Radyo kanali 4)

- CIKIS 6 (0x56) (mevcut oldugunda) (Varsayilan = FotoTest)

& DIKKAT! cikislar 24Vdc - 10W ile sinirhdir

Tablo 43
GENiSLETME MODULLERININ CIKISLARININ KONFIGURASYONU
FONKSIYON ID ACIKLAMA
Belirtilmedi Kontrol paneli ¢ikisi kapali olmaya zorlar. Kontrol panelinden gelen higbir komut veya etkilesim ¢ikisin durumunu
(Hicbiri) degistiremez.
Programlanan isik kontrol panelinin ¢alisma durumlarini gésterir:
(3&{2;:( 15131) (0x01) lamba sénik = uygulama maksimum Kapanma pozisyonunda;
[not 2] yavas yanip sénme = uygulama Agma hareketi uygulamasi fazinda;
hizli yanip sénme = uygulama Kapanma uygulamasi fazinda;
lamba sabit yanar = uygulama maksimum Aclima pozisyonunda.
Programlanan isik kontrol panelinin ¢alisma durumlarini gésterir:
LETED LS (0x02) lamba yaniyor = uygulama maksimum Aciima pozisyonunda
stk s6nlk = uygulama diger pozisyonlarda.
Programlanan isik kontrol panelinin ¢alisma durumlarini gésterir:
Kapi kapali (0x03) 1sik yaniyor = uygulama maksimum Kapanma pozisyonunda;
1sik s6nlk = uygulama diger pozisyonlarda. Cikis aktif 24 Vdc / max 10 W.
Programlanan isik, gerceklestirilen hareket sayisini ve dolayisiyla sistemde bakim isleminin gerekli olup olmadigini
gosterir:
Bakim (0x04)
[not 2] acllma hareketinin baslangicinda i1sik 2 saniye boyunca agik = hareket sayisi %80'den az;
tim hareketin gergeklestiriimesi sirasinda yanip sénen isik = hareket sayisi %80 ila %100 arasinda;
1sik her zaman yanip sénlyor = hareket sayisi %100'den fazla.
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FotoTest (0x25) Cikis, roleli fotosellere guc verir ve hareket basladiginda bunlarin saglamiigini dogrular.

Etkilesim tUr kesinlikle PHOTO, PHOTO1 ve PHOTO2 olarak yapilandirilan girislerin konfigtirasyonuna baglidir.

Flasor lamba1 (0x13) Bu fonksiyon, motorun durumuna bakilmaksizin ¢ikisin acik/kapali duruma getirilmesini saglar.

[not 2] Etkinlestirmeler diizenli araliklarla (0,5 saniye acik; 0,5 saniye kapali) gergeklesir.

Bu fonksiyon, flagorll gdsterge lambasinin gerceklestirimekte olan hareketin gergeklestirildigini gostermesini
. saglar.
0 i 22 (0x17) Yanip sénmeler diizenli araliklarla (0,5 saniye aclk; 0,5 saniye kapali) gergeklesir.
Bu mod cikigi 24Vdc voltajla kontrol eder.

Aydinlatma 15131 (0x06) Cikis, kontrol panelinde bulunan aydinlatma isiginin durumunu takip eder.

Varlik (0x23) Otomasyon durduruldugunda, herhangi bir fotoselin miidahalesi ¢ikisi 5 saniyeye esit bir stire boyunca
etkinlestirir (slire programlanamaz).

Fr:zlﬁr]'k" S (0x07) Bu fonksiyon programlandiginda, Agma hareketi gerceklestirildiginde elektrikli kilit, “elektrikli kilit stiresi"

[not 3] fonksiyonunda programlanan sUreye esit bir stire boyunca etkinlestirilir.

Cikisa, mandalll bir elektrikli kilit mekanizmasi (yalnizca elektromiknatish veya elektronik cihaz olmayan

Elektrikli kilittleme 1 versiyonlar) baglanabilir.

E:g: ;} (0x09) Acma hareketi sirasinda elektrikli kilit etkinlestirilir ve otomasyonun serbest birakilmasi ve hareketin
gerceklestirimesi icin etkin kalir. Kapanma hareketi sirasinda elektrikli kilidin mekanik olarak yeniden devreye
girdiginden emin olun.

Vantuz 1 Bu fonksiyon programlandiginda, uygulama maksimum Kapanma pozisyonunda oldugunda ¢ikis etkinlestirilir.

E:g: ;} (0x0B) Not — Diger tim durumlarda ¢ikis devre disl birakilir. Vantuz devre disi birakildiginda, bir agma hareketi
baglamadan énce "vantuz stresi" fonksiyonunda programlanan siire devreye girer.

“Tek yonll ikaz lambasi” olarak programlanmis ise:

Tek yonlii ikaz lambasi (Ox1A) lamba yaniyor = uygulama maksimum agiima pozisyonunda
lamba sénlk = uygulama herhangi bir diger pozisyonda.

Bu fonksiyon, Kapanma hareketinin asamalar sirasinda uygulamanin etkinligini gésterir:

Kirmizi ikaz lambasi (Ox0D) yavas yanip sénme = Kapanma hareketinin uygulanmasi;
sabit 1sik = uygulama maksimum Kapanma pozisyonunda;

Islk sonuk = uygulama diger pozisyonlarda.
Bu fonksiyon, Agilma hareketinin asamalari sirasinda uygulamanin etkinligini gosterir:

Yesil ikaz lambasi (OxOE) yavas yanip sénme = Aclima hareketinin uygulanmasi;
sabit 1skk = uygulama maksimum Aglima pozisyonunda;

Islk sonk = uygulama diger pozisyonlarda.
Bu radyo kanali ¢ikis konfiglirasyonu igin ayarlanmissa, vericiyle bir komut génderildiginde bu cikis etkinlestirilir.
Tek bir verici ile kontrol edilmek tzere ayni sisteme harici cihazlarin (6rnegin bir yardmcr isik) kurulmasi faydali
Radyo kanali n°1 (OxOF) olur.
Eggyg t::::: :°§ Egﬂ (1); DIKKAT = Bu radyo kanali, daha énce bir komutla depolandigi gibi kontrol panelinin alicisinda bos degilse, kanal
v o verici ile etkinlestirildiginde, kontrol paneli motora verilen komutu géz ardi ederek yalnizca programlanan ¢ikisi
Radyo kanali n°4 (0x12)

etkinlestirir.

DIKKAT = Bu islevsellik su anda BIDI allesine ait vericilerde mevcut degildir.

[not 1] = Yalnizca yalnizca elektromiknatis iceren cihazlar baglanabilir.
[not 2] = Islevsellik glic ¢ikisinda mevcut degildir.
[not 3] = Harici bir role ve destekleyici glic kaynadi kullanin.
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